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Viktindikator TAD 3

1. Inledning

TAD 3 ar ett kraftfullt instrument, avsett for vagningsuppagifter i industriella matsystem.
Instrumentets grundfunktion ar att omvandla signalerna fran tradtéjningsgivare Hill
anvandbar vagningsinformation. Givarmatning ingar liksom parameterstyrd
signalbehandling, visning av utsignalsnivaer, felévervakning och styrning av

yttre utrustning.

Tva interna relder i TAD 3 kan anvandas som utsignaler for nivadvervakning,
borvarden etc. eller for ‘| drift’-visning, vilket anger driftldget hos TAD 3.

TAD 3 har tva portar for serieckommunikation och kan hantera yttre enheter sdsom
analoga utgangar, digitala ingangar och utgangar, yttre serieportar och en
faltbussmodul. Flera TAD 3 kan styras fran en dator eller PLC via seriekommunikation
med Modbus-protokoll.

Ny programvara kan ocksa laddas in i TAD 3 via seriekommunikationen.

Alla funktioner i TAD 3 styrs av uppsattningsparametrar. Installning av
parametervarden kan utféras via tangenter och display pa frontpanelen,

eller via serieckommunikationen. Ett Windows-program for parameteruppsattning
levereras pa en diskett tilsammans med TAD 3.

Bade TAD 3 och alla yttre enheter matas med 24 V likspanning. Alla insignaler och
utsignaler ar galvaniskt isolerade fran varandra och fran matningsaggregatet.

Legalvagning

TAD 3 ar typtestad i enlighet med vagningsdirektiv 90/384/EEC och har ett
testcertifikat (TC), som berattigar till att anvanda TAD 3 som indikator i en
icke-automatiskt vag (6vriga delar ar lastceller och mekanik) for legalvagning.
TC 6verensstammer med klass Il 10000 skaldelar, industriell anvandning,

EN 45501:1992/AC:1993 och WELMEC 2.1. Detta gor legalvagning mojlig och
TAD 3 innehaller sakerhetslas pa flera nivaer, som kan utnyttjas i ett
kvalitetssystem (ISO 9000). En extra handbok, lampliga etiketter och ett
testcertifikat (TC) fér legalvagningsinstallationer kan bestallas.

Optioner

Doseringsoptionen ingar i Viktindikator TAD 3 fr.o.m. program TO01(A)120.
Doseringsoptionen och flédesoptionen ingar i Viktindikator TAD 3

fr.o.m. program TO02(A)200.

Optionerna aktiveras genom inmatning av en speciell kod som kan bestallas
fran Nobel Weighing Systems.

Tillsatsenheter finns med en analogutgang eller med digitala in- och utgangar
och en serieport for extern utrustning. Dessa enheter ar beskrivna i kapitel 9.
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Teknisk handbok

Funktioner

Matning med tradtojningsgivare.
Bade matningsspanning och utsignal mats vid sjalva givaren for att spannings-
fallet i anslutningskabeln inte skall inverka. Matning av givaren, fran TAD 3
eller fran ett yttre likspanningsaggregat, sker via separata ledare.

Skarmad 7-ledarkabel skall anvandas for forlangning av givarkabeln.

A/D-omvandling.

De analoga signalerna fran givaren omvandlas till digital form och filtreras for att

ge en intern givarsignal med mycket hdg upplésning.

Berdkning.

Vardena for givarmatning och utsignal fran givaren kombineras till en intern givarsignal,
som representerar lasten pa givaren. Under paverkan av kaliberingsparametrar
omvandlas denna signal till ett digitalt matvarde, viktvardet, som kan visas pa

instrumentets display eller pa nagon yttre enhet.

Felovervakning.

Sa lange inget fel har registrerats av felévervakningen, finns den interna signalen
‘| drift’, men om ett fel upptrader bryts ‘| drift’-signalen och ett specifikt felmeddelande
visas. ‘I drift’ kan stallas in for att styra vilken digital utgang som helst.

Nivaer.

Atta nivdkomparatorer i TAD 3 kan stéllas in for omslag vid bestdmda signalnivaer och
har stallbar hysteres, vilket betyder att omslagsnivan kan stéllas in olika for 6kande

respektive minskande signal. Utsignalen fran dessa komparatorer finns pa
seriekommunikationen. Nivdkomparatorernas utgangar kan aven stéllas in for att styra

digitala utgangar fran TAD 3 eller yttre 1/0O-enheter.

Panel
I I
o o R S R -
v
Parametrar / Moder

Feldvervakning

A.

Givare

@ A/D-
omvandling

mv/Vv

A,

\7 Matning

24VDC — DC/DC

Figur 1. Viktindikator TAD 3 omvandlar analoga givarsignaler till

Vikt-

"l berakning

Vikt

Serie-
kommunikation

Serie-
. . [—>
kommunikation
Niva- |, — o
jamforelse
o

exakta métvérden, tillgéngliga via seriekommunikation for
anvéndning i industriprocesser.
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Viktindikator TAD 3

Seriekommunikation.

TAD 3 anvander granssnittet RS-232, eller RS-485/RS-422 pa 2-trad eller 4-trad, for
seriekommunikation med styrdator, yttre 1/0-enheter eller annan yttre utrustning.
Med hjalp av Modbus-protokoll éverférs parametrar for uppsattning och kalibrering,
viktvarden, komparatorlagen, felmeddelanden etc..

Instrumentlagen.

| normalt driftiage visar TAD 3 matvardet pa frontpanelen. For att parametrarna som
styr driften skall kunna &ndras maste TAD 3 kopplas om till uppsattningslage, dar
normala matningsfunktioner ar avstangda.

Om ett fel upptacks kopplas TAD 3 automatiskt om till fellage och visar ett
felmeddelande, normala matningsfunktioner stangs av, alla digitala utgangar faller,
analogutgangar blir 0 V / 0 mA och signalen ‘I drift’ stangs av.

Parameterinstallning.

| TAD 3 styrs alla driftfunktioner av uppsattningsparametrar med numeriska varden,
texter eller forvalda varden fran en lista med alternativ.

Parameteruppsattning sker via tangenterna pa TAD 3 fronten, eller via
seriekommunikation med Modbus fran en yttre styrenhet.

Visning.

Pa frontpanelen kan TAD 3 visa uppmatta eller utraknade varden, status for nivaer,
parameterinstallningar etc. och varden kan ocksa dverforas till yttre enheter via
seriekommunikation. Med hjalp av ett omfattande menysystem ar det majligt att visa
diverse information om instrumentet.

2 25
PC/PLC dleplay
RS-485/ = L RS-485/
TAD 3 [RS422 /O-enhet = TAD 3 [RS422 | o ivare

RS-485/RS-422 PLC

[/O-enhet

Figur 2. TAD 3 anvénder seriekommunikation for att utféra olika uppagifter.
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Tekniska data

Givaringang

Givare Max. 8, 350 ohm vardera.

Matning Beroende pa antalet anslutna 350 ohms givare.

9,7 VDC 5 % med 1 givare.
8,4 VDC 5 % med 3 givare.
6,4 VDC £5 % med 6 givare.

9,4 VDC 5 % med 2 givare.
7,6 VDC 5 % med 4 givare.
5,5 VDC 5 % med 8 givare.

Signalingang Bipolar upp till 3,3 mV/V.
Kanslighet 0,3 uV/skd (0,5 uV/skd vid legalvagning)
Sense-ingang 1,5-10VDC.
Omvandling
A/D-omvandling 13 800 000 delningar. Egen, patenterad konstruktion.
Temperaturinflytande:
Forstarkning <+ 1,5 ppm/°C av visad vikt.
Noll <+ 0,01 pVv/°C.
Brus <0,15 pV topp-till-topp under 60 s.
Linearitet <+ 20 ppm av omradet.
Repeternoggrannhet <+ 10 ppm av omradet.
Skaldelsvarde 1, 2, 5, med 0 till 3 decimaler och 10, 20 eller 50.
Omvandling Kvotmatande (signal/sense), 0,5 till 50 omvandlingar per sek.
Uppldsning 10 000/ 1 000 000 skaldelar (hogsta / lagsta omvandlings-
hastigheten vid insignal: 1,0 mV/V).
Filter Adaptivt digitalt filter.
Stegsvar 3 — 11 uppdateringar.

Hoégsta uppdateringsfrekvens: 50 Hz.
Lagsta uppdateringsfrekvens: 0,5 Hz.
Linearisering Kan kalibreras i 6 punkter.

Seriekommunikation, Com1
Anvands fér kommunikation med Modbus RTU, med
med fjarrdisplay eller skrivare.

Qrénssnitt RS-485/RS-422 eller RS-23
Overféringshastighet  Upp till 115,2 kbaud.
Svarstider: Modbus >3 ms.

Modbus Auto > 0,5 ms.

Seriekommunikation, Com2
Anvands fér kommunikation med Modbus RTU, med
med yttre 1/0O-enheter, med fjarrdisplay eller skrivare.

Gréanssnitt RS-485/RS-422.
Overféringshastighet  Upp till 460 kbaud.
Svarstider: Modbus >3 ms.

Modbus Auto > 0,5 ms.

Digitala ingangar

Antal ingangar 2

Omrade, hdg niva 19 - 29 VDC.
Omrade, lag niva 0-6VDC.

Strom 6 mA vid 24 VDC.

1-4
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Relautgangar
Antal relaer
Relalast

Viktindikator TAD 3

2
Max 1 A, 30 V AC eller DC.

Vid induktiv last kravs gnistslackning.

Kalibrering
Metoder

Kalenderklocka

Datablad, Shunt (med intern resistans 80 kohm)
Tabell eller DAdvikt.

Intern realtidsklocka med batteriuppbackning.

Spanningsmatning

Matningsspanning

Miljokrav
Temperaturomrade

Drift
Lagring

CE-anpassning

Mekaniska data

Frontpanel
Panel6ppning
Djup bakom panel
Paneltjocklek

24 VDC 20 %, 8 W.

-10 till +50 °C.
-25 till +85 °C.

EMC, industriell processtyrning.

100 x 200 mm (kan ersatta E-1-TAD/E-2-TAD).

92 x 186 mm, r <5 mm (kan ersatta E-1-TAD/E-2-TAD).
135 mm. L&gg till 50 mm om D-sub for RS-232 anvands.
Upp till 10 mm.

Skyddsform IP65 fran framsidan vid panelmontage.
Frontpanel
Display 248 x 60 pixel, grafisk LCD-skarm med bakgrundsbelysning.
Tangenter 10 tangenter for inmatning av siffror och bokstaver,

— tecken, decimalpunkt, RETUR,

4 funktionstangenter, Tara, Brutto/Netto, Utskrift, Noll.
Tillsatsenheter
., 6

Paneltjocklek
max. 10 mm

123

iV

I —

Haltagning i panel

Kablar

r<5

Utrymme fér D-sub-
kontakt och kablar

92108

186 5"

135

185

Figur 3. Mekaniska dimensioner fér TAD 3.
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Teknisk handbok

Separata enheter, monterade pa skena DIN 46 277/3 eller DIN EN 50022 (35 mm),
anslutna till port Com2 pa TAD 3. Enheterna skall matas med 24 VDC.

DIO 3R  Digital /O + serieport RS-485

En eller tva enheter kan anslutas till Com 2 pa TAD 3.
Omkopplare for att valja ‘Dig.l/O 1’ eller ‘Dig.l/O 2'.

Ingangar 8 per enhet.
spanning, strom 24 VDC nom. vid 13 mA ingangsstrom.
omslagsnivaer 17,5 V 1ag till hég, 11 V hdg till 1ag.

Utgangar 8 slutande relaer, 250 VAC eller 125 VDC, max. 1 A.

Vid induktiv last kravs gnistslackning.

Port for serieckommunikation RS-485 (I/O bus)
Overféringshastighet Max. 460,8 kbaud.
Anvandning Anslutning till styrenhet TAD 3.

Extra port for seriekommunikation RS-485 (Com 3 eller Com 4)
Overféringshastighet Max. 115,2 kbaud.

Anvandning Modbus, fjarrdisplay eller skrivare.
Omkopplare for linjeavslutning och ‘fail safe’.

Matning 24 VVDC +20 %, 5 W.

Mekaniska matt 75x 150 x 110 mm.

ANA 3 Analog utgangsenhet

En eller tva enheter kan anslutas till TAD 3.
Intern bygel for att valja ‘Analogutgang 1’ eller ‘Analogutgang 2’.

Analog utgang
Bipolar spannings- eller stromutgang:

Spanningsutgang +10 V 6ver 500 ohm eller mera.

Stromutgang +20 mA i 500 ohm eller mindre.

Installning (bipolar, monopolar, 4-20 mA) via uppsattningsparametrar i TAD 3.
Uppldsning 16 bitar.

Linjaritet < 0,01 % av omradet.
Nolldrift < 0,005 % av omradet / °C.
Forstarkningsdrift < 0,003 % av aktuellt varde / °C.

Uppdateringshastighet Samma som i TAD 3, men hdgst 25 Hz.
Kan valjas lagre via uppsattningsparametrar i TAD 3.

Port for serieckommunikation RS-485 (I/O-buss)
Overféringshastighet Max. 115,2 kbaud.

Anvandning Anslutning till styrenhet TAD 3.
Matning 24 VDC %20 %, 5 W.
Mekaniska matt 75 x 100 x 110 mm.
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Viktindikator TAD 3

Tillbehor
GATE 3S Faltbussmodul

Se separat datablad.
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Teknisk handbok

Transducer Digital input
" E B B B R BB | I I |
1 8 9 1
Com2 RS-485 Com1 RS-485 Power Relay
+
12 16 17 21 COM1RS=232 22 23 24 29
5 1
" B B BN IIIIIOOII " B E B BB
Figur 5. Kontakter pa baksidan av Viktindikator TAD 3.
4-ledaranslutning
T TAD 3
o8| +HCAL N
Signal - 17 7 SIGN.-
Signal + 6 |_, | SIGN.+
@ 4 SENSE-
|2 | | SENSE+
Matning - 3 EXC- —
. Matning + 1 EXC+
G
vare | 5 | | SHIELD —
ol

Kopplingslada SL-4

7-ledaranslutning

I l TAD 3
»»»»»»» Exct |11 105 S —— 8 CAL
Sign.- L J12 + N
@ Exc- LJ13 T 108 7, || SIGN.-
Sign.+ L J14 J106 B, | | SIGN.+
Givare 1
»»»»»»» Excr L2t | 1104 4 SENSE-
Sign.- L J22 J102 2 SENSE+
— %jﬁi s10s | 3 | LlEXC- —=
. Snt 12 w1 | 1 EXC+ F‘
Givare | ——o*—1+1T1¢% = ] Yo 5 SHIELD ==
------- Exc+ )
Sign.- J32 J58 o OJ59 J107 — L
Exc- 433 Rial
_______ Sign.+ [ J34
Givare 43
J41
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Figur 6. En givare kan anslutas direkt till plintarna pé TAD 3.

Vid anslutning av flera givare, eller vid ldngre avstand,
behévs kopplingslada och féridngningskabel.




Viktindikator TAD 3

2. Installation

Mekanisk installation

Viktindikatorn TAD 3 ar inbyggd i en slat instrumentkapa, framst avsedd for
panelmontage. Den passar i samma paneléppning som Viktindikator E-1-TAD
och E-2-TAD. En integrerad packning vid instrumentfronten ger tatning mot
upp till 10 mm tjocka montagepaneler.

Se figur 3 for mekaniska matt.

Elektrisk installation

Alla elektriska anslutningar till TAD 3, inklusive eventuella anslutningar till jord, gérs
via delbara plintblock med polariseringsstift och en D-sub-kontakt. Installationen skall
utféras med skarmade kablar, férlagda sa att elektromagnetiska stérningar fran
kraftkablar undviks.

Ingangar och utgangar pa TAD 3 ar galvaniskt atskilda vilket férenklar anslutning av
eventuella yttre utrustningar.

Givaringang

Plint 1 — 8.
Anslutning av givare skall utféras med stor noggrannhet for att basta matresultat skall
erhallas. Den kabel som foljer med givaren vid leverans far inte kapas.

OBS!
Givarkablar skall férlaggas minst 200 mm fran kraftkablar med 230/380 V, 50/60 Hz.
Vid kraftkablar med andra frekvenser eller hog effekt bor storre avstand efterstravas.

4-ledaranslutning kan anvandas om givarens kabel ar tillrackligt lang for att anslutas
direkt till TAD 3. Vid 4-ledaranslutning maste vissa plintar vid TAD 3 kopplas ihop
enligt figur 6.

Kabelskarmen och plint 5 maste kopplas till jord i en punkt.

7-ledaranslutning skall anvandas om givarens kabel maste forlangas eller om flera
givare skall kopplas till en TAD 3 enhet.
Kabelskadrmarna och plint 5 maste kopplas till jord i en punkt.

| kopplingslada SL-4 fran Nobel Weighing Systems, se figur 6, ingar alla nédvandiga
plintar och férbindningar.
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Teknisk handbok

Spanningsmatning

Plint 22 och 23.

Viktindikator TAD 3 skall matas med

20 — 28 VDC, se Tekniska data, inkopplad enligt
schemat. Nobel Weighing Systems tillhandahaller
ett antal natmatade spanningsaggregat,

avsedda for en eller flera TAD 3-enheter.

Digitala ingangar

Plint 9 - 11.
Instrumentet har tva digitala ingangar med funktioner
som kan stéllas in vid uppsattningen av TAD 3.

Relautgangar

Plint 24 — 26 och 27 — 29.

Tva digitala (rela-) utgangar ingar med reladata
som anges i Tekniska data.

Nar relder anvands maste operatbren forsakra
sig om att kraven pa stérningsemission avseende
elektriska och elektroniska apparater (EN 50081)

observeras pa kontaktsidan och, om sa erfordras,
vidta lampliga atgarder.

2-2
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Seriekommunikation Com 1

Kommunikationsport Com 1 kan anvandas
for seriekommunikation med:

dator/PLC (Modbus), skrivare eller
fjarrdisplay.

Anslutningsalternativ:
Plint 17 — 21.
Seriegranssnitt:
RS-485/RS-422 for 2-trad eller
4-trad med gemensam jord (COM).
Kommunikationsledningarna
maste ha 120 ohm avslutnings-
motstand i bada andarna.

eller

9-polig D-sub (hylsor i TAD 3).

Seriegranssnitt:

RS-232. Punkt till punkt,
endast en TAD 3
ansluten till en
dator/PLC, skrivare
eller fjarrdisplay.

PC

Seriekommunikation Com 2

Plint 12 — 16.

Seriegranssnitt:

RS-485/RS-422 for 2-trad eller 4-trad
med gemensam jord (COM).
Kommunikationsledningarna maste
ha 120 ohm avslutningsmotstand

i bada andarna.

Kommunikationsport Com 2 skall
anvandas for seriekommunikation
med: dator/PLC (Modbus), skrivare,
fiarrdisplay eller tillsatsenheter.

RS-232 port RS-232

Viktindikator TAD 3

Com 1 RS-485 4-trad 17 —| TAD3
><x * 18 —+ TXD—
—+— TXD+
e 191 L RXD-
12009 20
—+— RXD+
________________ 2l 1+ com.
Com 1 RS-485 2-trad 17 | TAD3
. —p—— |+ TXD-
T 18| | Txps
"""""""" - 19 —++ RXD-
_ X ;? —+- RXD+
................ —+— COM.
T a
-7 Avslutningsresistanser vid
sista enheten pa ledningen.
(DTE) Com 1Rs-232| TAP3
9p 25p 3 ----- M
3 2 w1 A t— RXD
XX 2
2 3 +— TXD
5 7 T - 5 1 COM.
Com 2 RS-485 4-trad 12 —| TAD3
:C( " 13 —+— TXD-
14 —+— TXD+
xx * 15 - RXD_
16 —+— RXD+
________________ —+r— COM.
L —
Com 2 RS-485 2-trad 12 | TAD3
— TXD-
* jO—< —
a1 13| | 1D+
"""""""" o 14 1 L RXD-
_ 12 —+H- RXD+
________________ —+— COM.
L —

* Avslutningsresistanser vid
sista enheten pa ledningen.
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Frontpanel

Instrumentet har en slat, vattentat frontpanel utrustad med LCD-display med
bakgrundsbelysning, funktionstangenter, symboltangenter och tangenter for inmatning
av siffror och bokstaver.

Display

Vid normal drift visar TAD 3 det aktuella matvardet med siffror (texten Netto visas
vid nettovikt) och, i de flesta fall, bruttovardet grafiskt som en liggande stapel.
Dessutom kan visning av datum och tid, fast taravarde, status for digitala in- och
utgangar eller status fér nivadvervakningen valjas.

Om ett fel uppstar avbryts vagningsfunktionen, instrumentet kopplas dver till fellage och
en kod for det aktuella felet visas pa displayen.

TAD 3 kan kopplas o6ver till ett informationslage dar displayen visar en Huvudmeny med
ett antal undermenyer. Undermenyerna kan visa aktuella installningar och varden i
instrumentet eller anvandas for inmatning av nya uppgifter.

I menyerna férekommer en blinkande trekantig markér som kan styras med hjalp av
funktionstangenterna och anvands till att peka pa menyer och parametrar.

Funktionstangenter

Narmast under displayen finns fyra funktionstangenter, markta med pilar, och med
aktuella funktioner angivna pa displayens nedersta rad. Om ingen text visas for en
tangent har den tangenten ingen funktion.

Tangenten langst ned till hdger med symbolen .1 anvands till att 6ppna en vald meny,
avsluta inmatning av ett varde, etc. Ofta har den samma funktion som funktions-
tangenten langst till hoger.

Symboltangenter

Till hdger om displayen finns fyra tangenter, markta med vagningssymboler for tarering,
brutto/netto-omkoppling, utskrift och nollstalining. Tangenternas funktioner beskrivs
kortfattat i nedanstaende tabell. Se kapitel 5. Bruksanvisning fér en mer ingaende
beskrivning av symboltangenternas funktioner.

Tangent |[Namn Funktion
TARA Tarering, d.v.s. inmatning av bruttovikten som autotara och
—}T visning av nettovikten noll. Beroende pa installningar kan
tarering vara otillaten om indikeringen ‘Ostabil’ visas.

NETTO Nettovikt kan bara visas om nagot taravarde har matats in i

BRUTTO/ Omkoppling mellan visning av bruttovikt och nettovikt.
instrumentet.

installda parametrar i TAD 3) och addering av viktvardet till

Q UTSKRIFT Utskrift av det visade viktvardet pa en ansluten skrivare (enligt
den ackumulerade vikten ‘Utskriven’.

> 4 NOLL Nollstallning av bruttovikten (férutsatt att matvardet ar inom
O omradet for nollstallning: -1 % till +3 % av kapacitet) och
nollstallning av vardet pa autotara.
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Viktindikator TAD 3

Beskrivning av siffertangenter

Siffertangenterna, inklusive minustecken och decimalpunkt, anvands fér inmatning och
andring av numeriska varden.

Siffertangenterna 2 t.o.m. 9 ar aven markta med bokstaver och kan i vissa menyer
anvandas till att skriva in text. En tangents siffra och bokstaver stegas da fram genom
att samma tangent trycks in ett antal ganger i foljd.

Siffertangenten 0 (noll) har ocksa en speciell funktion, angiven med bokstaven I:

Nar TAD 3 visar viktvarde och 1-tangenten trycks in sker omkoppling till

instrumentets Huvudmeny. Via dess undermenyer kan parametrar och
varden visas, och i vissa fall andras.

Nar TAD 3 visar instrumentets Huvudmeny och i-tangenten trycks in 6ppnas menyn
‘Andra uppséttning’. Ett annat sétt ar att placera markéren vid undermenynamnet
‘Andra uppséttning’ och trycka pa RETUR, eller tangent . .

Nar meny ‘Andra uppséttning’ &r éppen avbryts instrumentets normala
matfunktioner och parametervardena kan andras.

Siffertangenterna 1 t.o.m. 4, - och . kan ha speciella funktioner, stopp- och
startfunktioner nar programoptioner ar aktiverade.

VISHAY

Qs>

394.5 kg

2002-12-02 11 :1 8 ————-—-——

. 4 v N —
i F1 F2 F3 F4 ®
0 1 ABC2 DEF 3 GHI 4 =
) mno 6 PQRS 7 Tuv 8 wxyz9 . TAD 3

Figur 7 . Frontpanel pa viktindikator TAD 3 med LCD-display, fyra funktions-
tangenter nedanfér displayen, fyra tangenter med vagningssymboler,
tolv tangenter med bokstéver och siffror och en RETUR-tangent
for att t.ex. avsluta inmatningar.
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Viktindikator TAD 3

3. Uppsattning

Allmant

Alla driftfunktioner i TAD 3 styrs av parametrar. Parametervardena ar permanent
lagrade i TAD 3 och kommer inte att ga férlorade om viktindikatorn stangs av.
Vid leverans ar parametrarna installda pa grundvarden som ger viktindikatorn en
standardiserad startfunktion.

Den aktuella installningen av parametervarden kan lasas av i undermenyer till ‘Visa
uppsattning’, medan normal vagning pagar. Parametervardena i dessa menyer kan
ocksa skrivas ut pa en ansluten skrivare.

Parametervarden kan inte &ndras i menyerna under ‘Visa uppsattning’.

Andring av parametervarden kan géras i undermenyer till ‘Andra uppséttning’ med hjalp
av display och tangenter pa instrumentets frontpanel, varvid de normala matfunktionerna
avbryts.

Andringar kan ocksa utféras via seriekommunikation. Medan sadan fjarruppséattning utférs
ar panelens tangenter bortkopplade och ett meddelande visas:

Fjdrruppsattn.
var god vanta!

| TAD 3 finns tva sakerhetslas som skydd mot obehorig andring av parametrar
och varden. Lasen 6ppnas med fyrsiffriga koder.

Nar TAD 3 forst tas i drift kan man, med ett fatal uppsattningsparametrar, snabbt
anpassa viktindikatorn till de anvanda givarna och fa 6énskad vagningsfunktion.
Denna ‘Snabbuppsattning’ beskrivs i en separat trycksak:

Viktindikator TAD 3
Bruksanvisning, Snabbuppsattning

Meny ‘Visa uppsattning’

Menyn ‘Visa uppsattning’ med undermenyer innehaller alla anvanda parametrar,
uppdelade enligt figur 8 pa nasta sida.

Da meny ‘Visa uppsattning’ ar 6ppen utfor TAD 3 normala matfunktioner medan
aktuella parametervarden kan visas eller skrivas ut.

Inga parametervarden kan andras i meny ‘Visa uppsattning’.

Oppna meny ‘Visa uppsattning’ genom att forst trycka pa 1-tangenten sa att
instrumentets Huvudmeny 6ppnas.

Tryck darefter pa funktionstangent NED flera ganger for att placera markéren vid
‘Visa uppsattning’.

Tryck sedan VALJ for att ppna menyn. | menyn kan UPP och NED anvandas
for att placera markoéren vid ett undermenynamn.

Tryck ater pa VALJ sa visas parametrarna i den valda undermenyn.

Utskrift av varden for uppsattningsparametrarna

Om en skrivare ar ansluten och tangent UTSKRIFT trycks in nar ‘Visa uppsattning’
ar 6ppen kommer en lista med samtliga parametervarden att skrivas ut.

Utskriften kommer att ta flera minuter.
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Driftlage

For visning av parametervérden, placera markdren
vid 'Visa uppséttning' och tryck pa VALJ.

'Operatdrskod' kan krévas.

Huvudmeny

Instrumentnamn

Fast tara

AZndra nivéer
Ackumulerad vikt
Dosering
Doseringsparametrar

Uppsattningsiage

Andra uppséattning

»

Snabbuppsdttning
Allmdn
Kalibreringsparametrar
Kalibrering
Kommuulkatlon

For andring av parametervérden, placera markéren [~ !1 a uppsattning
vid ‘Andra uppsattning’ och tryck pa VALJ. » indra uppsdttning
OBS! Instrumentets normala funktion stoppas. Klockinstdllning Utgﬂ“gdl
Information Analogutgangar
BAKAT  UPP NED VALJ Flode option
D ingsparametrar Option
[y , almen Ontion
¢ hd o Y (A
Programoptioner
VARNTNG! Legalvagning
m Matfunktionen kemmer att Diagnostik
rytas. A
'Uppséttningskod' kan kravas. vill du fortsiatta? AVSLUTA  UPP NED VALJ
JA__ NEJ 1
I Avsluta uppsattning
Spara &ndringar?
AVBRYT JA NEJ
I | | |
Allmén Kalibrering Kommunikation Utgangar
» sprak »Kalibreringstyp/Datablad DInstIum adress »Utgang 01 anv.
Startfunktion Omvandl. faktor Funktlrn g 02 anv.
Displa info Antal givare g 11 anv.
Marklast/givare
Ba}'grundsbel\s Utsign. 1 18 anv.
Datumformat Utsign. Z 21 anv
Brutto/Nettotang Utsign. 3 g 2 .
Tareringstangent 4 Tteasre 28 ano
Utskriftstangent un %hunt Utgang 28 anv. -
Nollstalln.tang. Nollbtqllnlnq BAKAT UPP NED ANDRA
Nollférskjutning _ T

Antal

BAKAT UPP

NED ANDRA

Kalibreringsparametrar

B latenhet

Natfr

Filtertid
Filterfo
Stabilit

Upplosning
Kapacitet

Filtertyp

Fordr.stab.vik
Stab. }'rntroll

Kalibreringstyp/Dédvikt

> kal.

kal.

kal.

Grs Lo N

.6

kjutning

Min. t utskr. Antal kal.p.
Uppvdrmningstid .p.l
Overlastkontroll -2
¢ Vérde .3

va 4

i)

rarmatning .6
Taraberakning p‘}
BAKAT UPP NED ANDRA Zpvars lg“: b

Kalibreringstyp/Tabell

Givarsign.
Nollstdllning
Nollfdrskjutning
Kalibreringstyp/Shunt
Omvandl.faktor
Shuntkal.kraft
Givarsign.
Nollstillning
Nollfdrskjutning

p.6
shunt

shunt

BAKAT

UPP__ NED ANDRA

BAKAT UPP

NED

ANDRA

Nivéc")vervakning

Analogutgangar

» Grénsv. ANDRA
7 —
Flode
BAKAT UPP__NED ANDRA
—
. Doseringsparametrar
etc
BAKAT UPP NED ANDRA
——T
Grénsv.8 - 0
BOTV. 1 Specialmeny
Borv.? killa _ BAKAT UPP  NED ANDRA
BAKAT UPP__ NED ANDRA e
— Programoptioner
Ingangar BAKAT UPP NED ANDRA
—
»Ingang 01 - :l
Ingang 02 Legalvagnin
Ingang 11 BAKAT UPP NED ANDRA
etc. — —
Ingang 18 anv. Diagnostik
Ingang 21 anv. BAKAT UPP__ NED ANDRA
etc. T
Ingang 28 anv.
BAKAT UPP__ NED ANDRA

Figur 8. Parametrarna &r uppdelade pa ett antal menyer. Fér vissa parametrar &r visningen
beroende av hur andra parametrar &r instéllda. Andring av parametervérden kan
bara utféras da instrumentets métfunktioner ar avstdngda. Déarfér maste valet av

‘Andra uppséttning’ bekréftas, och en behérighetskod kan ocksé krévas.
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Fullstandig uppsattning

Vid leverans ar parametrarna i TAD 3 installda pa sina grundvarden. Dessa varden
kan, vid uppsattningen, andras till varden som ar [dmpliga for den aktuella
installationen och dessa varden kan sparas permanent i instrumentets minne.

Andring av parametervarden kan utféras fran instrumentets frontpanel via undermenyer
till ‘Andra uppséattning’, eller via seriekommunikationen.

Oppna meny ‘Andra uppsittning’

Varning! Da ‘Andra uppséttning’ dppnas avbryts alla méatfunktioner!
Siffertangent 0 (noll), ocksa markt 1, skall anvandas fér att ppna menyerna.

Da TAD 3 &r i normal drift, och 1 -tangenten trycks in, kommer omkoppling till

instrumentets Huvudmeny att ske.
‘Opertorskod’ kan kravas for att Huvudmenyn skall 6ppnas.

Da TAD 3 har Huvudmenyn ppen, och 1 -tangenten trycks in igen, kommer

omkoppling till meny ‘Andra uppséattning’ att ske.
‘Uppsattningskod’ kan kravas for att meny ‘Andra uppsattning’ skall 6ppnas.

Innan ‘Andra uppséttning’ 6ppnas, och matfunktionerna avbryts, kommer ett
varningsmeddelande att visas.

Tryck pa funktionstangent NEJ for att stanna i normal drift.

Tryck pa JA for att fortsatta, och d& dppnas meny ‘Andra uppsattning’.

Undermenyer

Uppsattningsparametrarna i TAD 3 visas i undermenyer, se figur 8 och 9, med
menynamn som visar vilka parametrar som ingar i undermenyn.

| menyn ‘Andra uppséttning’ kan en blinkande markor placeras vid énskat
undermenynamn med funktionstangenterna UPP/NED. Listan med namn rullas
nar markéren nar granserna i displayen.

Tryck péa tangent VALJ, eller tangent ., fér att dppna den markerade menyn.

Parametrar

Nar en undermeny ar 6ppen kan den blinkande markéren placeras vid 6nskat
parameternamn med funktionstangenterna UPP/NED. Listan med parametrar
rullas nar markéren nar granserna i displayen.

Uppsattningslage

Andra uppsattning Se 'Bruksanvisning,
Snabbuppsdttning————— | Snabbinstallation

> Allmin Se sid. 3-7, 3-8
Kalibreringsparametrar Se sid. 3-9 till 3-13
Kalibrering Se sid. 3-13 till 3-19
Kommunikation Se sid. 3-20 till 3-25
Nivaévervakning Se sid. 3-26, 3-27
Ingdngar —— ] Se sid. 3-28

Se sid. 3-29

Utgdngar —— |

Analogutgdngar — ] Se sid. 3-30 till 3-33
Fléde Option +—— Se sid. 8-2, 8-3

Doseringsparametrar Option—f—— Se sid. 7-11 till 7-24

Specialmeny Option

! S Se sid. 3-34
Programoptioner

| Se sid. 3-34
Se sid. 10-1 till 10-4

AVBRYT UPP NED VALJ

Figur 9. Menyn ‘Andra uppséttning’ visar namnen pa undermenyerna
och har en markér som kan placeras vid 6nskat namn.
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Andringsprocedur

Andring av parametervarden kan endast ske i meny ‘Andra uppsattning’.
Eftersom alla normala matfunktioner kommer att avbrytas visas en varning innan
‘Andra uppsattning’ 6ppnas. Koden for Uppsattningslas kan ocksa kravas.

| meny ‘Andra uppséttning’ kan en undermeny véljas genom placering av markéren och

tryck péa tangent VALJ.

I undermenyn skall markdren placeras vid den parameter som skall &ndras.

Nar den utpekade parametern har valts, genom tryck pa funktionstangent VALJ, flyttar
markoren till parametervardet och funktionstangenterna far de funktioner som behévs

for andring av parametern.

Att vilja parameter i ‘Andra uppsittning’:

Tryck pa tangenten 1 (siffertangent 0).
(Operatorskoden kan kravas.)
Instrumentets Huvudmeny

kommer att visas.

Tryck pa 1 (siffertangent 0) igen for att
dppna meny ‘Andra uppséttning’.
(Uppsattningskoden kan kravas.)

En varningsmeny kommer att visas.

Tryck pa JA for att ppna

‘Andra uppséttning’.

Normal matning kommer att avbrytas
och parameterandring blir mojlig.

Placera markoren, med UPP/NED,
vid ett undermenynamn.

Tryck pa VALJ (eller 1) for att Sppna
den utpekade undermenyn.

En lista 6ver parametrarna i
undermenyn kommer att visas.

Placera markoren, med UPP/NED,
vid ett parameternamn.

Tryck pa ANDRA (eller 1) for att pabérja

andring av den utpekade parametern.

Markéren flyttar fran parameternamnet
till parametervardet.

(Om parametervardet ar "numeriskt”
kommer vardet att ersattas av ett
understreck.)
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'Operatérskod’
kan kravas!

—
'Uppsattningskod'
kan kravas!

JA

VALJ
]

NED NED

()4 )

ANDRA

=]

Huvudmeny l

» Instrumentnamn
Fast tara
Andra nivaer

BAKAT | UPP | NED | VALJ
VARNING!
Matfunktionen kommer att
avbrytas.
Vill du fortsatta?
\ [ JA | NEJ
Andra uppsattning 1
» Snabbuppsattning
Allman
Kalibreringsuppsattning
AVSLUTA| UPP | NED | VALJ
Andra uppsattning {
Snabbuppsattning
» Allmén
Kalibreringsuppsattning
AVSLUTA| UPP | NED | VALJ
Allman l
» Sprak Svenska
Startfunktion Auto
Display info Datum/tid
BAKAT | UPP | NED | ANDRA
Allman d
Sprak Svenska
Startfunktion Auto
» Display info Datum/tid
BAKAT | UPP | NED | ANDRA
Allman d
Sprak Svenska
Startfunktion Auto

Display info » Datum/tid

FOREG. | AVBRYT | | NASTA




Viktindikator TAD 3

Andring av valda parametervirden:

Parametervarden i TAD 3 ar antingen "valbara”: férutbestdamda varden eller funktioner,
valda fran en lista med alternativ, eller ocksa ar de "numeriska”: ett nytt
parametervarde skall skrivas in via siffertangenterna.

e For ’valbara” parametervarden kan funktionstangenterna NASTA/FOREG.
anvandas for att stega fram eller tillbaka i listan med alternativ.
Det visade alternativet matas in och blir aktivt nar tangent  trycks in.

o FoOr ’numeriska” parametervarden kan ett parametervarde skrivas in via
siffertangenterna.
Den sista siffran kan raderas med funktionstangent <—.
Det visade numeriska vardet matas in och blir aktivt nar tangent 1 trycks in.

Nar andring av ett parametervarde avslutas med tangent .1, kommer markdren att flytta
till parameternamnet. Om flera parametrar i samma undermeny skall andras kan
funktionstangenterna UPP/NED anvandas for att placera markoren.

Se féregaende sida.

Tryck pa BAKAT fér att koppla dver till meny ‘Andra uppséttning’.
| den menyn kan tangenterna UPP/NED anvandas till att placera markoren vid ett valfritt
undermenynamn. Med funktionstangent VALJ éppnas undermenyn.
Se foregaende sida.

Lamna meny ‘Andra uppséttning’:

| undermenyerna till ‘Andra uppsattning’ kan funktionstangent BAKAT alltid anvéandas for
att koppla tillbaka TAD 3 till meny ‘Andra uppsattning’.

For att Iamna ‘Andra uppséattning’ skall man trycka pa funktionstangent AVSLUTA.
Om inga parametervarden har andrats kommer TAD 3 att ga 6ver till normal drift
och visa viktvarde.

Om nagot parametervarde har andrats kommer menyn
‘Avsluta uppsattning Spara andringar?’ att visas.

AVSLUTA Avsluta uppsattning
e Spara andringar?
| AVBRYT| JA | NEJ
Spara: Tryck pa funktionstangent JA.

Alla andrade parametervarden kommer att sparas permanent.
TAD 3 kommer att ga 6ver till normal viktvisning.

Sparainte: Tryck pa funktionstangent NEJ.
De andrade vardena kommer inte att bli sparade, parametrarna
aterfar de varden som gallde innan andringen pabdrjades.
TAD 3 kommer att ga 6ver till normal viktvisning.

Avsluta ej:  Tryck pa funktionstangent AVBRYT.
Menyn ‘Andra uppsattning’ kommer att behéllas dppen sé att arbetet
med andringar kan fortsatta. De andringar som blivit genomfdrda ar
fortfarande aktiva men inte permanent sparade.
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Undermenyer i ‘Andra uppsittning’

Snabbuppsattning

| en separat trycksak, ‘Bruksanvisning, Snabbinstallation’, beskrivs denna meny och
hur parameterandring gar till. Parametrarna i 'Snabbuppsattning’ ingar i menyerna
Allmant, Kalibreringsparametrar och Kalibrering.

Allmant
Denna meny innehaller parametrar som definierar egenskaper hos displayen och
tangenterna pa frontpanelen.

Kalibreringsparametrar
Denna meny innehaller parametrar som definierar mategenskaper hos
vagningsinstallationen med TAD 3.

Kalibrering

Denna meny innehaller parametrar for kalibrering av vagen.

Datablad: Varden fran givarnas datablad anvands for att genomféra en snabb
kalibrering med god noggrannhet.

Dodvikt: Vagen belastas med kanda vikter i upp till sex kalibreringspunkter,

och instrumentet stalls in pa att visa motsvarande viktvarden.

Tabell: Antecknade varden fran en tidigare dodviktskalibrering av vagen overfors till ett
utbytesinstrument.

Shunt: Anslutning av ett shuntmotstand till givaren medfér en signalandring som
motsvarar en kand belastning, angiven i givarens datablad.

Kommunikation
Denna meny innehéller parametrar for tva interna och tva externa portar for
seriekommunikation, och foér den fjarrdisplay och skrivare som kan anslutas.

Nivadvervakning
Denna meny innehaller parametrar som definierar instrumentets nivadvervakning och
borvardesfunktion.

Ingangar
Denna meny innehaller parametrar som definierar funktionen hos interna och externa
digitala ingangar till TAD 3.

Utgangar
Denna meny innehaller parametrar som definierar funktionen hos interna och externa
digitala utgangar fran TAD 3.

Analoga utgangar
Denna meny innehéller parametrar som definierar funktionen hos tillsatsenheter for
analogutgang som kan anslutas till TAD 3.

Doseringsparametrar
Denna meny innehaller parametrar som definierar funktionen fér den doseringsoption
som kan aktiveras.

Specialmeny
Denna meny innehaller parametrar for specialprogram.

Programoptioner
Denna meny anvands for aktivering av programoptioner i TAD 3.

Diagnostik
Denna meny kan anvandas vid felsdkning for att kontrollera in- och utgangsfunktioner
for TAD 3 och de externa enheterna.
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Parametrar

Pa de foljande sidorna presenteras en oversikt dver alla parametrar. Parametrarna ar
indelade i grupper efter vilkken meny de ingar i.

Den forsta raden anger parameterns namn och de Modbus-adresser som anvands vid
uppsattning via serieckommunikation. Parametrarna sparas i tva olika flyttalsformat och
darfor ocksa i tva skilda minnesregister.

For val-parametrar anges ett index inom [ ] fér varje alternativ.
(Dessa index anvands vid uppsattning via seriekommunikation.)
FOr numeriska parametrar anges omradet for tillatna varden.
Sist i tabellen anges grundvardet for parametern inom < >.

Till héger i tabellen aterfinns en kort beskrivning av parametern,
och med kursiv stil, resultaten for de olika alternativen.

[index] Omrade/Alternativ. Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.
Meny ‘Allman’
Sprak Modbus: 41000 (46000) Allman
[0] Svenska Definierar vilket sprak som » Sprak
[11  English skall anvandas i menyer och Startfunktion
Displayinfo
[2] Deutsch meddelanden. Displaykontrast
[3] Francgais Bakgrundsbelysn.
. Datumformat
[4] Suomi Brutto/Nettotang
[5] Espanol Tareringstangent
[6] Nederlands ;tilfrifﬁtaggent
<Eng|ish> Oo stg n.tang.
peratdrslas
Operatdrskod
Uppsattningslas
Uppsédttningskod
Startfunktion Modbus: 41002 (46002) BAKAT UPP _NED ANDRA

[0] Kommando Definierar startfunktionen efter spanningssattning

[ Auto eller reset.
<Auto> Kommando: Ett startkommando fran styrenheten
eller fran en tangent pa panelen krévs fér start.
Auto: Automatisk start.
Display info Modbus: 41004 (46004)
[0] Fran Definierar vilken tilldggsinformation som skall visas
M Nivastatus i Driftlage.
[2] Fast tara Fran: Normalt ingen tilldggsinformation, men om option
[3] Datum/Tid ‘Flbde’ &r aktiverad visas en rad med aktuellt viktvérde
[4] I/O status (alt. flodesvérde).
<Datum/Tid> Nivastatus: En rad med rutor fér Nivadvervakningen

Fast tara: En rad med aktuellt vérde pa fast tara
(Preset Tare, PT).

Datum/Tid: En rad med datum och tid.

I/0 status: En rad med rutor for de interna
digitalingangarna och reldutgangarna.
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[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Displaykontrast
0 O
(1]
(2]
3]
[4]
[5]
[6]
[7]

NoOo g~ WN -

<4>

Bakgrundsbelysn

0] 0O
() I
2] 2
B8] 3
4] 4
5] 5
6] 6
(1 7
B8] 8
©°r 9
<5>
Datumformat

0] AAAA-MM-DD
[11 AAAA-DD-MM
[2] DD-MM-AAAA

<AAAA-MM-DD>
Brutto/Nettotang
[0] Fran
[1 Till
<Till>

Tareringstangent

[0] Fran
[11  Til
<Till>
Utskriftstangent
[0] Fran
[11 Tl
<Till>

Nollstalin.tang.

[0] Fran
[11  Til
<Till>
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Modbus: 41006 (46006)

Definierar kontrasten for texten pa displayen.

Lagt vérde ger blekare tecken men béttre lasbarhet vid
lutande panel.

Hégt varde ger skarpare tecken men sémre ldsbarhet
vid lutande panel.

Modbus: 41008 (46008)

Definierar intensiteten for displayens
bakgrundsbelysning.
0 - 9: Lag till hég intensitet.

Modbus: 41010 (46010)

Definierar formatet for datum pa utskrifter.
AAAA: = &r. MM: = méanad. DD: = dag.

Modbus: 41012 (46012)
Gor tangent Brutto/Netto pa frontpanelen aktiv/passiv.

Modbus: 41014 (46014)
Gor tangent Tara pa frontpanelen aktiv/passiv.

Modbus: 41016 (46016)
Gor tangent Utskrift pa frontpanelen aktiv/passiv.

Modbus: 41018 (46018)
Gor tangent Noll pa frontpanelen aktiv/passiv.



Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Operatorslas Modbus: 41020 (46020)

[0] Fran Fran: Operatérslaset ar inte aktiverat.
[1 Till Till: Operatérslaset &r aktiverat och férhindrar bade
<Fran> visning och &ndring av instéllningar fér TAD 3.
Operatorskod Modbus: 41022 (46022)
Omrade: Definierar den giltiga koden for ‘Operatorslas’.
1-9999 Visas endast om Operatorslas ar ‘Till".
<1937> Om ‘Uppsattningslas’ (se nedan) ar ‘Till' ger
denna kod inte tilltrade till ‘Andra uppsattning’.
Uppsattningslas Modbus: 41024 (46024)
[0] Fran Fran: Uppséttningslaset ar inte aktiverat.
[1] Till Till: Uppséttningslaset &ar aktiverat och forhindrar
<Fran> parameterdndring via Andra uppséttning.
Uppsattningskod Modbus: 41026 (46026)
Omrade: Definierar den giltiga koden for ‘Uppsattningslas’.
1-9999 Visas endast om Uppsattningslas ar ‘Till".
<1937> Om ‘Operatorslas’ (se ovan) ar ‘Till' ger denna kod anda

tilltrade till alla visnings- och andringsmenyer.

Meny ‘Kalibreringsparametrar

Matenhet Modbus: 41028 (46028)
[0] NONE Definierar vilken matenhet
1 g som skall anvandas for
[2] kg matvarden och tillhérande
[3] t uppsattningsparametrar.
F;% I,\t; NONE = ingen matenhet.
6] kN
[7] oz
[8] psi
9] kPa
[10] MPa
[11] bar
[12] |
[13]  Ibf
[14]  kgf
[15]  PLI
[16] N/m
[17]  kN/m
[18] Nm
[19] daN
[20] mVNV
[21] pls

<kg>

Kalibreringsparametrar

P Matenhet
Upplosning
Kapacitet
Natfrekvens
Filtertyp
Filtertid
Filterfdnster
Stabilitetsfdnst
Fordr.stab.vikt
Stab.kontroll
Min.vikt utskr.
Uppvarmningstid
Overlastkontroll
Overlastgrédns
Nollhdllning
Nollhadlln.hast.
Givarmatning
Taraberdkning

BAKAT UPP NED

ANDRA
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Teknisk handbok

[index] Omrade/Alternativ

Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.
Upploésning Modbus: 41030 (46030)
[0] 0.001 Definierar decimalpunktens placering och upplésningen
[11  0.002 for det visade vardet.
[2] ~ 0.005 Alla uppséttningsparametrar som anvander matenheten
[3] 0.01 kommer att skrivas ut med den decimalpunktsplacering
F;% 88§ som valjs via denna parameter. Om de sista siffrorna i
[6] 0'1 matvardet ar ostabila kan en grévre upplosning valjas for
7] 0.2 att man skall fa stabil I&sning.
8] 05
@ 1
[10] 2
[11] 5
[12] 10
[13] 20
[14] 50
<0.1>
Kapacitet Modbus: 41032 (46032)
Omrade: Nominellt matomrade for vagen.
0.5 till 999999 Kapacitet / Upplésning = Antal skaldelar.
Enhet: Matenhet
<500>
Natfrekvens Modbus: 41034 (46034)
[0] 50 Hz Definierar ett filter for dampning av natfrekventa
[ 60 Hz stérningar.
<50 Hz> 50 Hz: 50 Hz filter &r aktiverat.
60 Hz: 60 Hz filter &r aktiverat.
Filtertyp Modbus: 41036 (46036)
[0] Kort Filtrerar givarsignalen for optimal stabilitet.
[ Standard Kort: Minskad végningsnoggrannhet. (Men snabbt svar
[2] Lang pa féréndrat varde hos givarsignalen.)
[3] Special Standard: Normal instéllning.
<Standard> Lang: Férbéttrad ddmpning av ostabil givarsignal.
(Men férdréjt svar pa snabba signaldndringar.)
Special: Filtertiden stélls in med ‘Filtertid’.
Filtertid Modbus: 41038 (46038)
Omrade: Nar ‘Filtertyp’ ar installd pa Kort, Standard eller Lang
200 till 20000 beraknas filtertiden automatiskt av TAD 3 och kan lasas
for 50 Hz, av har.
167 till 20000 Nar ‘Filtertyp’ ar installd pa Special kan filtertiden skrivas
for 60 Hz. in har, vilket ger storre flexibilitet.
Enhet: ms For ytterligare information, se ‘Filterfunktion’
<800> i kapitel 5. Bruksanvisning.
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Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Filterfonster
Omrade:
0 till 999999
Enhet: Matenhet
<10 * Upplésning>

Stabilitetsfonst

Omrade:

0 till 999999
Enhet: Matenhet
<1 * Uppl6sning>

Fordr.stab.vikt

Omrade:
0 till 10.0
Enhet: s
<1.0>

Stab.kontroll

[0] Fran

[1 Till
<Fran>

Min.vikt utskr.

Omrade:
0 till 999999

Enhet: Matenhet
<0>

Uppvarmningstid
Omrade:
0 till 200

Enhet: min
<0>

Modbus: 41040 (46040)

TAD 3 bildar internt bade filtrerat och ofiltrerat matvarde.
Om skillnaden mellan de tva senaste filtrerade
matvardena ar mindre an ‘Filterfénster’ presenteras det
filtrerade viktvardet. Annars presenteras det ofiltrerade
viktvardet.

Detta parametervarde har en decimal mer an
parametern Upplésning, for att ‘Filterfonster’

skall kunna vara mindre an upplésningen.

Modbus: 41042 (46042)

Indikeringen ‘Ostabil’ visas da vikten inte ar stabil. Den
forsvinner nar vikten har varit stabil under
‘Fordr.stab.vikt'-tiden. Vikten anses ostabil s& lange
viktandringen mellan tva avlasningar ar storre an
‘Stabilitetsfonst’. Detta parametervarde har en decimal
mer an parametern Uppldsning, for att ‘Stabilitetsfonst’
skall kunna vara mindre an upplésningen.

Modbus: 41044 (46044)

Definierar fordrojningstiden i sekunder fran att
vikten anses stabil till att indikeringen Ostab. forsvinner.

Modbus: 41046 (46046)

Fran: Endast nolljustering férhindras vid ostabil vikt.
Till: Nolljustering, tarering och utskrift férhindras
vid ostabil vikt.

Modbus: 41048 (46048)

Definierar den minsta vikt som far skrivas ut.
‘0’ ger inga restriktioner.

Modbus: 41050 (46050)

Definierar fordrojningstiden i minuter fran att
matningsspanningen ansluts till att viktvisningen har full
noggrannhet.

Texten ‘Uppvarmning’ visas pa displayen.
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Teknisk handbok

[index] Omrade/Alternativ. Forklaring och
<grundvarde> resultat av alternativ.

Overlastkontroll

Modbus: 41052 (46052)

[0] Fran Kontroll av dverlast sker enligt installningen har.
1 Unipolar Fran: Ingen kontroll sker. Vikten kommer att presenteras
[2] Bipolar upp till A/D-omvandlarens gréans.

<Fran> Unipolér: Overlast kommer att indikeras om vikten

Overlastgrins
Omrade:

0.5 till 999999
Enhet: Matenhet

<Kapacitet +

9 * Upplésning>

6verskrider Overlastgréns. Underlast kommer att
indikeras om bruttovikten underskrider vérdet
minus (-) 9 * Upplésning.

Bipolir: Overlast kommer att indikeras om vikten
6verskrider Overlastgréns.

Underlast kommer att indikeras om bruttovikten
underskrider minus (-) Overlastgréns.

Modbus: 41054 (46054)

Parametern skall stéllas in pa den hdgsta vikt som
viktindikatorn far presentera.

Denna parameter stalls alltid om till grundvarde nar
Kapacitet eller Upplosning andras.

Om o6verlastkontroll ‘Bipolar’ har valts kommer viktvarden
att presenteras upp till Overlastgrans och ned till minus (-)
Overlastgrans.

Nollhallning Modbus: 41056 (46056)
[0] Fran Med denna parameter kan automatisk nollhallning valjas,
[1] Till eller en kombination av automatisk nollhallning och
[2] Till+Nollst. automatisk nollstalining.
<Fran> Funktionerna ar beskrivna pa sid. 5-6.

Nollhalin.hast.

Modbus: 41058 (46058)

Omrade: Definierar den hogsta hastigheten for viktandring som

0 till 1500 medger automatisk nollhallning.

Enhet: /min ‘Nollhall.hast.” maste vara mindre an (30 * Uppldsning).
<1> Enhet for nollhalln.hast. ar: Matenhet/min men den uttrycks

Givarmatning

som ‘/min’ for att spara utrymme.

Modbus: 41060 (46060)

[0] DC Val av matningsspanning for de givare som ar anslutna
1 AC till TAD 3.
[2] Extern DC: Givarmatningen tas fran det interna

<DC> likspdnningsaggregatet.
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AC: INGAR EJ. (Givarmatning med véxlande polaritet tas
fran det interna likspdnningsaggregatet.

Detta kompenserar for termiska effekter i
givaranslutningarna.)

Extern: Givarmatningen férutsétts komma fran ett externt
spénningsaggregat. Endast givarsignal och

sense skall anslutas till TAD 3.



Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Taraberakning

[0] Auto

[1 Fast

[2] Auto+fast
<Auto>

Meny ‘Kalibrering’

Kalibreringstyp
[0] Datablad

[1 Dodvikt

[2] Tabell

[3] Shunt
<Datablad>

Databladskalibrering

Omvandl.faktor

Omrade:
0.01 till 100
<9.80665>

Antal givare

Omrade:
1till 4
<3>

Modbus: 41062 (46062)

Definierar pa vilket av tre mdjliga satt som taravardet skall
beraknas:
Nettovikt = Bruttovikt — Taravarde

Auto: Automatiskt taravarde anvands.

Fast: Taravérdet skrivs in via seriekommunikation eller via
tangenter pa frontpanelen.

Auto+fast: Taravérdet utgbér summan av fast taravérde
och automatiskt taravérde.

Modbus: 41064 (46064)

Anger vilken typ av kalibrering som skall utforas.

En ny kalibrering pabdrjas genom val av en
‘Kalibreringstyp’.

Datablad: Databladskalibrering &r latt att anvdnda och
kréver ingen referensutrustning, férutom uppgifter fran
givarnas datablad.

Dédvikt: Dbdviktskalibrering &r vanligen den mest
noggranna kalibreringstypen. Den kréver kdnda vikter till
atminstone 2/3 av det 6nskade méatomradet.

Tabell: Tabellkalibrering anvénds till att féra in sparade
vérden fran en tidigare kalibrering i ett
utbytesinstrument.

Shunt: Shuntkalibrering utnyttjar shuntkalibrerings-
vérden frén givarnas datablad.

Modbus: 41066 (46066) Kalibrering
s TR »Kalibreringstyp/Datablad
Definierar fo[ha!_landet Omvandl . Faktor
mellan ett matvarde Antal givare
uttryckt i databladsenhet Marklast/givare
h srd tt kt Utsign. givare 1
.OC Samma V?r € utlryc Utsign. givare 2
i den valda matenheten. Utsign. givare 3
Utsign. givare 4
Givarsign. shunt
Nollstallning
Modbus: 41068 (46068) Nollforskjutning
BAKAT UPP NED ANDRA

Definierar totala antalet givare och fasta stédpunkter i
vaginstallationen. Alla givare maste ha samma marklast.
Om det totala antalet ar 6ver 4: ange 1 har!
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Teknisk handbok

[index] Omrade/Alternativ

<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Marklast/givare

Omrade:
1 till 999999
Enhet:

Databladsenhet

<2000.0>

Utsign. givare 1

Omrade:

0 till 9.99999
Enhet: mV/V
<2.03900>

Utsign. givare 2

Omrade:

0 till 9.99999
Enhet: mV/V
<2.03900>

Utsign. givare 3

Omrade:

0 till 9.99999
Enhet: mV/V
<2.03900>

Utsign. givare 4

Omrade:

0 till 9.99999
Enhet: mV/V
<2.03900>

Givarsign. shunt
Omrade:
+/-9.99999
Enhet: mV/V
<2.03900>

Nolistallning
Nollférskjutning

Se under ‘Dodviktskalibrering’.
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Modbus: 41070 (46070)

Definierar marklasten for en givare, uttryckt i
databladsenhet. Vardet aterfinns i givarens datablad.
OBS! Om marklasten enligt databladet ar t.ex. 5 kN skall
parametervardet vara 5000 (N).

Om totala antalet givare och fasta stédpunkter

ar dver 4: multiplicera antalet med marklasten

for en givare och skriv in resultatet har!

Modbus: 41072 (46072)

Definierar nominell utsignal fér givare 1.

Vardet aterfinns i databladet for givare 1.

Om det totala antalet givare och fasta stod ar

Over 4: summera nominell utsignal for givarna, dividera
summan med antalet givare och skriv in resultatet har!

Modbus: 41074 (46074)

Definierar nominell utsignal for givare 2.
Vardet aterfinns i databladet for givare 2.

Modbus: 41076 (46076)

Definierar nominell utsignal fér givare 3.
Vardet aterfinns i databladet for givare 3.

Modbus: 41078 (46078)

Definierar nominell utsignal fér givare 4.
Vardet aterfinns i databladet fér givare 4.

Modbus: 41108 (46108)

Givarsignalens férandring da shuntmotstandet ansluts
till givaren kan skrivas in eller |asas av automatiskt fran
modulen med ett kommando.

Modbus: 41110 (46110) och
Modbus: 41112 (46112)



Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Dodviktskalibrering

Antal kal.p.

Omrade:
2 till 6
<2>

Varde kal.p.1

Omr.: +/-999999
Enhet: Matenhet
<0>

Varde kal.p.2

Omr.: +/-999999
Enhet: Matenhet
<500>

Varde kal.p.3

Omr.: +/-999999

Enhet: Matenhet
<0>

Varde kal.p.4

Omr.: +/-999999
Enhet: Matenhet
<0>

Varde kal.p.5

Omr.: +/-999999
Enhet: Matenhet
<0>

Varde kal.p.6

Omr.: +/-999999
Enhet: Matenhet
<0>

Givarsign. p.1
Omr.: +/-9.99999
Enhet: mV/V
<0.00000>

Modbus: 41080 (46080)

Antal kalibrerings-
punkter.

Modbus: 41082 (46082)

Denna parameter
definierar lasten pa vagen
for den lagsta
kalibreringspunkten,
vanligen ‘0’.

Modbus: 41084 (46084)

Denna parameter
definierar lasten pa vagen
for andra
kalibreringspunkten.

Modbus: 41086 (46086)

Kalibrering
» Kalibreringstyp/Doédvikt

Antal kal.p.
vVarde kal.p.1l
Varde kal.p.2
Vdrde kal.p.3
Vdrde kal.p.4
Vdrde kal.p.5
Vdrde kal.p.6
Givarsign. p.1
Givarsign. p.2
Givarsign. p.3
Givarsign. p.4
Givarsign. p.5
Givarsign. p.6
Givarsign. shunt
Nollstédllning
Nollforskjutning
BAKAT UPP NED ANDRA

Denna parameter definierar lasten pa vagen for

tredje kalibreringspunkten.

Modbus: 41088 (46088)

Denna parameter definierar lasten pa vagen for

fiarde kalibreringspunkten.

Modbus: 41090 (46090)

Denna parameter definierar lasten pa vagen for

femte kalibreringspunkten.

Modbus: 41092 (46092)

Denna parameter definierar lasten pa vagen for

sjatte kalibreringspunkten.

Modbus: 41094 (46094)

Denna parameter visar givarsignalen for

den lagsta kalibreringspunkten.

Vardet kan inte andras.
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Teknisk handbok

[index] Omrade/Alternativ

Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.

Givarsign. p.2 Modbus: 41096 (46096)
Omr.: +/-9.99999 Denna parameter visar givarsignalen for
Enhet: mV/V den andra kalibreringspunkten.
<1.66631> Vardet kan inte andras.

Givarsign. p.3 Modbus: 41098 (46098)
Omr.: +/-9.99999 Denna parameter visar givarsignalen for
Enhet: mV/V den tredje kalibreringspunkten.
<2.03900> Vardet kan inte andras.

Givarsign. p.4 Modbus: 41100 (46100)
Omr.: +/-9.99999 Denna parameter visar givarsignalen for
Enhet: mV/V den fjarde kalibreringspunkten.
<2.03900> Vardet kan inte andras.

Givarsign. p.5 Modbus: 41102 (46102)
Omr.: +/-9.99999 Denna parameter visar givarsignalen for
Enhet: mV/V den femte kalibreringspunkten.
<2.03900> Vardet kan inte andras.

Givarsign. p.6 Modbus: 41104 (46104)
Omr.: +/-9.99999 Denna parameter visar givarsignalen for
Enhet: mV/V den sjatte kalibreringspunkten.
<2.03900> Vardet kan inte &andras.

Givarsign. shunt

Omr.: +/-9.99999
Enhet: mV/V
<2.03900>

Nolistallning

Omr.: +/-999999
Enhet: Matenhet
<‘Levande’>

Noliférskjutning

Omr.: +/-999999
Enhet: Matenhet
<0>
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Modbus: 41108 (46108)

Givarsignalens forandring da shuntmotstandet ansluts
till givaren kan skrivas in eller lasas av automatiskt fran
modulen med ett kommando.

Modbus: 41110 (46110)

Det aktuella viktvardet visas. Skriv in 6nskat viktvarde

for den aktuella lasten, vanligen ‘0’,

dvs. obelastad vag.

OBS! Denna parameter skall anvandas for
nollstallning av instrumentet.

Modbus: 41112 (46112)

Denna parameter visar den nollférskjutning som erhalls
vid nollstallningen ovan.
Om parametervardet andras paverkas nollstallningen.



Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ

<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Tabellkalibrering

Vagen kalibreras med antecknade varden fran en tidigare kalibrering, normalt en

dodviktskalibrering.
Antal kal.p.

Omrade:
2 till 6

<2>
Varde kal.p.1

Omr.: +/-999999
Enhet:

Matenhet

<0>

Varde kal.p.2

Omr.: +/-999999
Enhet:

Matenhet

<500>

Varde kal.p.3

Omr.: +/-999999
Enhet:

Matenhet

<0>

Varde kal.p.4

Omr.: +/-999999
Enhet:

Matenhet

<0>

Varde kal.p.5

Omr.: +/-999999
Enhet:

Matenhet

<0>

Varde kal.p.6

Omr.: +/-999999
Enhet:

Matenhet

<0>

Modbus: 41080 (46080)

Antalet kalibrerings-
punkter.

Modbus: 41082 (46082)

| denna parameter skall
det antecknade vardet
pa lasten vid den forsta
kalibreringspunkten
skrivas in.

Modbus: 41084 (46084)

| denna parameter skall
det antecknade vardet
pa lasten vid den andra
kalibreringspunkten
skrivas in.

Modbus: 41086 (46086)

Kalibrering

> Kalibreringstyp/Tabell
Antal kal.
vVarde kal.
Varde kal.
Vdrde kal.
Vdrde kal.
Vdrde kal.
Vdrde kal.
Givarsign.
Givarsign.
Givarsign.
Givarsign.
Givarsign.
Givarsign.
Givarsign. shunt
Nollstdllning
Nollfdrskjutning

'T'T'TT'TTT
oy Gl o DN -

oy 1 W N

's's's's o T

BAKAT UPP NED ANDRA

| denna parameter skall det antecknade vardet
pa lasten vid den tredje kalibreringspunkten

skrivas in.

Modbus: 41088 (46088)

| denna parameter skall det antecknade vardet
pa lasten vid den fjarde kalibreringspunkten

skrivas in.

Modbus: 41090 (46090)

| denna parameter skall det antecknade véardet
pa lasten vid den femte kalibreringspunkten

skrivas in.

Modbus: 41092 (46092)

| denna parameter skall det antecknade vardet
pa lasten vid den sjatte kalibreringspunkten

skrivas in.
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Teknisk handbok

[index] Omrade/Alternativ

Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.

Givarsign. p.1 Modbus: 41094 (46094)
Omr.: +/-9.99999 | denna parameter skall det antecknade vardet
Enhet: mV/V pa givarsignalen vid den forsta kalibreringspunkten
<0.00000> skrivas in.

Givarsign. p.2 Modbus: 41096 (46096)
Omr.: +/-9.99999 | denna parameter skall det antecknade vardet
Enhet: mV/V pa givarsignalen vid den andra kalibreringspunkten
<1.66631> skrivas in.

Givarsign. p.3 Modbus: 41098 (46098)
Omr.: +/-9.99999 | denna parameter skall det antecknade vardet
Enhet: mV/V pa givarsignalen vid den tredje kalibreringspunkten
<2.03900> skrivas in.

Givarsign. p.4 Modbus: 41100 (46100)
Omr.: +/-9.99999 | denna parameter skall det antecknade vardet
Enhet: mV/V pa givarsignalen vid den fjarde kalibreringspunkten
<2.03900> skrivas in.

Givarsign. p.5 Modbus: 41102 (46102)
Omr.: +/-9.99999 | denna parameter skall det antecknade vardet
Enhet: mV/V pa givarsignalen vid den femte kalibreringspunkten
<2.03900> skrivas in.

Givarsign. p.6 Modbus: 41104 (46104)
Omr.: +/-9.99999 | denna parameter skall det antecknade vardet
Enhet: mV/V pa givarsignalen vid den sjatte kalibreringspunkten
<2.03900> skrivas in.

Givarsign. shunt Modbus: 41108 (46108)
Omrade: Givarsignalens férandring da shuntmotstandet ansluts
+/—9.99999 till givaren kan skrivas in eller Iasas av automatiskt fran
Enhet: mV/V modulen med ett kommando.
<2.03900>

Nollstallning Modbus: 41110 (46110)
Omrade: Det aktuella viktvardet visas. Om vagen ar installerad
+/-999999 skall ett viktvarde skrivas in,
Enhet: Matenhet vanligen ‘0’ fér en obelastad vag.
<‘Levande’> OBS! Denna parameter skall anvandas for

Noliférskjutning

Omrade:
+/-999999
Enhet: Matenhet
<0>
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nollstallning av instrumentet.

Modbus: 41110 (46110)

Denna parameter skall sattas till det antecknade vardet
pa nollférskjutning.

Om nollstallning har utférts med ‘Nollstallning’ ovan
skall denna parameters varde inte andras.



Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ

Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.
Shuntkalibrering
Omvandl.faktor Modbus: 41066 (46066) Kalibrering
L . »Kalibreringstyp/Shunt
Omrade: Definierar forhallandet Omvandl. faktor
0.01 till 100 mellan ett matvarde Shuntkal.kraft
<9.80665> uttryckt i databladsenhet géiiﬁgﬁiihu“t
och samma varde uttryckt Nollt6eskiutning
i den valda matenheten. BAKAT UPP _NED ANDRA

Shuntkal.kraft

Omrade: +/-99999
Enhet:

Givarens
databladsenhet.
<2138.0>

Givarsign. shunt

Omrade:
+/—9.99999
Enhet: mV/V
<2.03900>

Nollstallning
Nollforskjutning
Se under ‘Dddviktskalibrering’.

Modbus: 41106 (46106)

Parametern definierar den kraft pa givarna som
ger lika stor signalandring som nar kalibrerings-
motstandet ansluts.

Modbus: 41108 (46108)

Givarsignalens forandring da shuntmotstandet ansluts
till givaren kan skrivas in eller |3sas av automatiskt fran
modulen med ett kommando.

Modbus: 41110 (46110) och
Modbus: 41112 (46112)
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[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Meny ‘Kommunikation’

Instrum.adress

Omréade: 1 till 247

<1>

COM1:Funktion

[0]
[1]
(2]
[3]
[4]
[5]

Anvands ej
Modbus
Modbus auto
Fjarrdisplay
Skrivare
Skrivare 850
<Modbus auto>

COM1:Overf.hast.

[0]
(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
9]

300
600
1200
2400
4800
9600
19200
38400
57600
115200
<9600>

COM1:Dataformat

[0]
(1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
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7-ingen-2
7-jamn-1
7-jamn-2
7-udda-1
7-udda-2
8-ingen-1
8-ingen-2
8-jamn-1
8-udda-1

< 8-ingen-1 >

Modbus: 41114 (46114)

Definierar instrument-adressen for
TAD 3-enheten.

Modbus: 41116 (46116)

Anvandning av serieport Com 1.
Anviénds ej: Porten anvénds inte.
Modbus: Porten anvénds fér
kommunikation med en styrenhet.
Modbus auto: Styrenhetens
overféringshastighet (fr.o.m. 9600)
och dataformat (8-ingen-1,

8-jamn-1 eller 8-udda-1) autodetek-
teras och anvénds av TAD 3.
Fjarrdisplay: Porten anvénds for
overféring av métvérden till en extern
displayenhet.

Skrivare: Porten anvénds for en
skrivare med 7 bitars teckenupps.
Skrivare 850: Porten anvénds for en
skrivare med 8 bitars tecken-
uppséttning och 850 Multilingual
overséttning.

Modbus: 41118 (46118)

Definierar 6verféringshastigheten for

Kommunikation

P Instrum.adress

COM1: Funktion
CoMl1: Overf.hast.
COM1: Dataformat
COM2: Funktion
coM2: Overf.hast.
COMZ2: Dataformat
COM3: Funktion
CoM3: Overf.hast.
COM3: Dataformat
COM3: Placering
COM4: Funktion
CoM4: Overf.hast.
COM4: Dataformat
COM4: Placering
Fjdrrdisp. funk.
Fjdrrdisp.format
Skrivare pos.l
Skrivare pos.2
Skrivare pos.3
Skrivare pos.4
Skrivare radmatn

BAKAT UPP NED ANDRA

serieckommunikationen. Parametern maste vara installd
pa overforingshastigheten hos den externa utrustningen.

Denna parameter visas inte om ‘COM1:Funktion’
ar installd pa ‘Anvands ej’ eller ‘Modbus auto’.

Modbus: 41120 (46120)

Definierar dataformatet for serieckommunikationen.
Parametern maste vara installd pa dataformatet hos den

externa utrustningen.

Denna parameter visas inte om ‘COM1:Funktion’ ar

installd pa ‘Anvands ej eller ‘Modbus auto’.




Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

COM2:Funktion

[0]
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]

Anvands egj
Modbus

Modbus auto

Fjarrdisplay
Skrivare

Skrivare 850

[/O-buss
<|/O-buss>

CcOM2:Overf.hast.

[0]
(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
9]
[10]
[11]

300
600
1200
2400
4800
9600
19200
38400
57600
115200
230400
460800
<115200>

COM2:Dataformat

[0]
(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]

7-ingen-2
7-jamn-1
7-jdmn-2
7-udda-1
7-udda-2
8-ingen-1
8-ingen-2
8-jamn-1
8-udda-1

< 8-ingen-1 >

Modbus: 41122 (46122)

Definierar funktionen for serieport Com 2.

Anvands ej: Serieporten anvéands inte.

Modbus: Serieporten anvéands fér kommunikation
med en styrenhet.

Modbus auto: Styrenhetens éverféringshastighet
(fr.0.m 9600) och dataformat (8-ingen-1, 8-jamn-1 eller
8-udda-1) autodetekteras och anvénds av TAD 3.
Fjarrdisplay: Serieporten anvénds fér 6verfoéring av
maétvérden till en extern displayenhet.

Skrivare: Serieporten anvénds for en skrivare

med 7 bitars teckenuppséttning.

Skrivare 850: Serieporten anvénds foér en skrivare
med 8 bitars teckenuppséttning och 850 Multilingual
overséttning.

1/0-buss: Serieporten anvands for

Nobel Weighing Systems I/O-buss.

Modbus: 41124 (46124)

Definierar 6verféringshastigheten for
serieckommunikationen. Parametern maste
vara installd pa overféringshastigheten hos
den externa utrustningen.

Om ‘COM2:Funktion’ har stallts in pa ‘1/0-buss’ och
endast DIO 3 enheter anvands rekommenderar vi
Overforingshastigheter fran 115200 till 460800.

Om ANA 3 ingar far 6verféringshastigheten vara
hogst 115200.

Denna parameter visas inte om ‘COM2:Funktion’ ar
installd pa ‘Anvands ej’ eller ‘Modbus auto’.

Modbus: 41126 (46126)

Definierar dataformatet for seriekommunikationen.
Parametern maste vara installd pa dataformatet
hos den externa utrustningen.

Denna parameter visas inte om ‘COM2:Funktion’
ar installd pa ‘Anvands ej’, ‘Modbus auto’
eller ‘1/0-buss’.

3-21



Teknisk handbok

[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

OBS: Parametrar for ‘COM3:’ visas endast om ‘COM2:Funktion’ ar ‘1/O-buss’!

COM3:Funktion

[0]
[1]
(2]
[3]
[4]
[5]

Anvands ej
Modbus
Modbus auto
Fjarrdisplay
Skrivare
Skrivare 850

< Anvands ej >

COM3:0Overf.hast.

[0]
[1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
9]

300
600
1200
2400
4800
9600
19200
38400
57600
115200
<9600 >

COM3:Dataformat

[0]
(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]

7-ingen-2
7-jamn-1
7-jamn-2
7-udda-1
7-udda-2
8-ingen-1
8-ingen-2
8-jamn-1
8-udda-1

< 8-ingen-1 >

COM3:Placering

[0]
[1]
(2]
[3]
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Analog utg.1
Analog utg.2
Dig.l/O 1
Dig.l/O 2
<Dig.l/O 1>

Modbus: 41128 (46128)

Definierar funktionen for serieport Com 3.

Anvands ej: Serieporten anvénds inte.

Modbus: Serieporten anvands fér kommunikation
med en styrenhet.

Modbus auto: Styrenhetens éverféringshastighet
(fr.0.m 9600) och dataformat (8-ingen-1, 8-jamn-1 eller
8-udda-1) autodetekteras och anvénds av TAD 3.
Fjarrdisplay: Serieporten anvénds fér 6verfbéring av
métvérden till en extern displayenhet.

Skrivare: Serieporten anvénds for en skrivare

med 7 bitars teckenuppséttning.

Skrivare 850: Serieporten anvénds fér en skrivare
med 8 bitars teckenuppséttning och 850 Multilingual
overséttning.

Modbus: 41130 (46130)

Definierar 6verféringshastigheten for
serieckommunikationen. Parametern maste
vara installd pa éverféringshastigheten hos
den externa utrustningen.

Denna parameter visas inte om ‘COM3:Funktion’ ar
installd pa ‘Anvands ej eller ‘Modbus auto’.

Modbus: 41132 (46132)

Definierar dataformatet for seriekommunikationen.
Parametern maste vara installd pa dataformatet
hos den externa utrustningen.

Denna parameter visas inte om ‘COM3:Funktion’ ar
installd pa ‘Anvands ej eller ‘Modbus auto’.

Modbus: 41134 (46134)
Definierar vilken tillsatsenhet serieport Com 3
ar placerad pa.

Denna parameter visas inte om ‘COM3:Funktion’ ar
installd pa ‘Anvands ej’.



Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ

<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

OBS: Parametrar for ‘COM4:’ visas endast om ‘COM2:Funktion’ ar 1/0-buss’!

COM4:Funktion

[0]
[1]
(2]
[3]
[4]
[5]

Anvands ej
Modbus
Modbus auto
Fjarrdisplay
Skrivare
Skrivare 850

< Anvands ej >

COM4:Overf.hast.

[0]
(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
9]

300
600
1200
2400
4800
9600
19200
38400
57600
115200
<9600 >

COM4:Dataformat

[0]
(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]

7-ingen-2
7-jamn-1
7-jamn-2
7-udda-1
7-udda-2
8-ingen-1
8-ingen-2
8-jamn-1
8-udda-1

< 8-ingen-1 >

COM4:Placering

[0]
(1]
(2]
3]

Analog utg.1
Analog utg.2
Dig.l/O 1
Dig.l/O 2
<Dig.l/O 2

Modbus: 41136 (46136)

Definierar funktionen for serieport Com 4.

Anvands ej: Serieporten anvéands inte.

Modbus: Serieporten anvénds fé6r kommunikation
med en styrenhet.

Modbus auto: Styrenhetens éverféringshastighet
(fr.0.m 9600) och dataformat (8-ingen-1, 8-jamn-1 eller
8-udda-1) autodetekteras och anvénds av TAD 3.
Fjarrdisplay: Serieporten anvénds fér 6verféring av
maétvérden till en extern displayenhet.

Skrivare: Serieporten anvénds fér en skrivare

med 7 bitars teckenuppséttning.

Skrivare 850: Serieporten anvénds foér en skrivare
med 8 bitars teckenuppséttning och 850 Multilingual
Overséttning.

Modbus: 41138 (46138)

Definierar 6verféringshastigheten for
serieckommunikationen. Parametern maste vara installd
pa o6verforingshastigheten hos den externa utrustningen.

Denna parameter visas inte om ‘COM4:Funktion’ ar
installd pa ‘Anvands ej’ eller ‘Modbus auto’.

Modbus: 41140 (46140)

Definierar dataformatet f6r seriekommunikationen.
Parametern maste vara instélld pa dataformatet
hos den externa utrustningen.

Denna parameter visas inte om ‘COM4:Funktion’ ar
installd pa ‘Anvands ej’ eller ‘Modbus auto’.

Modbus: 41142 (46142)

Definierar vilken tillsatsenhet serieport Com 4
ar placerad pa.

Denna parameter visas inte om ‘COM4:Funktion’ ar
installd pa ‘Anvands ej'.
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[index] Omrade/Alternativ

<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Fjarrdisp.funk.
[0] Bruttovikt
1 Nettovikt
[2] Visad vikt
[3] Flode
< Bruttovikt >

Fjarrdisp.format

0] 4
Ml o
2] 6
B 7
[4] 32
<6>

Skrivare pos.1

[0] Anvands ej
1 Visad vikt
[2] Datum/Tid
[3] Instr.namn
[4] Fast tara

< Visad vikt >

Skrivare pos.2
[0] Anvands egj
1 Visad vikt
[2] Datum/Tid
[3] Instr.namn
[4] Fast tara
< Anvands ej >
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Modbus: 41144 (46144)

Definierar vilket matvarde som skall sandas till den
externa displayenhet som ar ansluten till TAD 3.

Bruttovikt: Vardet for bruttovikten sénds alltid.
Nettovikt: Virdet for nettovikten sénds alltid.
Visad vikt: Vardet for brutto- eller nettovikt sénds,
dven om ett flddesvérde visas pa displayen.
Fléde: Flédesvérdet sédnds alltid.

Parametern visas endast om nagon serieport ar
installd pa ‘Fjarrdisplay’.
Se kapitel 6, Kommunikation, for vidare information.

Modbus: 41146 (46146)

Definierar antalet siffror pa den externa displayenhet
som ar ansluten till TAD 3.

Parametern visas endast om nagon serieport ar
installd pa ‘Fjarrdisplay’.

Se kapitel 6, Kommunikation, for vidare information.

Modbus: 41148 (46148)

Definierar vilken information som skall skrivas ut
i position 1 pa skrivaren.

Anviénds ej: Position 1 anvénds inte.

(Om bade ‘Skrivare pos.1’ och ‘Skrivare pos.2’
ar instéllda pa ‘Anvénds ej’ utgar skrivarraden.)
Visad vikt: Visad vikt/flode inklusive texten
Brutto/Netto/Fl6de och métenheten.
Datum/Tid: Datum och tid fér utskriften.
Instr.namn: Instrumentets namn.

Fast tara: Vérde av Fast tara.

Parametern visas endast om ‘Funktion’ fér nagon
serieport ar installd pa ‘Skrivare’.

Modbus: 41150 (46150)

Definierar vilken information som skall skrivas ut
i position 2 pa skrivaren.

Anviénds ej: Position 2 anvénds inte.

(Om bade ‘Skrivare pos.1’ och ‘Skrivare pos.2’
ar instéllda pa ‘Anvénds ej’ utgar skrivarraden.)
Visad vikt: Visad vikt/fléde inklusive texten
Brutto/Netto/Fl6de och métenheten.
Datum/Tid: Datum och tid fér utskriften.
Instr.namn: Instrumentets namn.

Fast tara: Vérde av Fast tara.

Parametern visas endast om ‘Funktion’ for nagon
serieport ar installd pa ‘Skrivare’.



Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ

<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Skrivare pos.3

[0]
[1]
[2]
[3]
[4]

Anvands egj
Visad vikt
Datum/Tid
Instr.namn
Fast tara

< Anvands ej >

Skrivare pos.4

[0]
(1]
2]
[3]
[4]

Anvands ej
Visad vikt
Datum/Tid
Instr.namn
Fast tara

< Anvands ej >

Skrivare radmatn

[0]
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
9]
[10]

0

O©CoONOO AR, WN -
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Modbus: 41152 (46152)

Definierar vilken information som skall skrivas ut
i position 3 pa skrivaren.

Anvénds ej: Position 3 anvénds inte.

(Om bade ‘Skrivare pos.3’ och ‘Skrivare pos.4’
ar instéllda pa ‘Anvénds ej’ utgar skrivarraden.)
Visad vikt: Visad vikt/flode inklusive texten
Brutto/Netto/FI6de och métenheten.
Datum/Tid: Datum och tid fér utskriften.
Instr.namn: Instrumentets namn.

Fast tara: Véarde av Fast tara.

Parametern visas endast om ‘Funktion’ for nagon
serieport ar installd pa ‘Skrivare’.

Modbus: 41154 (46154)

Definierar vilken information som skall skrivas ut
i position 4 pa skrivaren.

Anvands ej: Position 4 anvéands inte.

(Om bade ‘Skrivare pos.3’ och ‘Skrivare pos.4’
ar instéllda pa ‘Anvénds ej’ utgar skrivarraden.)
Visad vikt: Visad vikt/flode inklusive texten
Brutto/Netto/FI6de och métenheten.
Datum/Tid: Datum och tid fér utskriften.
Instr.namn: Instrumentets namn.

Fast tara: Virde av Fast tara.

Parametern visas endast om ‘Funktion’ for nagon
serieport ar installd pa ‘Skrivare’.

Modbus: 41156 (46156)

Definierar antalet radmatningar efter varje utskrift.
Varje radmatning bestar av CR LF.

Parametern visas endast om ‘Funktion’ fér nagon
serieport ar installd pa ‘Skrivare’.
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[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Meny‘Nivaovervakning’

Gransv.1 kalla
Gransv.2 kalla
Gransv.3 kalla
Gréansv.4 kalla
Gransv.5 kalla
Gransv.6 kalla
Gransv.7 kalla
Gréansv.8 kalla

Modbus:
Modbus:
Modbus:
Modbus:
Modbus:
Modbus:
Modbus:

41158 (46158)
41164 (46164)
41170 (46170)
41176 (46176)
41182 (46182)
41188 (46188)
41194 (46194)

Nivadvervakning

P Gransv.l kdlla
Grénsv.1 utgang
Grdnsv.1l hyst.
Gransv.2 kalla
Grdnsv.2 utgdng
Grdnsv.2 hyst.

etc.

[0]
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
9]
[10]
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Anvands ej
Nettovikt
Bruttovikt
Visad vikt
Flode

Abs. nettov.
Abs. bruttov.
Abs. visad v.
Abs. flode

Offset g.v.1
<Anvands ej>

Modbus: 41200 (46200)

Definierar vilken signal som
skall 6vervakas.

Nettovikt: Overvakningen
géller nettovikt.

Bruttovikt: Overvakningen
géller bruttovikt.

Visad vikt: Overvakningen
géller bruttovikt eller nettovikt,
dven om ett flodes-vérde
visas pa TAD 3.

Fléde: Overvakningen
géller fléde, sa for funktion
maste programoption Fléde
vara aktiverad.

Abs.: Betyder Absolut,
overvakningen géller
absolutvérdet av nefttovikt,
bruttovikt, visad vikt

eller fléde.

Offset g.v.1: Alternativet
ingar ej i ‘Gréansv.1 Kkélla'.
Exempel:

Om detta alternativ véljs fér
‘Grénsv.2 kélla’ kommer
Grénsvérde 2 att bvervaka
samma signal som Gréns-
védrde 1, men vid en annan
niva. Skillnaden mellan
6vervakningsnivaerna anges
av ‘Grénsvérde 2'.

Gransv.8 kdlla
Borv.1l kdlla
Borv.2 kdlla

BAKAT UPP__ NED

ANDRA




Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Gransv.1 utgang
Gransv.2 utgang
Gransv.3 utgang
Gransv.4 utgang
Gransv.5 utgang
Gransv.6 utgang
Gransv.7 utgang
Gransv.8 utgang

[0] Aktiv dver
[1] Aktiv under
< Aktiv 6ver >

Gransv.1 hyst.
Gransv.2 hyst.
Gransv.3 hyst.
Gransv.4 hyst.
Gransv.5 hyst.
Gransv.6 hyst.
Gransv.7 hyst.
Gransv.8 hyst.

Omrade:
+/-999999
Enhet: Matenhet
eller flodesenhet.
<0.2>

Borv.1 kélla
Borv.2 killa

[0] Anvands ej

1 Nettovikt

[2] Bruttovikt

[3] Visad vikt

[4] Flode

[5] Abs. nettov.

[6] Abs. bruttov.

[7] Abs. visad v.

[8] Abs. flode
<Anvands ej>

Modbus: 41160 (46160)
Modbus: 41166 (46166)
Modbus: 41172 (46172)
Modbus: 41178 (46178)
Modbus: 41184 (46184)
Modbus: 41190 (46190)
Modbus: 41196 (46196)
Modbus: 41202 (46202)

Denna parameter anger villkoren for styrning av

en eventuellt anvand utgang.

Aktiv 6ver: Ansluten Utgang aktiveras nér den éver-
vakade signalens niva &r hégre &n instéllt Grénsvérde.
Aktiv under: Ansluten Utgadng aktiveras nér den over-
vakade signalens niva &r lagre an instéllt Grénsvérde.

OBS: Parametern visas inte om motsvarande
‘Gransv.(X) kalla’ ar installd pa ‘Anvands ej'.

Relautgangar kan kopplas till Gransvarden,
se meny ‘Utgangar’ pa sidan 3-29.

Modbus: 41162 (46162)
Modbus: 41168 (46168)
Modbus: 41174 (46174)
Modbus: 41180 (46180)
Modbus: 41186 (46186)
Modbus: 41192 (46192)
Modbus: 41198 (46198)
Modbus: 41204 (46204)

Definierar hysteresomradet fér gransvardet.
Positiva varden ger ett hysteresomrade som ligger
ovanfor gransvardet, negativa varden ger ett
hysteresomrade som ligger under gransvardet.

OBS: Parametern visas inte om motsvarande
‘Gransv.(X) kalla’ ar installd pa Anvands ej'.

Modbus: 41206 (46206)
Modbus: 41208 (46208)

Definierar vilken signal som skall vara insignal till
borvardesfunktionen.

Nettovikt: Bérvardet arbetar pa nettovikten.

Bruttovikt: Bérvérdet arbetar pa bruttovikten.

Visad vikt: Bérvéardet arbetar pa bruttovikten eller
nettovikten, dven om ett flodesvérde visas pa TAD 3.
Flode: Bérvérdet arbetar pa flbdet, sé for funktion maste
programoption Fléde vara aktiverad.

Abs.: Betyder Absolut, bérvérdet arbetar pa absolut-
vérdet av nettovikt, bruttovikt, visad vikt eller fléde.

3-27



Teknisk handbok

[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Meny ‘Ingangar’

Ingang 01 anv. Modbus: 41210 (46210) -
Ingang 02 anv. Modbus: 41212 (46212) Ingaongar
Ingang 11 anv. Modbus: 41214 (46214) »-Ingang 01 anv.
° Ingang 02 anv.
Ingéng 12 anv. Modbus: 41216 (46216) Tnging 11 anv.
Ingang 13 anv. Modbus: 41218 (46218) etc.
Ingang 14 anv. Modbus: 41220 (46220) Ingéng 18 anv.
Ingang 15 anv. Modbus: 41222 (46222) tgang 21 anv.
Ingang 16 anv. Modbus: 41224 (46224) Tnging 28 anv.
Ingédng 17 anv. Modbus: 41226 (46226) BAKAT UPP NED ANDRA
Ingang 18 anv. Modbus: 41228 (46228)

Ingang 21 anv.
Ingang 22 anv.
Ingang 23 anv.
Ingang 24 anv.
Ingang 25 anv.
Ingang 26 anv.
Ingang 27 anv.
Ingang 28 anv.

Modbus:
Modbus:
Modbus:
Modbus:
Modbus:
Modbus:
Modbus:
Modbus:

41230 (46230)
41232 (46232)
41234 (46234)
41236 (46236)
41238 (46238)
41240 (46240)
41242 (46242)
41244 (46244)

[0] Anvands ej Definierar anvandningen av digitala ingangar till TAD 3.
[1 Tarera Tva digitala ingangar, Ingang 01 och Ingang 02, ingar
[2] Brutto/Netto i TAD 3-enheten. For de 6vriga ingangarna kravs att
[3] Brutto externa I/O-enheter med 8 ingangar och 8 utgangar
[4] Netto vardera ansluts till TAD 3.
[3] Utskri1_’_t Tarera: Ingangen anvénds fér tareringskommando.
[6]  Nollstalln. Brutto/Netto: Ingangen anvénds fér brutto/netto-omkoppling.
[7]  Flode/Vikt Brutto: Ingangen kopplar TAD 3 till bruttolége.
[8]  Flode Netto: Ingangen kopplar TAD 3 till nettolége.
[9] Vikt Utskrift: Ingangen anvénds for utskriftskommando.
[10] ~ Starta dos. Nollstélin.: Ingdngen anvénds fér nollstéliningskommando.
[11]  Stoppa dos. */ FIéde/Vikt: Ingangen anvénds for fléde/vikt-omkoppling.
[12]  Astall dos. */ Fléde: Ingangen kopplar TAD 3 till flsdeslage.
[13]  Astart.dos. */ Vikt: Ingangen kopplar TAD 3 till viktlage.
Hg% é’l[(?;;s;-l((jt(i)vs.l_ **/ Starta dos.: Anvénds fér att starta dosering.
, o ] " ; .
[16]  D.aktivitet Y Stoppa dos.: Anvénds for att stoppa dosering.

[17]
[18]
[19]
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Slutfor sats
< Anvands ej >

(For Ingang 01
och Ingang 02:
< D.aktivitet > )

**/ A.stéll dos.: Anvénds for att avsluta en stoppad dosering.
**/ A.start dos.: Anvénds fér att fortsétta en stoppad dosering.
**/ Aterst.dos.L: Anvénds for att aterstélla ett doseringslarm.

**/ Skip aktiv : Anvénds for att hoppa éver resten av en stoppad
doseringsaktivitet.

**/ D.aktivitet: Anvénds for férreglingssignal i doserings-
aktiviteter, eller vid pulsdosering.

**/ Slutfér sats: Anvéands for att fortsétta doseringen tills

den pagaende satsen éar fardig .

*/ For funktion maste programoption Fléde vara aktiverad
**/ Fér funktion maste programoption Dosering vara aktiverad.
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[index] Omrade/Alternativ. Forklaring och
<grundvarde> resultat av alternativ.

Meny ‘Utgangar’

Utgang 01 anv. Modbus: 41246 (46246) Utgangar

Utgang 02 anv. Modbus: 41248 (46248) »Utgéng 01 anv.

Utgang 11 anv. Modbus: 41250 (46250) peong 3 e

Utgang 12 anv. Modbus: 41252 (46252) etc.

Utgang 13 anv. Modbus: 41254 (46254) Utgéng 18 anv.

Utgang 14 anv. Modbus: 41256 (46256) Utgizg 21 anv.

Utgang 15 anv. Modbus: 41258 (46258) Utqing 28 anv.

Utgéng 16 anv. Modbus: 41260 (46260) BAKAT UPP NED ANDRA

Utgang 17 anv. Modbus: 41262 (46262)

Utgang 18 anv. Modbus: 41264 (46264)

Utgang 21 anv. Modbus: 41266 (46266)

Utgang 22 anv. Modbus: 41268 (46268)

Utgang 23 anv. Modbus: 41270 (46270)

Utgang 24 anv. Modbus: 41272 (46272)

Utgang 25 anv. Modbus: 41274 (46274)

Utgang 26 anv. Modbus: 41276 (46276)

Utgang 27 anv. Modbus: 41278 (46278)

Utgang 28 anv. Modbus: 41280 (46280)
[0] Anvands egj Definierar anvandningen av de digitala utgangarna.
[1] | drift Tva reldutgangar, Utgang 01 och Utgang 02, ingar i
2] Gransvarde 1 TAD 3-enheten. For de 6vriga utgangarna kravs att
[3] Gransvarde 2 externa |/O-enheter med 8 ingangar och 8 utgangar
[4] Gransvarde 3 vardera ansluts till TAD 3.

[5] Gransvarde 4
[6] Gransvarde 5
[7] Gransvarde 6
[8] Gransvarde 7
9] Gransvarde 8

I drift: Aktiv utgang innebér att ‘I drift’ ar aktiv.
Grénsviérde 1 - 8: Utgangen aktiveras av Grédnsvérdet.
Bérvarde 1, 2: Utgangen aktiveras av Bérvérde.
Nettolage: Utgangen aktiv i nettoldge.

A God nolla: Utgangen aktiv vid ‘god nolla’.
H ?} ggngz ; Stabil vikt: Utgangen aktiv vid stabil vikt.
[12] Nettolage */ Flodesvisn.: Utgangen aktiv da flddesvérde visas.
[13] God nolla **/ Dos. pagar: _Utgéngen aktiv vid pagaende dosering
[14]  Stabil vikt (dven om doseringen &r stoppad).
[15]  Flodesvisn. **/ Dos. stoppad: Utgangen aktiv da doseringen &r stoppad.

**/ Dos. larm: Utgangen aktiveras da ett doseringslarm

16 Dos. pagé
[16] ©S. pagar upptrader och inte har blivit aterstéllt.

[17] Dos. stoppad

[18] Dos. larm **/ D.aktivitet: Utgangen anvénds i doseringsaktiviteter.

[19] D.akti\./.itet _ oBS:
< Anvands ej > */ For funktion méste optionen Fléde vara aktiverad.
(For Utgang 01 **/ For funktion maste optionen Dosering vara aktiverad.

och Utgang 02:
< D.aktivitet >
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[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Meny ‘Analogutgangar’

1:Utgangskalla
[0] Anvands egj
1 Bruttovikt
[2] Nettovikt
[3] Visad vikt
[4] Flode
< Anvands ej >

1:Utgangstyp

[0] +/-20mA
[1] -12-20mA
[2]  0-20mA
3]  4-20mA
[4]  +/-10V
5] 0-10V

< 4-20mA >

1:Omrade lag

Omrade:
+/-999999
Enhet: Matenhet

eller flodesenhet
<0>

1:0mrade hog
Omrade:
+/-999999
Enhet: Matenhet
eller flodesenhet
<500 >
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Modbus: 41282 (46282)

Anger vilket varde

som skall visas pa
Analogutgang 1.
Anvénds ej:
Analogutgéngen anvénds
inte.

Bruttovikt: Utgangen
presenterar bruttovikten.
Nettovikt: Utgangen
presenterar nettovikten.
Visad vikt: Utgangen
presenterar bruttovikt eller
nettovikt, dven om

ett flédesvérde visas

pa TAD 3.

Fléde: Utgangen
presenterar flédet (option).

Modbus: 41284 (46284)

Analogutgangar

» 1:Utgangskalla
:Utgdngstyp
:Omrade lag
:Omrdde hég
:Justering 1ldg
:Justering hég
:Filterkonstant
:Utgangskalla
:Utgdngstyp
:Omrdde lag
:Omrade hég
:Justering lag
:Justering hég
:Filterkonstant

RO RO RO RO R RO B b ks b b b b

BAKAT UPP__ NED ANDRA

Anger vilken typ av signal som anvands for att visa
vikt/flodes-vardet pa Analogutgang 1.

+/~20mA, —12 - 20mA: bipolér strémutgéang.
0-20mA, 4-20mA: monopolér strémutgang.

+/~-10V: bipolér spé&nningsutgang.

0-10V: monopoléar spdnningsutgang.
Denna parameter visas inte om ‘“1:Utgangskalla’

ar installd pa ‘Anvands ej'.

Modbus: 41286 (46286)

Anger vilket vikt/flddes-varde som skall ge lagsta utsignal
pa Analogutgang 1 (0 V/ 0 mA /4 mA).

Denna parameter visas inte om “1:Utgangskalla’

ar installd pa ‘Anvands ej'.

Modbus: 41288 (46288)

Anger vilket vikt/flodes-varde som skall ge hogsta utsignal

pa Analogutgang 1 (10 V /20 mA).

Denna parameter visas inte om ‘“1:Utgangskalla’

ar installd pa ‘Anvands ej'.
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[index] Omrade/Alternativ

<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

1:Justering lag

Omrade:
+/-999

<0>

1:Justering hog

Omrade:
+/-999

<0>

1:Filterkonstant

[0]
(1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
9]

0

1>

AN=2>200NO0OOCOTPRWN -

2:Utgangskalla

[0]
(1]
(2]
[3]
[4]

Anvands egj
Bruttovikt
Nettovikt
Visad vikt
Flode

< Anvands ej >

Modbus: 41290 (46290)

Nar denna parameter andras aktiveras Analog-

utgang 1 med lagsta utsignalen (0 V/0 mA /4 mA).
Parametern adderar till utsignalen ett offset-varde som
kan justeras for att ge forvantad visning pa det instrument
som ar anslutet till Analogutgang 1.

Fullt justeromrade motsvarar cirka +2 % av maximal
utsignal for analogutgangen.

Parametervardet kommer att nollstéllas varje gang
‘“1:Utgangstyp’ andras.

Denna parameter visas inte om “1:Utgangskalla’
ar installd pa ‘Anvands gj'.

Modbus: 41292 (46292)

Nar denna parameter andras aktiveras Analog-
utgang 1 med hdgsta utsignalen (10 V /20 mA).
Parametern styr utgadngens forstarkning och kan justeras
for att ge férvantad visning pa det instrument som ar
anslutet till Analogutgang 1.

Fullt justeromrade motsvarar cirka +2 % av maximal
utsignal for analogutgangen.

Parametervardet kommer att nollstéllas varje gang
‘“1:Utgangstyp’ andras.

Denna parameter visas inte om ‘1:Utgangskalla’

ar installd pa ‘Anvands ej'.

Modbus: 41294 (46294)

Denna parameter anvands for att fa en langsammare
uppdatering av Analogutgang 1, vilket ger stabilare
utsignal.

Exempel: ‘Filtertid’ 200 ms, och denna parameter installd
pa 5 ger 1 sekund mellan uppdateringarna for
Analogutgang 1.

Denna parameter visas inte om ‘“1:Utgangskalla’
ar installd pa ‘Anvands ej'.

Modbus: 41296 (46296)

Anger vilket varde som skall visas pa Analogutgang 2.
Anviénds ej: Analogutgangen anvénds inte.
Bruttovikt: Utgangen presenterar bruttovikten.
Nettovikt: Utgangen presenterar nettovikten.

Visad vikt: Utgangen presenterar bruttovikt eller
nettovikt, dven om ett flodesvérde visas pa TAD 3.
Fléde: Utgangen presenterar fldet (option).
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[index] Omrade/Alternativ

<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

2:Utgangstyp

[0]
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

+/—20mA
-12 - 20mA
0-20mA
4-20mA
+/-10V
0-10V
<4-20mA >

2:0Omrade lag

Omrade:
+/-999999
Enhet: Matenhet
eller flodesenhet
<0>

2:0mrade hog

Omrade:
+/—999999
Enhet: Matenhet
eller flodesenhet
<500 >

2:Justering lag
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Omrade:
+/-999
<0>

Modbus: 41298 (46298)

Anger vilken typ av signal som anvands for att visa
vikt/flédes-vardet pa Analogutgang 2.

+/~20mA, —12 - 20mA: bipolér strémutgéang.
0-20mA, 4-20mA: monopolér strémutgéng.
+/~-10V: bipolér spédnningsutgang.

0-10V: monopolar spdnningsutgang.

Denna parameter visas inte om ‘2:Utgangskalla’
ar installd pa ‘Anvands ej'.

Modbus: 41300 (46300)

Anger vilket vikt/flddes-varde som skall ge lagsta utsignal
pa Analogutgang 2 (0 V/0 mA /4 mA).

Denna parameter visas inte om ‘2:Utgangskalla’
ar installd pa ‘Anvands gj'.

Modbus: 41302 (46302)

Anger vilket vikt/flddes-varde som skall ge hégsta utsignal
pa Analogutgang 2 (10 V/ 20 mA).

Denna parameter visas inte om ‘2:Utgangskalla’
ar installd pa ‘Anvands gj'.

Modbus: 41304 (46304)

Nar denna parameter andras aktiveras Analog-

utgang 2 med lagsta utsignalen (0 V/ 0 mA / 4 mA).
Parametern adderar till utsignalen ett offset-varde som
kan justeras for att ge férvantad visning pa det instrument
som ar anslutet till Analogutgang 2.

Fullt justeromrade motsvarar cirka +2 % av maximal
utsignal fér analogutgangen.

Parametervardet kommer att nolistdllas varje gang
‘2:Utgangstyp’ andras.

Denna parameter visas inte om ‘2:Utgangskalla’
ar installd pa ‘Anvands ej'.
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[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

2:Justering hog

Omrade:
+/-999

<0>

2:Filterkonstant

[0]
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
9]

AN=2>200NO0OODOPRRWN -

Modbus: 41306 (46306)

Nar denna parameter andras aktiveras Analog-

utgang 2 med hdgsta utsignalen (10 V /20 mA).
Parametern styr utgadngens forstarkning och kan justeras
for att ge férvantad visning pa det instrument som ar
anslutet till Analogutgang 2.

Fullt justeromrade motsvarar cirka +2 % av maximal
utsignal for analogutgangen.

Parametervardet kommer att nollstéllas varje gang
‘2:Utgangstyp’ andras.

Denna parameter visas inte om ‘2:Utgangskalla’
ar installd pa ‘Anvands gj'.

Modbus: 41308 (46308)

Denna parameter anvands for att fa en langsammare
uppdatering av Analogutgang 2, vilket ger stabilare
utsignal.

Exempel: ‘Filtertid’ 200 ms, och denna parameter installd
pa 5 ger 1 sekund mellan uppdateringarna for
Analogutgang 2.

Denna parameter visas inte om ‘2:Utgangskalla’
ar installd pa ‘Anvands gj'.
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Programoptioner

| denna undermeny visas namnet pa varje tillganglig programoption pa en rad.

For att en programoption skall aktiveras maste en giltig kod skrivas in pa optionens
rad. Individuella koder, beroende pa instrumentets serienummer,

kan bestallas fran Nobel Weighing Systems.

e Placera markoéren vid den programoption som skall aktiveras.

e Tryck pa funktionstangent ANDRA, och markéren kommer att flytta &t hoger.
¢ Anvand siffertangenterna foér att mata in den giltiga koden for optionen.

e Avsluta inmatningen av koden genom att trycka pa tangent ..

Da en programoption har aktiverats kan den deaktiveras genom att 0 (noll) skrivs in
istallet for den giltiga koden.

Tillfallig kod for programoptioner

En demo-kod ar tillganglig for tillfallig aktivering av programoptioner. Denna kod kan
anvandas en gang for underhall (for att aktivera en option i ett utbytesinstrument) eller
for att prova en programoption under en begransad tid.

Den tillfalliga demo-koden &r 1 9 3 7 och den kan skrivas in vid vilkken som helst av de
tillgangliga programoptionerna for att aktivera den under 7 dagar. Efter denna tid blir
den aktiverade optionen automatiskt avstangd.

For att aktivera programoptionen efter denna demo-tid maste en giltig kod for det
aktuella instrumentet bestallas.

Nar en programoption anvands med tillfallig kod visas texten *DEMO* pa instrumentets
display. En tillfalligt aktiverad programoption kan stangas av genom att den giltiga
koden ersatts av 0.

OBS!
Kom ihag att genast bestalla en giltig kod om ni tdnker anvanda en programoption i
mer an 7 dagar.

Legalvagning
| denna undermeny visas laget for legalvagningens Ias. Nar laset ar tillkopplat
(Lock = On) férhindras omstallning av vissa parametrar. Detta galler:
- Meny Kalibreringsparametrar, samtliga parametrar.
- Meny Kalibrering, samtliga parametrar utom ‘Nollstallning’ och
‘Nollférskjutning’. For dessa parametrar begransas dock omradet
till £10 % av vagens Kapacitet, utgdende fran kalibrerat nollvarde.
- Meny Allman, Parametern ‘Displayinfo’.
- Meny Kommunikation, parametrarna ‘Skrivare pos.1’ till ‘Skrivare pos.4’.
Dessutom kan valet av programoption inte andras.

Andring av parameterns instélining (Lock = On eller Off) kan ske férst sedan
en speciell kod har matats in.

Ytterligare information om legalvagning och om hur legallaset anvands finns i en
separat handbok.
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4. Kalibrering

Vid matning med TAD 3 omvandlas givarnas utsignal, som ar ett matt
pa belastningen pa givarna, till ett viktvarde. Omvandlingen styrs av ett flertal
parametrar med varden som definieras vid instrumentets kalibrering.

Vissa kalibreringstyper for TAD 3 kan utféras utan anslutna givare, men den
automatiska berakningen av filtertid kommer att bli korrekt endast om matanordningens
givare ar anslutna till instrumentet.

Fyra kalibreringstyper kan anvandas fér TAD 3:
o Databladskalibrering — inmatning av varden fran givarens datablad.

¢ Shuntkalibrering — anslutning av ett internt 80 kohm shuntmotstand
och inmatning av motsvarande viktvarde.

¢ Tabellkalibrering — inmatning av antecknade varden fran
en tidigare kalibrering.

o Doddviktskalibrering — lagring av uppmatta givarsignaler tillsammans med
kanda belastningsvarden.

Kalibrering kan endast utforas i meny ‘Andra uppsattning’.

(En ‘Uppséattningskod’ kan kravas, och normala vagningsfunktioner
maste avbrytas.)

Kalibreringen paborjas genom att en kalibreringstyp viljs.

For att fa basta mojliga vagningsresultat skall den mekaniska installationen utforas
med storsta noggrannhet. Fasta mekaniska anslutningar till vagen skall undvikas, eller
goras sa flexibla som méjligt och vinkelrata mot matriktningen. Om vagen har flera
parallellkopplade givare maste de ha samma marklast och impedans. Om givare och
fasta stod kombineras maste lasten vara jamnt fordelad pa samtliga stodpunkter.

Man boér bérja med en databladskalibrering, vilken ar I1att att utféra och ger god
noggrannhet sa att vagutrustningen kan provas.

DATA AND CALIBRATION SHEET ArtNo:1130480
LOAD CELL KIS-3 S/N 322471
ki R ML) R e RS e it o= ARG
e . | INPUT RBATSTANCE 350-+/~ 3 OHMS| INCL.® STANDARD CABLE
’ | OUTPUT RESISTANCE 350.1  OHMS INCL. STANDARD CABLE
STOELOAD DLTTHATE R EMPERETURE RANGE— =40~ TU ¥E0~ DEGREES C
ELECTRICAL CONNECTION SHIELDED 4-CONDUCTOR CABLE ! TEMPERATURE EFFECT ( -10 10 +50  DEGREES C)
s T o | ON OUTPUT 0.001 % OF OUTPUT PER DEG. C
S TONAL NECHTIVE, — WHETE 0N ZERC BATANCE 00T % OF R.0. PER DEG. C
RATED OUTPUT (R.0.) (TOLERANCE 0.1 %) 2.0394 nV/V
NONLINEARITY (BEST FIT THROUGH ZERO) ¥/= 0.010 % R.O.
ZERO BALANCE %0.0 . % B0,
CREEP 5 MINUTES +0.001 % R.O.

CALIBRATION VALUES (TOLERANCE 0.1 %)SHUNT RESISTOR CONNECTED BETWEEN "EXCITATION NEGATIVE 'AND ’“SIGNAL NEGATIVE"
40 KOHMS CORRESPOND TO C R D o]

80 KOHMS CORRESPOND TO 4.9683 kN

THE VALUES INDICATED FOR OUTPUT VOLTAGE AND CALIBRATION VALUES ARE APPLICABLE AT OPEN CIRCUIT

WITHOUT EXTERNAL BALANCING RESISTORS AND WITH A CONNECTING CABLE OF STANDARD LENGTH.

Vishay Nobel AB KARLSKOGA 03-04-30
$-691 27 KARLSKOGA w\

Figur 10. Varje givare fran Nobel Weighing Systems levereras med
ett detaljerat data- och kalibreringsblad.
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Shuntkalibreringen ger méjlighet att kalibrera utan att belasta vagen. Anslutning av ett
inbyggt shuntmotstand till givaren ger ett kant viktvarde.

Om viktindikatorn maste bytas ut kan en tabellkalibrering av utbytesinstrumentet utféras
med antecknade varden fran en tidigare kalibrering.

For att fa basta noggrannhet skall en dédviktskalibrering genomféras med kénda vikter
upp till atminstone 2/3 av matomradet.

Alla kalibreringsparametrar ar samlade i menyer under ‘Kalibreringsparametrar’ och
‘Kalibrering’. Parametrarna beskrivs i kapitel 3. Uppsattning.

Gemensamma parametrar

For alla kalibreringstyperna maste matenhet och uppldsning for viktvardet, och
kapaciteten for vagen anges. Dessa parametrar, bland andra, aterfinns i menyn
‘Kalibreringsparametrar’ och de beskrivs pa sidorna 3-9 till 3-13.

Detta avsnitt behandlar endast kalibreringsparametrarna.

Matenhet

Denna parameter anger vilken matenhet som skall anvandas for viktvardet. Samma
matenhet anvands ocksa for vardet pa till exempel ‘Uppldsning’, ‘Kapacitet’,
‘Gransvarde’ och ‘Borvarde’.

Uppl6sning

Denna parameter anger decimalpunktens placering och upplésningen vid viktvisning.
Den placering for decimalpunkten som valjs har anvands vid uppsattning, vid visning
av viktvarden och i det viktvarde som sands till skrivare eller dator.

Med uppldsning menas den minsta férandring av viktvardet som kan visas.

Kapacitet

Denna parameter anger det nominella matomradet fér vagen. Detta ar vagens
kapacitet och den skall stéllas in pa den storsta vikt som skall paverka vagen. Aven om
vagen (givarna) har hogre kapacitet skall detta varde stallas in sa att t.ex. en behallare
inte blir dverfull om vagen lastas upp till detta varde. Parametern anvands for att
berakna vissa grundvarden i uppsattningen, for att bestdmma det stérsta tillatna noll-
vardet (vid ‘Nollstalining’ och ‘Nollhalining’) och for att bestdmma det hdgsta tillatna
borvardet vid dosering (option Dosering).
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Antal skaldelar

Antal skaldelar (skd.) for en vag = ‘Kapacitet’ / ‘Uppldsning’.

For att fa korrekt och stabil viktvisning fran TAD 3 skall parametern ‘Upplésning’
stallas in sa att antalet skaldelar vid vald ‘Kapacitet’ blir mindre an 6 000 (10 000).
Antalet skaldelar begransas ockséa av givarnas prestanda och av hur stor del av
givarnas kapacitet som verkligen utnyttjas.

For att erhalla en stabil viktvisning bor insignalen till instrumentet dverstiga

0,3 uV/skaldel.

Exempel:

Tre givare pa 20 000 N kg vardera (c:a 2 000 kg) skall bara en tank som utan
innehall vager 3 500 kg. Innehallet i tanken varierar mellan 0 och 1 000 kg.

Givarkapacitet = 6 118 kg
(3 x 2000 kg).

Givarkanslighet = 2.039 mV/V.
Matningsspanning till givarna = 8,4 V (+/-5 %).

Signal fran givarna vid full last (6 118 kg) = 17 mV
(2.039 mV/V x 8,4 V).

Signalférandring vid en palagd last av 1 000 kg = 2,8 mV
(17 mV x 1000/ 6 118).

Stall in 'Kapacitet' till 1 000 kg.

1. Stall in 'Uppldsning' till 0.1.
Antal skaldelar =1 000 /0,1 =10 000
Signal / skaldel = 2,8 mV / 10 000 skd = 0,28 uV/skd

2. Stall in 'Uppldsning' till 0.2.
Antal skaldelar =1 000/ 0,2 =5 000
Signal / skaldel = 2,8 mV / 5 000 div. = 0,56 yV/skd

Det ar lampligast att valja fall 2 eftersom bade antal skaldelar och vardet
av signal / skaldel ligger pa gransen i fall 1. | vissa specialfall kan givetvis
upplésningen drivas hégre men data for givarna maste alltid beaktas.
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Databladskalibrering

Databladskalibrering rekommenderas som forsta kalibrering vid nyinstallation.
Vid databladskalibrering skrivs varden fran givarens datablad in som parameter-
varden, vagen behdver inte belastas och en noggrannhet pa 0.1 % kan uppnas.
Det ar viktigt att inga yttre krafter paverkar vaginstallationen.

Om fasta stodpunkter ingar i vagen maste lasten vara jamnt férdelad pa vagens
givare och fasta stédpunkter.

Omvandl.faktor

| givarens datablad ar marklasten normalt inte uttryckt i den matenhet som ar vald
for vagen. Denna parameter definierar en konstant, med vilken ett viktvarde uttryckt
i matenhet skall multipliceras for att bli uttryckt i databladets enhet.

Da givare som ar kalibrerade i Newton anvands i en vag som visar viktvarde i kg
skall ‘Omvandl.faktor’ vara den lokala gravitationskonstanten i m/s?.

Grundvardet, 9,80665, ar ett internationellt medelvarde for gravitationskonstanten
(global variation 9,78 — 9,83).

Om databladets enhet &r samma som matvardets enhet skall parametervardet

for omvandlingsfaktorn sattas till 1.0000.

Antal givare

Vid vagningsapplikationer kan lasten pa vagen baras upp av bade givare och
fasta stédpunkter. Denna parameter definierar det totala antalet givare och fasta
stddpunkter i vagen, hogst 4 stycken.

Om vagen har mer ar 4 stodpunkter skall parametervardet har sattas till ‘1’, och
parametervardena for ‘Marklast/givare’ och ‘Utsign. givare’ maste raknas ut.

Marklast/givare

Marklasten for en givare ar angiven i databladet och skall skrivas in har som
parametervarde, uttryckt i databladets enhet.

OBS! Om marklasten enligt databladet ar t.ex. 5 kN skall parametervardet vara 5000 (N).
Da flera givare anvands i en vag maste de ha samma marklast.

Om vagen har mer ar 4 stodpunkter skall ‘Antal givare’ sattas till ‘1’,

och vardet for denna parameter skall réknas ut som:

marklast fér en givare, multiplicerad med det totala antalet stédpunkter.
Utsign. givare 1 (2, 3, 4)

Utsignalen fér varje givare ar angiven i databladet. Parametrar visas for

det antal stddpunkter som definierats i ‘Antal givare’.

For fasta stédpunkter ar vardet pa utsignal 0.00000 (mV/V).

Om vagen har mer ar 4 stddpunkter skall ‘Antal givare’ sattas till ‘1’

och vardet for ‘Utsign. givare 1’ skall raknas ut som:

medelvardet av nominell utsignal for alla aktiva givare.

Givarsign. shunt

Denna parameter visar det sparade vardet pa ‘givarsignal shunt’ fran senaste
kalibrering. Om vagen inte ar installerad kan man hoppa éver denna parameter, eller
skriva in ett kant varde.

For att andra, tryck paA ANDRA. Tangentfunktionerna blir: <=, ANGRA, SH. TILL.
Kontrollera att vagen ar olastad.

Tryck pa SH. TILL. Ett internt shuntmotstand pa 80 kohm kopplas till givaren. Efter en
stund visas det uppmatta vardet for ‘givarsignal shunt’, och vardet kan lagras genom att
funktionstangent LAGRA trycks in.

Alternativt kan ett nytt varde skrivas in med siffertangenterna.

Det lagrade vardet pa ‘givarsignal shunt’ anvands vid kalibreringskontroll i

meny ‘Diagnostik’.
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Nollstallning

‘Nollstallning’ ar bara meningsfull nar vagen ar installerad.

Efter att vardena fran databladet har skrivits in som parametervarden utfor TAD 3
nodvandiga berakningar och visar darefter den aktuella bruttovikten pa vagen som
levande vikt i denna parameter. Med siffertangenterna kan vardet andras till noll, om
vagen ar olastad, eller till vikten av den kanda lasten, om vagen inte ar olastad.

Nollforskjutning

For en vag som ar installerad visar denna parameter nollférskjutningen efter
nollstalining, ett varde som inte skall &ndras, men antecknas i Uppséattningslistan.
For en vag som inte ar installerad ar det magjligt att mata in den kanda vikten for fast
utrustning pa vagen.

Anteckna parametervardena i bilaga 2, Uppsattningslista.

For att avsluta databladskalibreringen, tryck pa funktionstangent BAKAT och
darefter AVSLUTA. | menyn ‘Avsluta uppsattning’ kan man spara (eller lata bli
att spara) vardena, darmed avslutas kalibreringen.

Shuntkalibrering

Med denna metod utfors kalibreringen genom inkoppling av ett valdefinierat
shuntmotstand (80 kohm) till givaringangen. Detta medfér en férandring hos
givarsignalen som motsvaras av en kand belastningsandring pa givaren.
Shuntkalibrering bygger pa varden fran givarens datablad och den forutsatter
att inga yttre krafter paverkar vaginstallationen. Om fasta stddpunkter ingar i
installationen maste lasten vara jamnt férdelad pa alla stodpunkter.

Med shuntkalibrering kan 0,2 % noggrannhet uppnas, varfér den ovan beskrivna
databladskalibreringen rekommenderas.

Omvandl.faktor

| givarens datablad ar marklasten normalt inte uttryckt i den matenhet som ar vald
for vagen. Denna parameter definierar en konstant, med vilken ett viktvarde uttryckt
i matenhet skall multipliceras for att bli uttryckt i databladets enhet.

D& givare som ar kalibrerade i Newton anvands i en vag som visar viktvarde i kg
skall ‘Omvandl.faktor’ vara den lokala gravitationskonstanten i m/s?.

Grundvardet, 9,80665, ar ett internationellt medelvarde for gravitationskonstanten
(global variation 9,78 — 9,83).

Om databladets enhet ar samma som matvardets enhet skall parametervardet

for omvandlingsfaktorn sattas till 1.0000.

Shuntkal.kraft

Denna parameter anvands till att skriva in shuntkalibreringskraften for det anslutna
shuntmotstandet, ett varde fran givarens datablad. Vardet uttrycks i databladets
enhet. Om flera givare ar anslutna parallellt skall medelvardet av givarnas
shuntkalibreringskrafter skrivas in.

Om fasta stodpunkter ingar i installationen skall parametervardet korrigeras

med hansyn till detta. Om en givare och tva fasta stédpunkter anvands mater
givaren bara en tredjedel av den totala lasten, sa databladets varde pa shunt-
kalibreringskraft maste multipliceras med en faktor tre.
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Givarsign. shunt

Denna parameter visar det sparade vardet pa ‘givarsignal shunt’ fran senaste
kalibrering. Om vagen inte ar installerad kan man hoppa éver parametern eller skriva in
ett kant varde.

For att andra, tryck paA ANDRA. Tangentfunktionerna blir: <=, ANGRA, SH. TILL.
Kontrollera att vagen ar olastad.

Tryck pa SH. TILL. Ett internt shuntmotstand pa 80 kohm kopplas till givaren. Efter en
stund visas det uppmatta vardet for ‘givarsignal shunt’, och vardet kan lagras genom att
funktionstangent LAGRA trycks in.

Alternativt kan ett nytt varde skrivas in med siffertangenterna.

Det lagrade vardet pa ‘givarsignal shunt’ anvands for att berdkna viktvardet vid normal
vagning och fér kalibreringskontroll i meny ‘Diagnostik’.

Nolistallning

‘Nollstallning’ &r bara meningsfull nar vagen &r installerad.

Efter att alla parametervarden har blivit inmatade utfér TAD 3 nédvandiga berakningar
och visar darefter den aktuella bruttovikten pa vagen som levande vikt i denna
parameter. Med siffertangenterna kan vardet andras till noll, om vagen ar olastad, eller
till vikten for den kanda lasten, om vagen ar lastad.

Nollférskjutning

For en vag som ar installerad visar denna parameter nollférskjutningen efter
nollstdllning, ett varde som inte skall andras, men antecknas i Uppséattningslistan.
For en vag som inte ar installerad ar det magjligt att mata in den kanda vikten for
fast utrustning pa vagen.

Anteckna parametervardet i bilaga 2, Uppsattningslista.

For att avsluta databladskalibreringen, tryck pa funktionstangent BAKAT och
darefter AVSLUTA. | menyn ‘Avsluta uppsattning’ kan man spara (eller lata bli
att spara) vardena, och darmed avslutas kalibreringen.

Tabellkalibrering

Tabellkalibrering kan anvandas for att kopiera antecknade varden fran en tidigare
dodviktskalibrering av vaginstallationen till ett utbytesinstrument. Det sker genom att
antecknade varden pa vikter och motsvarande givarsignalvarden skrivs in i
instrumentet. Kalibreringen kan gdras i upp till 6 punkter.

Antal kal.p.
Endast parametrar for det valda antalet kalibreringspunkter kommer att visas i menyn.
Antalet kalibreringspunkter kan andras medan kalibreringen pagar.

Varde kal.p.1, Varde kal.p.2 etc.
Dessa parametrar anvands till att skriva in antecknade viktvarden, uttryckta i
instrumentets matenhet, fran en tidigare dodviktskalibrering med TAD 3.

Givarsign. p.1, Givarsign. p.2 etc.
Dessa parametrar anvands till att skriva in antecknade varden pa givarsignal for
motsvarande kalibreringspunkter.

Givarsign. shunt

Denna parameter visar det sparade vardet pa ‘givarsignal shunt’ fran senaste
kalibrering.

For att &ndra, tryck pa ANDRA. Tangentfunktionerna blir: <—, ANGRA, SH. TILL.
Ett antecknat varde pé ‘givarsignal shunt’ kan skrivas in med siffertangenterna.
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Alternativt, om vagen ar installerad och olastad, tryck pa SH. TILL.

Da kopplas ett internt shuntmotstand pa 80 kohm till givaren. Efter en stund

visas det uppmatta vardet for ‘givarsignal shunt’, och kan lagras genom att
funktionstangent LAGRA trycks in. Det lagrade vardet pa ‘givarsignal shunt’ anvands
for kalibreringskontroll i meny ‘Diagnostik’.

Nollstallning

‘Nollstallning’ &r bara meningsfull nar vagen ar installerad.

Kontrollera att vagen ar olastad. Det aktuella viktvardet visas som parametervarde. Vardet
kan andras till noll (eller nagot annat lampligt varde) med siffertangenterna.

Nollférskjutning

Denna parameter anvands till att skriva in det antecknade vardet pa nollférskjutning
fran en tidigare dodviktskalibrering.

Om nollstélining har utférts med parameter ‘Nollstallning’ ovan skall vardet foér
‘Nollférskjutning’ inte andras.

For att avsluta tabellkalibreringen, tryck pa funktionstangent BAKAT och darefter
AVSLUTA. | menyn ‘Avsluta uppsattning’ kan man spara (eller lata bli att spara)
vardena, och darmed avslutas kalibreringen.

Dodviktskalibrering

Detta ar normalt den mest noggranna kalibreringsmetoden. Givarsignalerna mats och
lagras automatiskt nar vagen ar lastad med kanda vikter. Kalibrering kan genomféras i
upp till sex kalibreringspunkter, med bdérjan pa den lagsta punkten, den hégsta punkten,
eller i valfri ordning.

Kalibrering av den lagsta punkten skall normalt géras med vagen olastad.

Vid kalibrering i tva punkter skall den andra punkten laggas sa hogt som mojligt, vagen
bor lastas till minst 2/3 av ‘Kapacitet’.

Vid kalibrering i mer an tva punkter skall den hégsta punkten véljas sa att den ligger lika
med eller hégre an den hdgsta last som vagen skall anvandas for, och
kalibreringspunkterna skall férdelas jamnt inom matomradet.

Antal kal.p.

| denna parameter definieras antalet kalibreringspunkter. Upp till sex punkter kan
valjas, och parametrar for last och givarsignal kommer att visas endast for det valda
antalet kalibreringspunkter.

Antalet kalibreringspunkter kan andras medan kalibreringen pagar.

Varde kal.p.1

| denna parameter anges lasten for den lagsta kalibreringspunkten. Normalt skall
vagen normalt vara olastad och parametervardet sattas 0 (noll). Detta viktvarde och
motsvarande givarsignal sparas automatiskt i TAD 3.

Varde kal.p.2, Véarde kal.p.3 etc.

Vagen skall lastas med kanda vikter. Dessa parametrar visar lastens storlek enligt
tidigare kalibrering och varje parametervarde skall andras till vikten av

den kanda lasten. Nar parametervardet sparas kommer TAD 3 samtidigt att spara
vardet av motsvarande givarsignal for kalibreringspunkten.

Givarsign. p.1, Givarsign. p.2 etc.
Dessa parametrar innehaller de automatiskt sparade vardena for givarsignalen vid de
olika kalibreringspunkterna. Vardena kan inte andras.
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Givarsign. shunt

Denna parameter visar det sparade vardet pa ‘givarsignal shunt’ fran senaste
kalibrering.

For att &ndra, tryck pa ANDRA.

Tangentfunktionerna blir: —, ANGRA, SH. TILL.

Kontrollera att vagen ar olastad.

Tryck pa SH. TILL. Ett internt shuntmotstand pa 80 kohm kopplas till givaren.
Efter en stund visas det uppmatta vardet for ‘givarsignal shunt’, och kan lagras
genom att funktionstangent LAGRA trycks in.

Alternativt kan ett nytt varde skrivas in med siffertangenterna.

Det lagrade vardet pa ‘givarsignal shunt’ anvands vid kalibreringskontroll i
meny ‘Diagnostik’.

Nollstallning

‘Nollstallning’ ar bara meningsfull nar vagen ar installerad.

Efter att alla parametervarden har blivit inmatade utfér TAD 3 nddvandiga
berakningar och visar darefter den aktuella bruttovikten som levande vikt i denna
parameter. Med siffertangenterna kan vardet andras till noll, om vagen ar olastad,
eller till vikten for den kanda lasten, om vagen ar lastad.

Nollforskjutning

For en vag som ar installerad visar denna parameter nollférskjutningen efter
nollstalining, ett varde som inte skall &ndras, men antecknas i Uppsattningslistan.
For en vag som inte ar installerad ar det mgjligt att mata in den kanda vikten for
fast utrustning pa vagen.

Anteckna parametervardet i bilaga 2, Uppsattningslista.

For att avsluta dodviktskalibreringen, tryck pa funktionstangent BAKAT och darefter
AVSLUTA. | menyn ‘Avsluta uppsattning’ kan man spara (eller lata bli att spara)
vardena, och darmed avslutas kalibreringen.
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5. Bruksanvisning

Allmant

Viktindikatorn TAD 3 ar framst avsedd for vagning med hjalp av tradtojningsgivare.
Matvardet presenteras pa frontpanelen och kan aven éverforas till en styrdator/PLC,
fiarrdisplayer eller skrivare. Matvardet kan aven fas som en analog signal via en
tillsatsenhet med analogutgang.

Vissa funktioner i TAD 3 kan styras av digitala insignaler, och ett flertal digitala
utgangar fran instrumentet kan ocksa erhallas. Antalet in- och utgangar kan uttkas
genom anslutning av tillsatsenheter, styrda av parametrar i TAD 3.

Matningsspanning
Viktindikatorn matas med 24 V likspanning, och matningen bér inte stdngas av under

natter och helger. Kontinuerlig spanningsmatning till elektronik och givare férhindrar att
fukt kondenserar i enheterna.

Uppstart

Da TAD 3 startas gar den till uppstart-lage i nagra sekunder och visar programnamn
och serienummer pa displayen.

Om nagot fel upptrader under uppstarten, avbryts den och en felkod visas.
For ytterligare information, se kapitel 10. Felsokning.

Om inga fel upptrader kan TAD 3 ga till normal drift (automatisk uppstart) och

visa aktuellt matvarde pa displayen, eventuellt tilsammans med andra uppgifter om
instrumentet.

Om ‘Manuell uppstart’ ar vald gar TAD 3 istallet till Iage ‘Vanta pa start’ och visar da
texten ‘Tryck RETUR for att starta TAD 3!'.

Om en uppvarmningstid ar vald visas texten ‘Uppvarmning Var god vanta!’ tills den
installda uppvarmningstiden har gatt. Darefter kopplas instrumentet dver till normal drift
via automatisk uppstart eller manuell uppstart.

VISHAY

VES

394.5 kg

2002-12-02 11 :1 8 m——————————

i F1 F2 F3 F4 0
0 1 ABC2 DEF 3 GHI 4 =
W)
KO mno 6 PQRS 7 TUV 8 wxyz9 - TAD 3

Figur 11. Fronten vid normal vagning med TAD 3 i driftldge.
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Visningsalternativ vid normal drift

Nar TAD 3 ar i normal drift kan matvardet alltid 6verforas till anslutna yttre enheter.
Normalt visas matvardet ocksa pa instrumentets frontpanel, men dar kan visning av
annan information ocksa véljas. Se under ‘Huvudmeny’ pa sidan 5-8.

Pa instrumentets frontpanel visas matvardet dels i numerisk form, med den matenhet
och decimalpunktsplacering som ar vald.

En grafisk stapel som motsvarar det aktuella bruttovardet kan ocksa visas. Stapelns
maximala langd motsvarar instrumentets kapacitet.

Till hdger om matvardet kan ytterligare information om matvardet visas:
Netto Nettovikt visas. (Nettovikt = bruttovikt - taravarde.)
Noll Matvardet ar inom granserna for ‘god nolla’.
Ostab. Matvardet ar ostabilt enligt installningar i TAD 3.
Nar vardet blir stabilt férsvinner ‘Ostab.’ efter en installd férdrdjning.
Utskr. Utskrift pagar. Om ‘Utskr.” blinkar invantar TAD 3 stabil vikt for att
utféra den begarda utskriften.

Informationsrad
Ytterligare information kan visas pa en sarskild rad, tillsammans med matvardet:

o aktuell uppgift om datum och tid, eller

o uppgift om fast taravikt, eller

. status for nivadvervakningen, eller

o status for de interna digitala in- och utgangarna.

Ett av dessa alternativ kan valjas med uppsattningsparametern ‘Display info’
i menyn ‘Allman’.

Aktuell datum och tid

| nedanstaende exempel har ‘Datum/Tid’ valts.

Datum och tid kan stallas om via menyn ‘Klockinstallning’, en undermeny {ill
instrumentets Huvudmeny.

354.5 kg Netto

(= L ) g

Uppgift om Fast taravikt

Nar ‘Fast tara’ har valts kommer den grafiska stapeln fér bruttovikten

inte att visas.

Det visade vardet pa Fast tara (Preset Tare, PT) kan andras via meny ‘Fast tara’,
en undermeny till instrumentets Huvudmeny.

354.5kg

PT:33.|0 kg

P T T =T ey
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Status for nivadvervakningen

Nar ‘Nivastatus’ har valts kommer upp till atta rutor att visas nedanfér viktvardet, en
for varje gransvarde som anvands. Rutorna har fasta positioner med Gransvarde 1
langst till vanster.

Nar den Overvakade signalens niva, inklusive hysteresens inverkan, ar hogre an det
installda gransvardet visas gransvardets nummer i rutan.

| nedanstaende exempel anvands gransvarde 1, 2, 6, 7 och 8.

For gransvarde 1, 6 och 7 ar signalens niva hogre an installt gransvarde.

3645kg "

ES N BN B3

Status for interna digitala in- och utgangar

| exemplet nedan har ‘l/O status’ valts.

Statusen for de interna digitala in- och utgangarna visas i fyra rutor. Langst till vanster,
tva rutor for ingang 01 och 02, darefter tva rutor for utgang 01 och 02.

Da en siffra (1 eller 2) visas i rutan ar den in- eller utgangen aktiv.

Exemplet nedan visar att ingang 01 och utgang 02 ar aktiva.

3645kg "

T T 1T
o 0o e [

Sakerhetslas

| TAD 3 ingar tva sakerhetslas for att férhindra obehdrig parameterandring
via panelens tangenter. Lasen kan aktiveras via parametrar i meny
‘Andra uppsattning/Allman’.

‘Operatdrslas’ forhindrar att instrumentets Huvudmeny och menyn Dosering éppnas,
och skyddar darigenom alla uppsattningsparametrar och varden i instrumentet fran
andringar.

‘Uppsattningslas’ forhindrar tilltrade till menyerna ‘Andra uppséttning’ och
‘Doseringsparametrar’, och skyddar darigenom alla uppsattningsparametrar

i TAD 3 fran andringar.

Daremot ar andra menyer i instrumentets Huvudmeny tillgangliga. Till exempel
Instrumentnamn, Andra nivaer och Klockinstallning.

Koder for sakerhetslasen

Om ett sakerhetslas ar aktiverat maste operatoren skriva in en fyrsiffrig kod for

att fa tilltrade till de skyddade funktionerna. Som grundvarde ar den giltiga koden

‘1 9 3 7’ for bada lasen, men lasen ar inte aktiverade.

| meny ‘Andra uppséattning’, undermeny ‘Allman’, finns parametrar for att aktivera lasen
och byta grundkoden mot nagon annan fyrsiffrig kod.

Koden for Operatorslaset kan bara 6ppna Operatorslaset.
Koden for Uppsattningslaset 6ppnar bade Uppsattningslaset och Operatorslaset.
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Tarering

Tarering innebar lagring av ett taravarde samt att TAD 3 gar Over till visning av
nettovikt. Nettovikten utgors av bruttovikten minus det lagrade taravardet.
| TAD 3 kan tva taravarden lagras, Autotara och Fast tara.

‘Autotara’ vardet ar den aktuella bruttovikten som lagras som taravarde
da tangenten TARA trycks in.

‘Fast tara’ ar ett taravarde som kan matas in endast om TAD 3 ar installt for att
anvanda Fast tara. Vardet for Fast tara kan matas in med siffertangenterna
i meny ‘Fast tara’ under instrumentets Huvudmeny. Se nedan.
‘Fast tara’ kan ocksa matas in fran styrenheten via serieckommunikation.

Kalibreringsparametern ‘Taraberakning’ definierar om ‘Auto’, ‘Fast’ eller
summan ‘Auto+fast’ skall anvandas vid tarering.

Auto Endast ‘Autotara’ anvands. ‘Fast tara’ kan inte matas in eller anvandas.
Fast Endast ‘Fast tara’ anvands.
Auto+Fast Summan av ‘Autotara’ och ‘Fast tara’ anvands.

Nar tangent TARA trycks in lagras den aktuella bruttovikten som
‘Autotara’ varde och instrumentet kommer att visa nettovikt = ‘— Fast tara’

Vid grundinstallning kan tarering av TAD 3 utforas, aven om viktvardet ar ostabilt. Men om
Kalibreringsparametern ‘Stab.kontroll’ stalls pa ‘Till’ blir tarering endast tillaten vid stabil
vikt.

Om Kalibreringsparametern ‘Overlastkontroll’ &r installd pa Unipolar &r tarering inte tillaten
vid negativ bruttovikt.

Tareringsexempel:
En kombination av Fast tara och Autotara ar anvandbar vid vagning om det ar
olampligt eller omgjligt att skilja en férpackning fran sitt innehall.

Forpackningen maste vagas for att dess vikt skall bli kand.

Ga till ‘Andra uppséattning’ (se sida 3-3), meny ‘Kalibreringsparametrar’ och stall in
parameter ‘Taraberakning’ pa ‘Auto+fast’. Spara installningen.

Ga till parameter ‘Fast tara’ i instrumentets Huvudmeny och mata in férpackningens
vikt som parametervarde.

Tryck pa tangent TARA nar vagen ar olastad, eller endast lastad med fast
hjalputrustning. Vardet av Fast tara kommer att visas som
negativ nettovikt.

Placera en férpackning med innehall pa vagen.
Innehallets vikt kommer att visas som nettovikt.

3545kg e

PT:33.|0 kg

| |
= &3 KB B3 g

Figur 12. Till héger pé panelen finns fyra tangenter med symboler for
tarering, véxling brutto/netto, utskrift och nollstélining.
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Visning av Brutto/Netto

Vid normal drift visar TAD 3 ett numeriskt varde pa displayen, antingen bruttovikt
eller nettovikt. Da nettovikt visas syns samtidigt texten ‘Netto’ till hdger pa displayen.
Vaxling mellan visning av bruttovikt och nettovikt sker da tangenten
BRUTTO/NETTO trycks in.

Bruttovikten visas alltid grafiskt som en stapel pa displayen, utom da vardet for

Fast tara visas. Stapelns maximala langd motsvarar den installda Kapaciteten

for instrumentet.

Nettovikten ar skillnaden mellan bruttovikt och taravarde. For berakning av nettovikten
anvander TAD 3 antingen ‘fast tara’, ‘autotara’ eller summan av dem.

Nettovikt kan inte visas om det anvanda taravardet ar noll.

Nolistallning

En grundlaggande nollstallning av bruttovikten utférs i samband med vagens
kalibrering. Om vaginstallationen sedan andras skall en ny kalibrering, eller
atminstone kalibreringens nollstallning, genomféras.

Mindre korrigeringar av nollvardet kan behdvas, och kan snabbt utféras:
Nar en bruttovikt nara noll visas, kan den nollstallas genom att
tangent NOLL trycks in.

Nar NOLL trycks in kommer dessutom vardet for ‘Autotara’ att sattas till noll.

Nollstallning med tangent NOLL ar tillaten endast da:
- vikten ar stabil (texten ‘Ostab.’ visas inte), och
- den sammanlagda nollkorrigeringen sedan senaste kalibrering ligger
mellan -1 och +3 % av ‘Kapacitet’, utéver den nollférskjutning som
erholls da instrumentet senast kalibrerades.

Nar bruttovikten ar en ‘god nolla’ visas texten ‘Noll’ till héger i displayen.
‘God nolla’ innebar att vikten avviker fran kalibrerat nollvarde med mindre an
en fjardedel av installd ‘Uppldsning’.

Aktuell givarbelastning. — | N N

Nettovikt
Bruttovikt

/\

Taravarde: auto,

Tom vag - endast lastad fast eller auto+fast
med fast utrustning. — < /
Installationsinstalining. SW Omrade for nollkorrigering

\

Obelastade givare. — skjutning

Figur 13. Foérhallande mellan bruttovikt, nettovikt och taravérde for en vag.
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Automatisk nollhallning/nolistallning

| TAD 3 kan funktionerna automatisk nollhallning och automatisk nollstalining
aktiveras. Den automatiska nollhallningen astadkommer en kontinuerlig nollstalining
av vagen vid langsam férandring av noll-vikten. Den automatiska nollstallningen ger
nollstallning av sma negativa bruttoviktsvarden.
for bada dessa funktioner kravs:

- att nollpunkten stannar inom tillatet omrade, d.v.s. att avvikelse fran

kalibrerat nollvarde ar mindre an -1 till +3 % av ‘Kapacitet'.
- attingen borvordesfunktion ar aktiverad (armerad).
- att programoption Dosering inte ar i drift.

Automatisk nollhallning
Den automatiska nollhallningen ar aktiv da, utéver de gemensamma kraven, féljande
krav ar uppfyllda:

- Kalibreringsparameter ‘Nollhallning’ ar Till eller Till+Nollst.

- Bruttovikten ar ‘god nolla’ (avvikelse fran noll mindre an

en fjardedel av Uppldsning).
- Vikten ar stabil (texten Ostab. visas inte).
- Viktférandringens hastighet ar lagre an ‘Nollhalin.hast.’, se nedan.

Parametern ‘Nollhalln.hast.” definierar den hogsta tillatna viktandringen per minut for
nollhallning. Om parametern ‘Uppldsning’ andras kommer vardet pa ‘Nollhalln.hast.’
att andras i motsvarande grad.

Automatisk nollstéllning
Den automatiska nollstaliningen ar aktiv da, utéver de gemensamma kraven, foljande
krav ar uppfyllda:

- Kalibreringsparameter ‘Nollhallning’ ar Till+Nollst.

- Bruttovikten ar negativ.

- TAD 3 ari bruttolage.

- Vikten har varit stabil (texten Ostab. slackt) i minst 5 sekunder.

Ostabil

Texten ‘Ostab.’ kan visas till hdger pa displayen. Detta sker nar vikten ar ostabil och
har varierat mer an det installda vardet pa ‘Stabilitetsfénst’ mellan tva interna
viktberakningar (en tiondel av filtertiden).

Efter att vikten blivit stabil visas texten ‘Ostab.’ att ytterligare en kort tid, definierad av
parameter ‘Fordr.stab.vikt’. TAD 3 betraktar vikten som ostabil tills texten ‘Ostab.” har
férsvunnit.

Nar texten ‘Ostab.’ visas paverkas féljande funktioner:
- Nollstallning kan inte utforas.
- Automatisk nollhallning kan inte utféras.
- Tarering kan inte utféras (galler om ‘Stab.kontroll’ ar ‘Till’).
- Utskrift av vikten fordrojs tills stabil vikt har erhallits
(galler om ‘Stab.kontroll’ ar ‘Till’).
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Utskrift

Allmant

En skrivare maste anslutas till en port for seriekommunikation och
kommunikationsparametrarna maste vara ratt installda.

Se kapitel 6. Kommunikation, sida 6-21 och

kapitel 3. Uppsattning sidorna 3-20 till 3-25.

Utskrift av visad vikt

Det visade viktvardet hos TAD 3 kan skrivas ut pa en ansluten skrivare,
med vissa forbehall:

Det visade viktvardet maste vara stérre @n vardet av ‘Min.vikt utskr.’
i meny ‘Andra uppsattning/Kalibreringsparametrar’ (sida 3-11).
Om vikten ar for lag erhalls ett felmeddelande.

Om parametern ‘Stab.kontroll’ i meny ‘Andra uppséattning/Kalibrerings-parametrar’ ar
installd pa ‘Till maste den visade vikten vara stabil (Ostab. ej
visad). Parametern ‘Stabilitetsfonst’ i samma undermeny
definierar vad som ar
"stabil vikt”. Om vikten inte ar stabil (‘Ostab.’ visas) kommer
utskriften att fordréjas och texten ‘Utskr.” kommer att blinka.

Nar vikten har blivit stabil (Ostab. slocknar) kommer utskriften
att utforas.

Nar ett visat viktvarde skrivs ut kommer det ocksa att adderas till vardet ‘Utskrivet’ i
Ackumulerad vikt, en undermeny till instrumentets Huvudmeny.

Utskrift av visat flodesvarde (programoption)
Det visade flodesvardet hos TAD 3 kan alltid skrivas ut pa en ansluten skrivare.

Ovriga utskrifter

En skrivare som ar ansluten till TAD 3 kan ocksa anvandas for utskrift av andra data for
instrumentet.

Utskrift av Ackumulerade vikter

Om tangent UTSKRIFT trycks in nar meny ‘Ackumulerad vikt’ &r 6ppen, och andring
inte pagar, kommer de ackumulerade vardena att skrivas ut tillsammans med aktuellt
datum, klockslag och instrumentnamn fér TAD 3.

Se exempel pa sidan 6-23.

Utskrift av Gransvarden och Borvarden

Om tangent UTSKRIFT trycks in ndr meny ‘Andra nivaer’ r éppen, och andring inte
pagar, kommer de aktuella vardena fér de anvanda Gransvardena och Boérvardena att
skrivas ut tillsammans med aktuellt datum, klockslag och instrumentnamn for TAD 3.
Se exempel pa sidan 6-23.

Utskrift av uppsattningsparametrar

Om tangent UTSKRIFT trycks in nar undermeny ‘Visa uppsattning’ eller
‘Andra uppsattning’ &r 6ppen kommer en komplett lista med alla uppséttnings-
parametrar att skrivas ut.

Det kommer att ta flera minuter att fullfolja utskriften.

Se exempel pa sidan 6-23.
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Huvudmeny

Figur 14.
Medan TAD 3 utfér normal vagning kan instrumentets Huvudmeny dppnas utan att
driften avbryts.

Tryck pa siffertangent 0, &ven mérkt 1, fér att 6ppna instrumentets Huvudmeny.
Om Operatorslaset ar aktiverat kommer TAD 3 att begara den fyrsiffriga
Operatorskoden for att 6ppna instrumentets Huvudmeny.

| instrumentets Huvudmeny finns ett flertal undermenyer for visning av information
eller inmatning av nya varden.

Undermenyerna beskrivs i denna handbok och i ‘Bruksanvisning, Snabbinstallation’
for viktindikator TAD 3.

Instrumentnamn: Ett namn foér att identifiera instrumentet i utskrifter etc.
Se sid. 5-9 och
‘Bruksanvisning, Snabbinstallation’.
Fast tara: Ett fast taravarde for vagen.
Se sid. 5-9 och
‘Bruksanvisning, Snabbinstallation’.
Andra nivaer: Andring av grénsvéarden och visning av Bérvarden.
Se sid. 5-9 och
‘Bruksanvisning, Snabbinstallation’.
Ackumulerad vikt: Visning och andring av ackumulerade viktvarden.
Se sid. 5-9 och
‘Bruksanvisning, Snabbinstallation’.
Dosering: Se kapitel 7. Dosering.
Doseringsparametrar: Se kapitel 7. Dosering.
Visa uppsattning: Visning av alla uppséattningsparametrar.
Se kapitel 3. Uppsattning.
Andra uppsittning: Andring av varden for uppséattningsparametrar.
Se kapitel 3. Uppsattning.
Klockinstallning: Installning av aktuellt datum och klockslag.

Se sid. 5-10 och

‘Bruksanvisning, Snabbinstallation’.
Information: Visning av vissa viktiga data for instrumentet.

Se sid. 5-10.

Huvudmeny

'‘Operatérskod' » Instrumentnamn

kan kravas! Fast tara

Andra nivder
Ackumulerad vikt
Dosering
Doseringsparametrar
Visa uppsattning
Andra uppsidttning
Klockinstdllning
Information

BAKAT UPP NED VALJ

Figur 14. | instrumentets Huvudmeny kan en undermeny éppnas genom att
markéren placeras och funktionstangent VALJ trycks in.
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Instrumentnamn

Via denna undermeny kan ett instrumentnamn matas in. Instrumentnamnet kan
anvandas for att identifiera instrumentet pa utskrifter. Instrumentnamnet kan besta av
bade siffror, stora bokstaver och smé bokstaver.

Fast tara

Undermeny ‘Fast tara’ i instrumentets Huvudmeny kan éppnas endast om parameter
Taraberakning i meny ‘Kalibreringsparametrar’ ar vald till

‘Fast’ eller ‘Auto+fast’.

Nar undermeny ‘Fast tara’ ar oppen kan det numeriska vardet for Fast tara andras efter
att funktionstangent ANDRA har tryckts in.

Andra nivaer

| denna meny visas de aktuella 6vervakningsnivaerna for anvanda Gransvarden och
nivaerna kan andras. Nivaerna for anvanda Borvarden visas ocksa, men de kan endast
andras fran systemets styrdator/PLC.

Andring av nivavarden utférs som fér "numeriska” uppsattningsparametrar,

se sid 3-4 och 3-5.

Gransvardesnivaerna kan stallas pa positiva eller negativa varden, upp till 999999,
med den matenhet som stallts in for instrumentet.

Ackumulerad vikt
TAD 3 kan lagra ackumulerade viktvarden upp till 10 000 000 000,000.
Nar denna grans passeras kommer 10 000 000 000 att subtraheras fran vardet.

Ett ackumulerat viktvarde kallas ‘Utskrivet’. Varje gang tangent UTSKRIFT trycks in,
och texten ‘Utskr.’ visas, kommer det aktuella visade viktvardet att adderas till vardet
‘Utskrivet’ (dven om ingen skrivare ar ansluten till TAD 3).

Vid grundinstallning visas vardet ‘Utskrivet’. Om optionen Dosering ar aktiverad
kommer ackumulerade varden fér de doserade komponenterna att visas.

Alla varden kan andras (nollstallas) enligt instruktioner fér numeriska parametrar
pa sid. 3-4 och 3-5.

Visa uppsattning

Alla uppsattningsparametrar i TAD 3 ar ordnade i undermenyer, som visas i figur 8
pa sidan 3-2. Via denna undermeny kan installningen for alla uppsattningsparametrar
visas, men inga varden kan andras.

Andra uppsattning

Alla uppsattningsparametrar i TAD 3 ar ordnade i undermenyer, som visas i figur 8
pa sid. 3-2. Via denna undermeny kan installningen for alla uppsattningsparametrar
visas. Parametervardena kan ocksa andras, se andringsprocedur pa sid. 3-4 och 3-5.
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Klockinstallning

Uppgift om datum och klockslag kan visas pa fronten till TAD 3 och kan férekomma i
utskrifter fran instrumentet. Installning av korrekt datum och klockslag sker i meny
‘Klockinstallning’, en undermeny till instrumentets Huvudmeny.

Andring av ‘Klockinstéllning’ sker pa4 samma satt som for andra "Numeriska” parametrar,
se sid. 3-4 och 3-5.

Installning kan goras for:
Ar (upp till 2095), Manad (1 — 12), Dag (1 — 31), Timma (0 — 24) och Minut (0 — 60).

Information
| undermeny ‘Information’ visas vissa viktiga data och uppmatta, levande, varden for
TAD 3. Inga varden kan andras i denna meny.

Infornati on: (I nstr. nanm) 001
GM: 9600 03%4. 50 kg
G\2: 9600 1. 58245 nv V

Al: 13. 51 A\ Di: OK R g: TO02A240
A2 527V [X-- INO

ESNENRENNES

Pa forsta raden visas instrumentnamn och adress.

Pa andra och tredje raden, till vanster, visas 6verforingshastighet
for serieportarna Com 1 och Com 2.

Nar ett korrekt meddelande tas emot via port Com 1 eller Com 2,
kommer texten COM1: respektive COM2: att blinka.

Pa andra och tredje raden, till hdger, visas
aktuell bruttovikt och givarsignalens varde i mV/V.

Pa de nedersta raderna, till vanster, visas
den aktuella utsignalen fran de analogutgdngar som anvands.
Om en analogutgang ar felaktig indikeras detta av en streckad linje.

Pa de nedersta raderna, i mitten, visas
statusen for de anvanda DIO 3 enheter som ‘OK’, eller ‘— -’ vid fel.

Pa de nedersta raderna, till hoger, visas
instrumentets programnamn och serienummer.

Tryck pa funktionstangenten markt <« eller pa tangent . for att
koppla tillbaka TAD 3 till instrumentets Huvudmeny.

Nivaovervakning

| TAD 3 finns atta Gransvarden som kan anvandas for att 6vervaka valda signaler i
instrumentet. Bade interna och externa digitalutgangar kan kopplas in som
utgangar for gransvardena.

For varje Gransvarde styrs hysteres och arbetssatt for digitalutgangen via
uppsattningsparametrar.

Funktionen hos Gréansvardena definieras i meny ‘Andra uppséttning’ av parametrar
i undermenyerna ‘Nivadvervakning’ och ‘Utgangar’.
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Gransv.X killa
| undermeny ‘Nivadvervakning’ finns parametrar for att stalla in Gransvarden pa
‘Anvands ej’ eller definiera en insignal till Gransvardet. Se sid 3-26 och 3-27.

Valj ‘Nettovikt’ eller ‘Bruttovikt’ for att dvervaka dessa signaler oberoende av vilket
viktvarde som visas for tillfallet.

Valj ‘Visad vikt’ for att dvervaka antingen nettovikt eller bruttovikt, beroende pa vilket
viktvarde som visas for tillfallet.

‘Fléde’ kan bara anvandas om programoption Fléde ar aktiverad i TAD 3.

Valj ‘Abs.nettov.’, ‘Abs.bruttov.’, ‘Abs.visad v.’ eller ‘Abs.flode’ for att dvervaka
signalernas absolutvarde, dvs. vardet oberoende av polaritet.

For Gransvarde 2 — 8 kan denna parameter aven stéllas in pa ‘Offset g.v.1’.

Da kommer Gransvardet att dvervaka samma signal som valts for Gransvarde 1.
Den overvakade nivan kommer att vara pa ett fast avstand fran Gransvarde 1,
definierat av installningen for det aktuella Gransvardet.

Om nagon annan installning an ‘Anvands ej’ har valts for ett Gransvarde kommer
ocksa nedanstaende parametrar for Gransvardet att visas.

Gransv.X utgang

Denna parameter definierar arbetssattet for en digital utgang, om den ansluts till
Gransvardet. Parametern kan stéllas in sa att utgangen blir aktiv for signalnivaer
Over Gransvardet, eller for signalnivaer under Gransvardet.

Gransv.X hyst.

Denna parameter definierar storleken pa Gransvardets hysteres. Negativ hysteres
anges med minustecken (-) fére vardet.

Hysteresen ar en avsiktlig skillnad mellan omslagsnivan vid 6kande respektive
minskande signalniva. Den ena omslagsnivan ligger alltid vid det definierade
Gransvardet. Den andra omslagsnivan ligger vid en hégre niva for positiv hysteres,
vid en lagre niva for negativ hysteres. Se figur 15.

Gransvardesstatus

Aktuell status for instrumentets gransvarden (insignal dver eller under Gransvardet)
kan lasas via serieckommunikationen, och visas pa TAD 3-displayen.

Se sid. 5-2 och 5-3 for informationsraden ‘Status for nivadvervakningen’.
Informationsraden inkluderar inverkan fran hysteresen, men den visar inte laget for
eventuella digitalutgangar, kopplade till gransvardena.

Gransv.1 hyst.

positiv
Over Gransv.1
Under Gransv.1 P>
Gréansv.2 hyst.
i negativ
Over Gransv.2 ‘ <
Under Gransv.2 P>
>
Gransvarde 1 Gransvarde 2 Okande
signal

Figur 15. Hysteresens inverkan pa nivaévervakningen vid positiv hysteres,
for Grdnsvérde 1, och vid negativ hysteres, fér Grdnsvérde 2.
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Borvardesfunktion

Allmant

De tva Borvardena kan anvandas for snabb, noggrann och palitlig dvervakning av
viktvarden. Borvardesfunktionen ar av engangskaraktar, funktionen aktiveras av ett
kommando fran styrdator/PLC och deaktiveras nar vikten nar Bérvardet.

For att ge flexibilitet kan Borvarden kan kopplas till vilken som helst av systemets
digitala utgangar. Status for Bérvarden visas i modbusregister "Status 2”.

Borvarden kan endast styras fran systemets styrdator/PLC via seriekommunikation.
Borvardena laddas i modbusregister med modbusfunktion 06 eller 16. Kommandon
kan sandas till instrumentet genom att ladda kommandonummer i "Command register’
eller genom att satta motsvarande "Coil” med hjalp av modbusfunktion 15.

OBS: For att garantera god funktion medan borvardet ar aktiverat ar funktionen for
automatisk nollhallning inte i drift.

i

Uppsattning

Val av funktioner for borvardena gors via uppsattningsparameter ‘Bérv.1 kalla’ och
‘Bérv.2 kalla’. | dessa parametrar kan man valja vilken insignal bérvardena skall
arbeta mot.

Anslutning av borvardet till en digital utgang goérs via meny ‘Utgangar’.

Anvandning

De 6nskade borvardena (viktnivaerna) skall laddas in i de modbusregister som kallas
"Borvarde 1” och "Borvarde 2.

Borvarden aktiveras genom att kommando "Aktivera borvarde 17, "Aktivera borvarde 2”
eller "Aktivera borvarde 1 och 2” sands till instrumentet (kommando 1, 3 eller 5). Om ett
borvarde ar anslutet till en utgang sa kommer motsvarande digitala utgang att
aktiveras.

Nar det valda viktvardet blir hogre an borvardet deaktiveras bérvardesfunktionen och
motsvarande bit "Bérvarde X cykel klar” blir satt. En eventuell ansluten digital utgang
deaktiveras ocksa samtidigt.

Borvardesfunktionen, och eventuella anslutna digitala utgangar, kan ocksa deaktiveras
genom sandning av kommandot "Deaktivera borvarde 17,

"Deaktivera borvarde 2” eller "Deaktivera borvarde 1 och 2” (kommando 2, 4 och 6).
OBS: Bit "Borvarde X cykel klar” for ett borvarde aterstalls nar borvardet laddas och
nar borvardet aktiveras.
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Ingangar och utgangar

TAD 3 innehaller tva digitala ingangar och tva digitala utgangar. Dessutom kan
tillsatsenheter med digitala in- och utgangar eller en analogutgang anslutas, vilka
kommunicerar med TAD 3 via seriekommunikation med ‘I/O-buss’ till port Com 2.
Varje enhet kan stéllas in som I/O-enhet 1 eller 2, respektive Analogutgang 1 eller 2.

All funktioner hos ingangar och utgangar styrs av parametrar i TAD 3.
Andring av parametervarden kan endast utféras i undermenyer till ‘Andra uppsattning’,
nar de normala matfunktionerna ar avbrutna.

Digitala ingangar
Ingadngarna 01 och 02 ar de interna digitala ingadngarna i TAD 3.

Ingadngarna 11 — 18 och 21 — 28 ar digitala ingangar till TAD 3 via tillsatsenhet
I/0-enhet 1 respektive 1/0O-enhet 2.

De digitala ingangarna kan anvandas for fjarrmandvrering av instrumentet.
Om option fléde eller dosering ar aktiverad kan de digitala ingdngarna ocksa stallas in
for att utfora flodes- och doseringsfunktioner.

Digitala ingangsfunktioner definieras av parametrar i undermeny ‘Ingangar’,
se sid. 3-28.
Parameterandring beskrivs pa sid. 3-4 och 3-5.

Digitala utgangar
Utgangarna 01 och 02 ar de interna digitala utgéngarna fran TAD 3.

Utgangarna 11 — 18 och 21 — 28 ar digitala utgangar fran TAD 3 via tillsatsenhet
I/0-enhet 1 respektive 1/0O-enhet 2.

De digitala utgangarna kan anvandas till styrning av yttre utrustning och for indikering
av instrumentstatus.

Om option flode eller dosering ar aktiverad kan de digitala utgangarna ocksa kopplas in
for styrning och indikering av flodesfunktioner och doseringsfunktioner.

Digitala utgangsfunktioner definieras av parametrar i undermeny ‘Utgangar’,
se sid. 3-29.
Parameterandring beskrivs pa sid. 3-4 och 3-5.

Analogutgangar

For att fa analog utgang fran TAD 3 maste en eller tva tillsatsenheter ANA 3 anslutas
till serieport Com 2.

Den analoga utsignalen kommer att visa en vald signal i TAD 3 som en analog strém-
eller spanningssignal.

Alla analogutgangsfunktioner definieras av parametrar i undermeny ‘Analogutgangar’,
se sid. 3-30 till 3-33.

Parameterandring beskrivs pa sid. 3-4 och 3-5.
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Filterfunktion

| TAD 3 produceras viktvarde av tva slag, ofiltrerat och filtrerat.

Det ofiltrerade viktvardet visar storleken av belastningen pa givaren med minsta
fordrojning. Det betyder att instrumentet reagerar snabbt pa belastningsandringar,
men att viktvisningen blir ostabil om belastningen varierar.

Det filtrerade viktvardet ger en stabilare viktvisning, men reaktionen pa
belastningsandringar blir fordréjd.

Filterfonster (filtrerad vikt — ofiltrerad vikt).

Instrumentet kan automatiskt koppla om mellan ofiltrerat och filtrerat viktvarde sa att
viktvisningen blir snabb nar lasten pa vagen andras, men stabil vid konstant last.
Skillnaden mellan de tva senaste filtrerade viktvardena underséks och parametern
‘Filterfonster’ anger vid vilken skillnad omkoppling skall ske.

Da skillnaden ar mindre an ‘Filterfonster’ anvands det filtrerade viktvardet.

Filterfunktion (filtrerad vikt).

Parametern ‘Filtertyp’ kan anvandas till att fa det filtrerade viktvardet att reagera
langsammare eller snabbare pa belastningsandringar hos vagen.

Det filtrerade viktvardet ar ett sant medelvarde for viktvardet under en filterperiod.
Om belastningen pa vagen ar ostabil, till exempel p.g.a. en omrérare, kan en langre
filtertid stallas in for att erhalla stabilare viktvisning.

Instrumentet beraknar en filtertid (standard), utgaende fran den aktuella kalibreringen,
som ar utgangsvarde for de dvriga fasta filtertiderna.
- Om ‘Filtertyp’ stélls in pa Standard (grundinstallning) kommer
instrumentet att valja den berdknade filtertiden.
- Om ‘Filtertyp’ stalls in pa Lang kommer instrumentet att valja
en filtertid som ar fyra ganger den beraknade filtertiden.
- Om ‘Filtertyp’ stélls in pa Kort kommer instrumentet att valja
en filtertid som ar en fjardedel av den beraknade filtertiden.
- Om ‘Filtertyp’ stélls pa ‘Special’ kan ett alternativt varde skrivas in
i parametern ‘Filtertid’.

| samtliga fall kommer ‘Filtertid’ att automatiskt sattas till det narmaste hogre varde som
ar en multipel av 200 ms (50 Hz) eller 166,67 ms (60 Hz).

Omradet for ‘Filtertid’ ar 167 — 20 000 ms.

TAD 3 uppdaterar det interna viktvardet 10 ganger per filtertidsperiod, dvs.:
Omvandlingstid for vikt = Filtertid / 10

Installningstiden for ofiltrerat viktvarde ar 2 till 3 ganger Filtertid / 10.

Vid kalibrering kommer TAD 3 att berakna och stalla in filtertiden automatiskt.
Instrumentet anvander den uppmatta sense-spanningen som parameter for denna
berakning, varfor tabell- eller databladskalibrering utan ansluten givare ger ett slumpartat
resultat. Anvand istallet filtertyp special vid sadana férhallanden och skriv in det dnskade
vardet for filtertid.

Om data fran installationen fors in i nedanstaende formel, och resultatet anvands i
diagrammet pa nasta sida, far man fram férvantad filtertid for filtertyp standard.
Variationer i sense-spanning pa grund av antalet givare vid lag kabelresistans visas i
diagrammet. Hog kabelresistans har samma inverkan som flera givare.

Hogre sense-spanning pa grund av extern givarmatning ger kortare filtertid.
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Formel fér berakning av ‘mV/V per skaldel’:
upplosning - nominell utsignal for givare-omvandlingsfaktor —mV |V

antal givare- mdrklast ~ skaldel

‘nominell utsignal for givare’ &r medelvérdet av ‘Utsign.givare’
vid mérklast for alla anslutna givare.

Exempel:
Siffrorna som anvands i exemplet pa sidan 4-3 ger:
0.2 kg/skd-2.039mV /V-9.80665N / kg _ 0'0000671711// V
3-20 000 N skaldel

Med 3 givare ger detta filtertiden 20 000 ms.

For att géra vagen snabbare kan man valja filtertyp ‘Kort’ (5 000 ms) eller
filtertyp ‘Special’ och sedan valja en lamplig filtertid.

En annan metod ar att satta Uppldsning till 0.5 kg, vilket ger filtertiden 800 ms.
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Anslutning av 1/0O-buss

Tillsatsenheter med ingangs- och utgangsfunktioner kan anvandas tillsammans
med TAD 3. Dessa enheter, beskrivna i kapitel 9, skall kommunicera genom
serieport Com 2 via "l/O-buss”, ett Modbus-protokoll pa RS-485.

Upp till fyra tillsatsenheter kan anslutas till Com 2. Tva DIO 3-enheter med 8 ingangar
och 8 utgangar vardera och tva ANA 3-enheter med en analogutgang vardera.

DIO 3 har aven en serieckommunikationsport.

Nar Com 2 skall kommunicera med tillsatsenheter via I/O-bussen maste

parameter ‘COM2:Funktion’ i meny ‘Andra uppséttning/Kommunikation’

vara installd pa ‘lI/O-buss’

Denna installning gor att parametrar for ytterligare tva kommunikationsportar,

COM3 och COM4, visas. Via parameterinstallningar kan COM3 och COM4

placeras i serieportarna pa tva anslutna DIO 3-enheter.
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Viktindikator TAD 3

6. Kommunikation

TAD 3 har tva portar for seriekommunikation, i férsta hand avsedda for
kommunikation med en styrenhet. Alternativt kan de anvandas for att 6verfora
data till en fjarrdisplay, skrivare eller I/0O-enhet (endast Com 2).

Kommunikationsgranssnitt

TAD 3 ar férsedd med tva portar for serieckommunikation: Com 1 och Com 2.
Com 1 har bade kommunikation pa RS-232 via ett 9-polig D-sub hylsdon pa
TAD 3, och kommunikation pa RS-485 (kan inte anvandas samtidigt).

Com 2 kommunicerar endast pa RS-485.

Seriekommunikationen anvander RS-485 for 2-trad eller 4-trad. RS-485 ar

ett granssnitt som arbetar med differentiella spanningar, vilket ger storningsfri
Overforing i nat med manga enheter och langa avstand. Styrenheten (mastern)
maste ha en asynkron kommunikationsport for RS-485, eller anvanda en
konverterare, t.ex. Westermo MA-42 fér omvandling av RS-232 till RS-485.

Om 2-tradsoverforing anvands maste styrenheten kunna styra riktningen pa
dataflédet eller ocksd maste en konverterare med automatisk riktningsomkoppling
anvandas, t.ex. Westermo MA-44.

Nar 4-tradséverféring anvands behovs ingen styrning av flodesriktningen.

Nar porten for RS-232 anvands ar det magjligt att kommunicera med en TAD 3
direkt fran en PC utan att anvanda konverterare.

Transmissionsprincier

Alla TAD 3-enheter som ar anslutna till natet kan lyssna till vad som éverférs i natet,
men endast en enhet i taget far sanda. En princip for tidsférdelning kravs for att
medge kommunikation i bada riktningarna (halv duplex).

All kommunikation i natet maste initieras av styrenheten (mastern). Nar TAD 3

arbetar tillsammans med en master ar alla TAD 3-enheter slavenheter som bara

far svara pa kommando fran mastern. Da mastern har sant ett meddelande till

en viss slavenhet lyssnar den efter svar under en bestadmd tid innan nasta

meddelande sands.

Om svaret fran slavenheten uteblir kan det bero pa:

- Missanpassning hos kommunikationsparametrarna.
(6verforingshastighet, adress, etc.)

- Mer an en slavenhet har sant samtidigt. Detta kan forvranga
svarsmeddelandet sa att det inte gar att tyda.

1/0-buss

Nar flera I/O-funktioner behovs (digitala in- och utgangar, analoga utgangar eller
seriekommunikationsportar), kan tillsatsenheter anslutas till TAD 3.

Nar tillsatsenheter anvands blir serieport Com 2 upptagen med anslutningen.
Se kapitel 9. Tillsatsenheter.
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Teknisk handbok

Modbus

Allmant

For kommunikation med styrenheten (PLC) anvands Modbus-protokollet i TAD 3.
Modbus-protokollet ar ett standardprotokoll som anvands inom industrin for
kommunikation mellan master och slav. TAD 3 anvander formatet Modbus RTU
(ASCII-formatet stdds inte).

Informationen 6verférs i datablock for att minimera dverféringstiderna.
Exempelvis kan bade fel-register, status-register och vikt-register lasas med
ett kommando till TAD 3.

Nar ett kommando sands som inte kan utféras svarar TAD 3 med ett felmeddelande
(exception response). For att fa en battre forklaring av vissa fel kan ett sarskilt
felregister lasas av.

Beroende pa vilken sorts kommunikationsutrustning (styrenhet) som anvands kan
kommandona i applikationsprogrammet (PLC-program eller PC-program) vara olika
fran typ till typ. Men om styrenheten inte ar ett Modicon PLC system, s& maste
Modbus-programmet i styrenheten ha vissa kopplingsfunktioner for att kunna 6verfora
numreringen av Modbus-register och 1/O-bitar till styrenhetens egen numrering av
register och I/O-bitar. Alla register och ‘coils’ som beskrivs i denna handbok anvander
standardnumreringen for Modicon-register och |/O-bitar. Se styrenhetens Modbus-
beskrivning betraffande hur kommandon skall aktiveras i styrenhetens
applikationsprogram.

Manga tillverkare av PLC-system och HMI- eller SCADA-program kan leverera

drivrutiner for Modbus. P& marknaden finns ocksa olika Modbus-drivrutiner for
utveckling av Windows-program.

For detaljer om Modbus-protokollet, se:
Modicon Modbus Protocol Reference Guide PI-MBUS-300 Rev. D

Uppsattning av Modbus-kommunikation

Satt parameter ‘COMx:Funktion’ (i meny ‘Andra uppséattning/Kommunikation’) pa
‘Modbus auto’. Overféringshastigheten och dataformatet
kommer att I&sas av och stallas in automatiskt.

Som grundinstallning far TAD 3-modulen adress 1. Om mer @n en TAD 3 anvands i
ett nat maste varje TAD 3 ges en unik adress via parameter
‘Instrum.adress’.

Om langre svarstider behovs skall parameter ‘COMx:Funktion’ sattas till ‘Modbus’
varefter ratt ‘Overf.hast.” och ‘Dataformat’ skall véljas. Se
Tekniska data.

Registerbeskrivning

TAD 3 har ett antal Modicon ‘Holding Registers’ (register 4XXXX ....). Modbus-funktion
03 ‘Read Holding Registers’ skall anvandas for att [dsa dessa register och Modbus-
funktion 05 ‘Preset Holding Registers’ eller 16 ‘Preset Multiple Registers’ skall
anvandas for att skriva till registren. Se avsnitt ‘Datarepresentation’ for en beskrivning
av de olika dataformat som anvands.

Ett bra satt for att ta reda pa vilket av flyttalsformaten som skall anvandas ar att lasa
registret ‘Instrumenttyp’ (40200/4520) som skall vara ‘2003’ fér TAD 3.

6-2



Allmanna register

Viktindikator TAD 3

Datatyp: Datatyp: Datatyp: Forklaring R(las)/
Heltal Flyttal Modicon flyttal W(skriv)
(2 reg./varde) | (2 reg./varde)
40001 (1 reg) 40200 45200 Instrumenttyp R
40002 (1 reg) 40202 45202 Programnummer R
40003 (1 reqg) 40204 45204 Programversion R
40004 (3 reqg) 40208 45208 Serienummer R
40007 (1 reqg) 40210 45210 Kommandofel R
40008 (1 reqg) 40212 45212 Instrumentlage R
40009 (1 reqg) 40214 45214 Instrumentfel R
40010 (1 reg) 40216 45216 Status 1 R
40011 (1 reg) 40218 45218 Status 2 R
40012 (3 reqg) 40220 45220 Bruttovikt R
40015 (3 reg) 40222 45222 Nettovikt R
40018 (3 reg) 40224 45224 Flode (Option) R
40021 (3 reqg) 40226 45226 Analogt utgangsvarde 1 R
40024 (3 reqg) 40228 45228 Analogt utgangsvarde 2 [R
40027 (3 reg) 40230 45230 Insignal (mV/V) R
40030 (1 reqg) 40232 45232 Kommandoregister R/W *
40031 (3 reg) 40234 45234 Borvarde 1 R/W
40034 (3 reg) 40236 45236 Borvarde 2 R/W
40043 (1reqg) 40242 45242 Status for ext. ingangar R/W**
40044 (1 reqg) 40244 45244 Status for ext. utgangar R/W**
40045 (1 reqg) 40246 45246 Status for gransvarden R/W**
40100 till -110 40300 till -309 45300 till -309 | Senaste akt. Se 7-30. R
40114 till -158 40314 till -347 45314 till -347 | Senaste sats. Se 7-31. R
40162 till -174 40350 till -363 45350 till -363 | Aktuell sats. Se 7-32. R

*| Vardet vid lasning ar alltid ‘noll’.

**/ Skrivning till dessa register ar tillaten, men har ingen inverkan!

Viktigt:

Registren ‘Nettovikt’, ‘Bruttovikt’ och ‘Flode’ dr endast giltiga nar register
‘Instrumentfel’ ar lika med ‘noll’. Darfor ar det lampligt att lasa register
‘Instrumentfel’ tillsammans med dessa register.
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Teknisk handbok

Allmanna register fortsattning.

Datatyp: Datatyp: Datatyp: Forklaring R(las)/
Heltal Flyttal Modicon flyttal W(skriv)
(2 reg./varde) |(2 reg./varde)
44003 (3 reg) 41802 46802 Klocka: Ar R/W
44006 (3 reg) 41804 46804 Klocka: Manad R/W
44009 (3regq) 41806 46806 Klocka: Dag R/W
44012 (3 reqg) 41808 46808 Klocka: Timma R/W
44015 (3 req) 41810 46810 Klocka: Minut R/W
44039 (3 reqg) 41826 46826 Gransvarde 1 R/W
44042 (3 req) 41828 46828 Gransvarde 2 R/W
44045 (3 reg) 41830 46830 Gransvarde 3 R/W
44048 (3 regq) 41832 46832 Gransvarde 4 R/W
44051 (3 reqg) 41834 46834 Gransvarde 5 R/W
44054 (3 reqg) 41836 46836 Gransvarde 6 R/W
44057 (3 reg) 41838 46838 Gransvarde 7 R/W
44060 (3 reg) 41840 46840 Gransvarde 8 R/W
44063 (3 reqg) 41842 46842 Fast tara R/W
44066 (3 regq) 41844 46844 Borvarde 1 R/W
44069 (3 req) 41846 46846 Borvarde 2 R/W
44072 till -095 | 41848 till -863 46848 till -863 | Doseringsdata. R/W
Se 7-32.
Ackumulerade vikter
Datatyp: Datatyp: Datatyp: Forklaring R(las)/
Heltal Flyttal Modicon flyttal W(skriv)
(2 reg./varde) |(2 reg./varde)
40760 (3 reqg) 40600 45600 Utskriven R/W
ack. vikt LAG
40763 (3 reqg) 40602 45602 Utskriven R/W
ack. vikt HOG
40766 till -807 | 40604 till -631 45604 till -631 Dosering. R/W
Se 7-33.

Ackumulerad vikt representeras av tva varden (HOG, LAG). Fér att f& det resulterande
vardet multipliceras HOG med 10 000 varefter LAG adderas.
LAG ar ett varde mellan + och - 9999,999 med tre decimaler. HOG &r ett varde utan
decimaler mellan + och - 999999. Fér att nollstalla ackumulerad vikt skall bAde HOG
och LAG séttas till 0.
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Viktindikator TAD 3

Strangregister

Datatyp: Strang Forklaring R(las)/

W(skriv)
44696 (6 reqg) Instrumentnamn R/W
Instrumenttyp

Detta register innehaller instrumentets typnummer. Fér TAD 3 galler 2003.

Programnummer

Detta register innehaller programmnumret for TAD 3. Normala program
har ett nummer under 100 och specialprogram ett nummer 6ver 100.

Programversion
Detta register innehaller programversionen for TAD 3. 100 betyder version 1.00.

Serienummer

Detta register innehaller instrumentets serienummer. 991000 betyder
serienummer 99-1000. Detta kan anvandas av styrenheten for att garantera
att ett instrument med ett visst serienummer anvands for en viss process.

Kommandofel

Detta register innehaller felkoden nar ett kommando har sants till TAD 3.

Ett kommando som ger ‘exception response’ 03 eller 07 kommer att ha en felkod
i detta register, vilken ger en battre beskrivning av problemet.

Se kapitel 10. Felsékning for forklaring av felkoder. Normalt skall detta register
innehalla ‘00’, vilket betyder ‘inga fel’. Felkoderna 100 till 65535 ar giltiga i detta
register.
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Instrumentlage
Registret innehaller laget for TAD 3-modulen.

Kod |Beskrivning

00 |Lage ‘Uppstart’.
Instrumentet startar upp efter reset eller spanningstillslag.

01 |L&age ‘Vanta pa start’.
TAD 3 vantar pa startkommando for att ga i drift.

02 |Lage ‘Normal’.
Det férekommer inga parameterfel i systemet.
OBS: Lage ‘Normal’ galler fortfarande vid viktfel.

03 |Lage ‘Lokaluppsattning’.

Nagon andrar uppsattningsparametrarna fran TAD 3 fronten.
Det ar inte mgjligt att harifran ga till lage ‘Fjarruppsattning’ eller
‘Fjarraterladdning’.

04 |Lage ‘Fjarruppsattning’.
En styrenhet andrar uppsattningsparametrarna i TAD 3.
Det ar inte majligt att harifran ga till Iage ‘Lokaluppsattning’.

05 |L&age ‘Fjarraterladdning’.
En styrenhet aterladdar den kompletta uppsattningen till TAD 3.
Det ar inte mojligt att harifran ga till lage ‘Lokaluppsattning’.

06 |Lage ‘Fel’.
Ett fel har upptackts under uppstart av instrumentet.

07 |Lage ‘Fatalt fel’.
Ett fel har upptackts under uppstart av instrumentet.
Det ar inte mgjligt att harifran ga till nagot annat lage.

08 |Lage ‘Test'.
TAD 3 arbetar i ett speciellt lage for service och produktionstest.

09 |Lage ‘Uppvarmning’.
Parametern ‘Uppvarmningstid’ ar installd pa ett varde skilt fran noll,
och TAD 3 vantar pa uppvarmningstiden skall ga.

99 |Lage ‘Boot’.
TAD 3 ar beredd att ta emot en ny programversion.

Instrumentfel

Detta register innehaller felkoden i TAD 3, till exempel vikt-, RAM-, Flash-, EEPROM-fel.
Se kapitel 10. Felsékning for en forklaring av felkoderna.

Normalt skall detta register innehalla ‘00’ vilket betyder ‘inga fel’.

Felkoderna 000 till 999 ar giltiga i detta register.
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Viktindikator TAD 3

Status 1
Statusbitar satta till 1 i detta register har foljande betydelse:
Bit nr. |Funktion Kommentar
0 Nettovikt > INT storlek Nettovikten i ‘scaled integer’ format far inte plats
i ett register.
(Se beskrivning av datarepresentation.)
1 Bruttovikt > INT storlek Bruttovikten i ‘scaled integer’ format far inte
plats i ett register.
(Se beskrivning av datarepresentation.)
2 Fléde > INT storlek Flodet i ‘scaled integer’ format far inte plats
i ett register.
(Se beskrivning av datarepresentation.)
3 God nolla (visad vikt)
4 God nolla Brutto
5 God nolla Netto
6 Nettolage 1" = Nettolage ‘0’ = Bruttolage
7 Ostabil Ostabil vikt
8 Kalibreringsmotstand till Internt shuntmotstand inkopplat.
9
10
1 Flédesvisning Flode visas pa displayen.
12 Nettovikt > 6 siffror Nettoviktvardet har dalig noggrannhet och skall
normalt inte anvandas.
13 Bruttovikt > 6 siffror Bruttoviktvardet har dalig noggrannhet och skall
normalt inte anvandas.
14 Fjarrmandvrering 1" =Till '0’ = Fran
15 Kalibreringsandringar

tillatna

OBS: Om bitarna i detta register lases som flyttal,
se beskrivning av Datarepresentation.
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Status 2

Statusbitar satta till 1 i detta register har foljande betydelse:

Bit nr. |Funktion Kommentar

0 Utgang 01 aktiverad Internt reld 1 draget.

1 Utgang 02 aktiverad Internt reld 2 draget.

2 I/O-buss felaktig Det finns ett fel pa 1/0-bussen.

3 Analogutgang 2 ‘0’ = strém, 1’ = spanning

spanning/strom

4 Spanningsbortfall Biten ‘spanningsbortfall’ raderas nar ett
‘Read Holding Reg.’ -kommando (funktion 03)
laser registret Status 2 (men svaret innehaller
den satta biten, om den var satt).

5

6 RESERVERAD Alltid 0.

7 Digitalingang 01 aktiverad Det finns en 24V signal pa digital ingang 01.

8 Digitalingang 02 aktiverad Det finns en 24V signal pa digital ingang 02.

9 Over Gransvarde 1 Vikten ar 6ver Gransvarde 1.

10 Over Gransvarde 2 Vikten ar 6ver Gransvarde 2.

11 Analogutgang 1 ‘0’ = strom, 1’ = spanning

spanning/strom

12 Borvarde 1 aktiverat Se beskrivning for bérvardesfunktionen.

13 Borvarde 2 aktiverat Se beskrivning for bérvardesfunktionen.

14 Borvarde 1 cykel klar Se beskrivning fér bérvardesfunktionen.

15 Borvarde 2 cykel klar Se beskrivning for bérvardesfunktionen.

OBS: Om bitarna i detta register lases som flyttal,
se beskrivning av Datarepresentation.
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Viktindikator TAD 3

Bruttovikt

Detta register innehaller bruttovikten. Vikten skall inte I&sas ensam eftersom status och
felkoder ar sparade i andra register. Vikten ar giltig endast da register ‘Instrumentfel’ ar
00.

Ett bra val ar att Iasa atminstone registren 40009 — 40014 (heltal)
eller registren 40214 — 40221 (45214 — 45221) (flyttal).

OBS: Nar shuntrelaet ar anslutet ar detta shunttestvardet.

Nettovikt

Detta register innehaller nettovikten. Vikten skall inte lasas ensam eftersom status
och felkoder ar sparade i andra register. Vikten ar giltig endast da register
‘Instrumentfel’ ar 00.

Ett bra val ar att Iasa atminstone registren 40009 — 40017 (heltal)
eller registren 40214 — 40223 (45214 — 45223) (flyttal).

OBS: Nar shuntrelaet ar anslutet ar detta shunttestvardet.

Flode (option)
Detta register innehaller flédet. Flédet skall inte lasas ensamt eftersom status

och felkoder ar sparade i andra register. Flddet ar giltigt endast da register
‘Instrumentfel’ ar 00.

Ett bra val ar att Idsa atminstone registren 40009 — 40020 (heltal)
eller registren 40214 — 40225 (45214 — 45225) (flyttal).

Analogt utgangsvarde 1, 2

Dessa register innehaller de aktuella utsignalerna pa analogutgangarna.
Registren kan anvandas for felsokning i systemet.
OBS: Vardena rundas av till tva decimaler.

Insignal (mV/V)

Detta register innehaller den aktuella insignalen i mV/V. Registret kan vara
anvandbart for felsdkning i systemet.

Nar shuntrelaet ar anslutet placeras andringen i mV/V har.

Kommandoregister
Nar detta register lases kommer svaret alltid att innehalla endast nollor.

Det finns ett antal handelser som kan startas i TAD 3. Vardet i detta register
(nar det ar skilt fran noll) kommer att starta en av dessa handelser, som beskrivs
i ‘Kommandobeskrivning’ pa nasta sida.

Nar en handelse av nagon anledning inte kan utféras (fel lage etc.) lamnas ett
‘exception response’ som svar. Nar ‘exception response’ med kod 03 eller 07
tagits emot kan man lasa av registret med kommandofel och fa en battre
forklaring av felet.
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Kommandobeskrivning

Kom- Handelse som startas Beskrivning
mando i TAD 3

0 Ingen handelse startas

1 Aktivera borvarde 1 Se beskrivning av bérvardesfunktionen.

2 Deaktivera bérvarde 1 Se beskrivning av bérvardesfunktionen.

3 Aktivera bérvarde 2 Se beskrivning av bérvardesfunktionen.

4 Deaktivera borvarde 2 Se beskrivning av bérvardesfunktionen.

5 Aktivera borvarde 1 och 2 Se beskrivning av bérvardesfunktionen.

6 Deaktivera bérvarde 1 och 2 | Se beskrivning av bérvardesfunktionen.

7 Tarera

8 Nollstall Anvands fér att satta bruttovikten till noll.

9 Valj bruttolage

10 Valj nettolage

11 Valj normal vikt Koppla ifrdn shuntmotstandet.

12 Valj kalibreringsvarde Anslut shuntmotstand.

13 Viktvisning Visa viktvardet pa displayen.

14 Flédesvisning Visa flodesvardet pa displayen (option).

16 Starta driften Nar TAD 3 ar i lage ‘Vanta pa start’ kan detta
kommando anvandas for att starta
instrumentet.

17 Starta Fjarrstyrning Detta kommando kopplar ifran tangenterna pa
TAD 3-modulen. Det innebar att en yttre dator
styr instrumentet.

Detta kommando ar giltigt endast da TAD 3
visar viktvarden eller en doseringsbild
(dosering pagar, stoppad eller klar).

18 Lamna Fjarrstyrning Detta kommando kopplar in tangenterna och
avslutar fjarrdriften.

19 Utskriftskommando Detta kommando initierar utskrift pa en
eventuell ansluten skrivare.

50 Doseringskommandon Se kapitel 7. Dosering (programoption).

60

Fortsattning pa nasta sida.
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Kommandobeskrivning. (fortsattning)

Viktindikator TAD 3

100 * Starta Fjarruppsattning Detta kommando anvands for att kunna andra
uppsattningen av TAD 3 via
seriekommunikation.

101 * Starta Fjarraterladdning Detta kommando anvands for att kunna
aterladda en sparad uppsattning till TAD 3 via
seriekommunikation.

102 * Lamna Fjarruppsattning/ Detta kommando anvands nar parametrar har

Aterladdning och spara andrats via seriekommunikation och skall
andringar sparas i TAD 3.
103 * Lamna uppsattning utan att | Detta kommando kan anvandas for att stryka
spara andringar andringar som gjorts hos
uppsattningsparametrarna innan man lamnar
uppsattningen.

104 * Utfér Reset Detta kommando anvands for att gora
reset av instrumentet.

105 Kontrollera Detta kommando kontrollerar att

uppsattningsdata

uppsattningen ar korrekt.

* VARNING! Detta kommando avbryter den normala vagningsfunktionen.

Borvarde 1, Borvarde 2
Registren anvands for att 1dsa och skriva Bérvarden.

Se beskrivning av borvardesfunktion.

Status for ingangar via tillsatsenheter
Bitar satta till 1 i detta register har féljande betydelse:

Bit nr. | Funktion Bit nr. | Funktion
0 Digitalingang 11 aktiverad. Digitalingang 21 aktiverad.
1 Digitalingang 12 aktiverad. Digitalingang 22 aktiverad.
2 Digitalingang 13 aktiverad. 10 Digitalingang 23 aktiverad.
3 Digitalingang 14 aktiverad. 11 Digitalingang 24 aktiverad.
4 Digitalingang 15 aktiverad. 12 Digitalingang 25 aktiverad.
5 Digitalingang 16 aktiverad. 13 Digitalingang 26 aktiverad.
6 Digitalingang 17 aktiverad. 14 Digitalingang 27 aktiverad.
7 Digitalingang 18 aktiverad. 15 Digitalingang 28 aktiverad.

OBS: Om bitarna i detta register lases som flyttal,

se beskrivning av Datarepresentation.
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Status for utgangar via tillsatsenheter

Bitar satta till 1 i detta register har féljande betydelse:

Bit nr. | Funktion Bit nr. | Funktion
0 Digitalutgang 11 aktiverad. Digitalutgang 21 aktiverad.
1 Digitalutgang 12 aktiverad. 9 Digitalutgang 22 aktiverad.
2 Digitalutgang 13 aktiverad. 10 Digitalutgang 23 aktiverad.
3 Digitalutgang 14 aktiverad. 1 Digitalutgang 24 aktiverad.
4 Digitalutgang 15 aktiverad. 12 Digitalutgang 25 aktiverad.
5 Digitalutgang 16 aktiverad. 13 Digitalutgang 26 aktiverad.
6 Digitalutgang 17 aktiverad. 14 Digitalutgang 27 aktiverad.
7 Digitalutgang 18 aktiverad. 15 Digitalutgang 28 aktiverad.

OBS: Om bitarna i detta register lases som flyttal,
se beskrivning av Datarepresentation.

Status for gransvarden

Bitar satta till 1 i detta register har foljande betydelse:

Bit nr. | Funktion Kommentar
0 Over gransvarde 1 Vikten ar éver Gransvarde 1.
1 Over gransvarde 2 Vikten ar éver Gransvarde 2.
2 Over gransvarde 3 Vikten ar over Gransvarde 3.
3 Over gransvarde 4 Vikten ar over Gransvarde 4.
4 Over gransvarde 5 Vikten ar éver Gransvarde 5.
5 Over gransvarde 6 Vikten ar dver Gransvarde 6.
6 Over gransvarde 7 Vikten ar éver Gransvarde 7.
7 Over gransvarde 8 Vikten ar 6ver Gransvarde 8.

OBS: Om bitarna i detta register lases som flyttal,
se beskrivning av Datarepresentation.

Klocka

Dessa register anvands for att lasa och skriva datum och tid i TAD 3.

Gransvarde 1 ... Gransvarde 8
Dessa register anvands for att lasa och skriva gransvarden som
Overvakas av TAD 3.

Fast tara
Detta register anvands for att Iasa och skriva fast tara.

Borvarde 1, Borvarde 2
Dessa register anvands for att lasa och skriva borvarden.

Se beskrivning av borvardesfunktionen.
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Viktindikator TAD 3

Uppsattningsregister

OBS: Normalt anvands Windowsprogrammet deltaCOM fran Nobel Weighing

Systems, for att dndra parametrar via styrenheten, och darfor ar denna
information meningsfull endast for den som gor sitt eget uppsattningsprogram.

Datatyp: Datatyp: Beskrivning R(las)/
Flyttal Modicon flyttal W(skriv)
(2 reg./varde) |(2 reg./varde)
40368 45368 Ej lagrade kalibreringspunkter vid R
dodviktskalibrering. Bit O visar att punkt 1
inte ar lagrad, bit 1 att punkt 2 . . 0.s.v.
40370 45370 Aktiverade programoptioner. R
Bit 0 - Dosering, Bit 1 - Fléde,
Bit 2 - Option 3, ..... Bit 8 - Option 9.
40372 45372 Forsta registret for doseringsparametrar. R
Om ‘Modicon flyttal’ anvands skall vardet
Okas med 5000.
40374 45374 Antal doseringsparametrar. R
40376 45376 Forsta registret for stranguppsattnings- R
parametrar.
Alla stréangar tar 6 Modbusregister.
40378 45378 Antal strang-uppsattningar. R
40380 45380 Forsta normala registret for R
uppsattningsparametrar (normalt 41000).
Om ‘Modicon flyttal’ anvands skall vardet
Okas med 5000.
40382 45382 Antal normala uppsattningsparametrar. R
40384 45384 Forsta applikations-specifika R
uppsattningsregistret.
Om ‘Modicon flyttal’ anvands skall vardet
Okas med 5000.
40386 45386 Antal applikationsspecifika R
uppsattningsregister. (normalt 0).
40394 45394 Uppsattnings-version. R
40396 45396 Uppsattningsdata-version. R
41000 — 41399 | 46000 — 46399 |Uppsattningsregister. R/W *
Register som innehaller uppsattnings-
parametrar. Se kapitel 3 och 8.
41400 - 41799 | 46400 - 46799 |Register med doseringsparametrar. R/W

Register som innehaller doserings-
parametrar. Se kapitel 7.

e Skrivning mojlig endast i lage ‘Fjarruppsattning’!
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Datatyp: Beskrivning R(las)/
Strangar W(skriv)
44600 - 44690 | Strang-uppsattningar (12 tecken / 6 register vardera). R/W

Att andra i uppsattningsregister

Exempel: Andra Upplosning till 0.2.

Bdrja med att satta coil 100 (eller kommando 100) ‘Starta fjarruppsattning’.
So6k upp parametern Uppldsning i kapitel 3. Det ger Modbus-register 41030.
Satt Uppldsning till ‘0.2’ genom att sanda ‘7’ till Modbus register 41030.
Fortsatt med andring av alla parametrar som skall andras.

Avsluta genom att satta coil 102 (eller kommando 102) ‘Avsluta fjarruppsattning /
fijarraterladdning och spara andringar’.

TAD 3 gor reset och andringarna blir aktiva.

Se kapitel 3 och andra delar som beskriver uppsattning
for att fa mera information.

I/O bitar (Coil)

TAD 3 simulerar ett antal 1/0 bitar som styrenheten kan skriva till med hjalp av
Modbus-funktion 05 eller 15.

Var och en av dessa I/O-bitar ar kopplad till en handelse i TAD 3, som har beskrivits
tidigare i denna handbok.

Satt 1/0-biten med samma nummer som det kommando som skall utforas.
Handelsen aktiveras om styrenheten satter I/O-biten pa ‘TILL .

Om styrenheten satter 1/0-biten pa ‘FRAN’ accepteras det,
men ingen handelse aktiveras.

Alla 1/0O bitar ar ‘WRITE ONLY’. Det betyder att styrenheten inte kan lasa
I/O-bitarna utan bara skriva till dem.

OBS: Om styrenheten forsoker skriva till mer an en 1/0O-bit (Modbus-funktion 15)
kommer TAD 3 endast att reagera pa det lagsta I/O-bitnumret.
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Datarepresentation

Data som sands till och fran TAD 3 anvander ‘holding’-register med 16 bitar (40XXX)
och kan anvanda olika format for att ge flexibilitet.

Heltal

‘Unsigned integer’ (1 modbusregister)

Varden sparas i ett modbusregister som heltal utan tecken

(16-bit heltal utan decimaler).

‘Scaled integer’ (2 modbusregister + 1 modbusregister = 3 modbusregister)

Varden sparas i ett speciellt format med 3 register. De tva foérsta registren anvands
som ett 32 bitars heltalsvarde (med tecken) och det tredje registret
anger antalet decimaler for vardet.

Exempel: 12345678 (tal med 32 bitar) i de tva forsta registren och 3 i det tredje
registret ger vardet: 12345.678.

Register Hex Decimal |Beskrivning
1 00BC 188 De 16 mest signifikanta bitarna i vardet.
614E 24910 |De 16 minst signifikanta bitarna i vardet.
3 0003 3 Antalet decimaler.

Berakningar i decimaltal:

Multiplicera férst det mest signifikanta registret med 2'° (65536) och addera
det minst signifikanta registret till det vardet.

188 * 2% + 24910 = 12345678

Dividera sedan talet for att fa ratt antal decimaler. Decimalregistret var satt till 3 i detta
exempel, vilket ger vardet 10% = 1000 att dividera med.

12345678 / 1000 = 12345.678

OBS: Om ert PLC-system inte kan hantera varden med 32 bitar, kan det andra
registret anvandas som ett 16-bits register med det antal decimaler som anges i det
tredje registret. Detta begransar talomradet till mellan -32768 och +32767. Man maste
ta hansyn till detta vid kalibrering av instrumentet. Flaggor i Statusregister 1 visar nar
vikterna ar stoérre an 16 bitars heltal. Dessa flaggor

kan kontrolleras for att garantera att viktvardena far plats i bara ett register.
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Flyttal, Modicon flyttal

Varden sparas som standard IEEE 32-bitars flyttal. Varje varde ar knutet till tva register.
For att Iasa/skriva ett flyttal maste varje gang ett jamnt antal modbusregister, med bdrjan
pa en jamn adress, lasas/skrivas.

Flyttalsvardena sparas i tva olika flyttalsformat. Vissa system 6verfér vardena med de
hogsta bitarna i det férsta registret och de lagsta bitarna i det andra registret. Andra
system anvander registren i omvand ordning.

Modicon flyttal: Anvand dessa registeromraden for akta Modicon PLC.

Flyttal: Manga andra styrenheter som arbetar med Modiconprotokollet anvander
ett flyttalsformat dar alla ‘byte’ skrivs i féljd till ett 32-bitars register
(i motsats till Modicon flyttal som anvander tva 16-bitars register i foljd).
Anvand dessa registeromraden for denna typ av styrenheter.

Vid lasning av flyttalsregister som representerar bitar returneras de satta bitarna som
ett flyttal.

Exempel: Om bit 4 &ar satt returneras véardet 16,0 som ett flyttal, och om bade bit 0 och
bit 4 &r satta returneras vérdet 17,0 som ett flyttal. For att anvénda vérdet &r det
ldmpligt att omvandla det till ett heltal utan tecken dér bitarna kan jamféras.
Strangar

Varje modbusregister innehaller tva 8-bitars ASCII-tecken.
Varje strang bestar av 12 tecken.

Att skriva striangar:

Skrivningen maste borja pa en giltig startadress for strangar.

Alla data i strangen (1 — 6 register) maste skrivas i ett kommando.
Oanvanda tecken upp till position 12 fylls automatiskt med mellanslag.
Att lasa strangar:

Borja lasningen vid valfri position i strangen.

Inga avslutningstecken (null-tecken) laggs till pa slutet av strangen.
Icke anvanda tecken returneras som mellanslag.

Exempel: Instrumentnamn (NOBEL ): 44696

Register | Hex | Decimal |Beskrivning

44696 4E 4F | 20047 |[NO

44697 42 45 16965 |BE

44698 4C20 | 19488 |L
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‘Exception responses’

Nar styrenheten sander en forfragan till en slavenhet vantar den sig ett normalt svar
(som beskrivits tidigare). Nagon av de tre féljande handelserna intraffar efter en
forfragan fran styrenheten.

1.

Normalt svar.
Slavenheten har tagit emot forfragan utan kommunikationsfel och kan hantera den
normalt. Slavenheten sander tillbaka ett normalt svar.

. Kommunikationsfel.

Om slavenheten inte tar emot forfragan pa grund av kommunikationsfel, eller
upptacker nagot kommunikationsfel (paritetsfel eller checksummefel), sdnds inget
svar tillbaka. Styrenheten skall vanta en tid (timeout) innan den sander nasta
forfragan.

. Kommandofel.

Om slavenheten tar emot ett kommando utan kommunikationsfel, men inte kan
hantera det, t.ex. om kommandot inte ar giltigt, det begarda registernumret ar ogiltigt
eller TAD 3 ar i ett lage dar kommandot inte ar tillatet, sa svarar slavenheten med ett
‘exception response’ som beskriver feltypen.

Foljande ‘exception’-koder kan forekomma.

Kod |Namn Beskrivning

01

Ogiltig funktion Funktionskoden ar ogiltig. Giltiga koder ar
01, 02, 03, 05, 06, 08, 15, 16.

02

Ogiltig dataadress Adressen for data ar ogiltig. Se ‘Registerbeskrivning’
for en lista Over tillatna register.

03

Ogiltigt datavarde Vardet i faltet med dataforfragan ar ogiltigt.
For att fa en battre forklaring av felet kan man
lasa av registret ‘kommandofel’.

07

Negativ kvittens TAD 3 har tagit emot en férfragan men kan inte utféra
den.

For att fa en battre forklaring av felet kan man

lasa av registret ‘kommandofel’.
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Understodda Modbusfunktioner

Funktion

Beskrivning

01
Read Coil Status

Laser TILL/FRAN status fér enskilda utgangar

(OX references, cails).

Denna funktion ar inlagd eftersom vissa ‘master’-enheter anvander
den for att starta kommunikation.

‘Coil'-omrade: 1 — 16 (Max antal punkter att |asa: 16).
Svar: Noll (FRAN) fér alla begérda punkter.

02
Read Input Status

Laser TILL/FRAN status fér enskilda ingangar (1X references).
Denna funktion ar inlagd eftersom vissa ‘master’-enheter anvander
den for att starta kommunikation.

Ingangsomrade: 1 — 16 (Max antal punkter att 1asa: 16).
Svar: Noll (FRAN) fér alla begérda punkter.

03
Read Holding Reg.

Laser det binara innehallet i ‘holding’-register (4X references).
Max antal register att lasa: 100

05
Force Single Caoll

Satter en enskild ‘coil’ (0X references) till antingen TILL eller FRAN.
Denna funktion anvands till att aktivera kommandon i TAD 3.

06
Preset Single Reg.

Lagrar ett varde i ett ‘holding’-register (4X references).

08

Denna funktion kan astadkomma en rad olika kommunikations-tester,

Diagnostics beroende pa en sub-funktionskod. TAD 3 stddjer endast
sub-funktionskod 00, som ar en ‘loop-back’-test.
Samma data som mottagits kommer att sandas tillbaka till styrenheten.
Max antal databyte: 64

15 Satter ett antal ‘coil’ (0X references) i en sekvens till antingen

Force Multiple Coils

TILL eller FRAN.
Denna funktion anvands for att aktivera kommandon i TAD 3.

Max. antal punkter: 16 (endast den forsta anvands).

16
Preset Multiple reg.

Lagrar varden i en foljd av ‘holding’-register (4X references).
Max antal register for lagring: 100

OBS: Meddelanden till alla (broadcast) ar inte tillatna.

Det ar majligt att sanda eller hamta valfritt antal register (max 100) eller
I/O-bitar (max 16). Om styrenheten férsdker |asa fler register an de som ar
tillgangliga kommer TAD 3-modulen att sdnda ‘dummy’-varden for de register

som inte finns.
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Fjarrdisplay
Allmant

Det overforda vardet ar anpassat for fjarrdisplayer med 4, 5, 6 eller 7 siffror fran
Newport / London och for ‘Intrinsic safety’ indikatorn MTL 643 med 32 tecken.

Uppsattning av fjarrdisplay

COMXx:Funktion: Fjarrdisplay.

COMx:Overf.hast.: Samma som valts pa fjarrdisplayen.

COMx:Dataformat: Samma som valts pa fjarrdisplayen.

Fjarrdisp.funk.: Den 6nskade visningen pa fjarrdisplayen.
(Bruttovikt, Nettovikt, Visad vikt eller FIode.)

Fjarrdisp.format: Beroende pa typ av fjarrdisplay enligt beskrivning i féljande
tabeller.

Typ Beskrivning

tecken) | Display med fyra tecken: -999 — 9999 (plus decimalpunkt).

4 (
5 (tecken) | Display med fem tecken: -9999 — 99999 (plus decimalpunkt).
6 (

tecken) | Display med sex tecken: -99999 — 999999 (plus decimalpunkt).
Eventuella brutto/netto-indikatorer aktiveras.

7 (tecken) | Display med sju tecken: -999999 — 9999999 (plus decimalpunkt).

32 (tecken) |MTL 643 indikator. Visning: -999999 — 9999999 (plus decimalpunkt).

Fjarrdisplay med 4 till 7 tecken

Fjarrdisplayen visar normalt aktuell vikt/fléde, men i féljande fall visas
endast streck (-----):

antalet siffror i det dverforda vikt/flodes-vardet ligger utanfér displayens omrade.
instrumentet ar inte i normallage eller det féreligger ett viktfel.

Definition av vikt/flédes-varde till fjarrdisplay med 4, 5 eller 7 tecken:

Tecken Alfanumeriskt Hex- Funktion

nummer varde varde

1 02 Starttecken (STX).

2till5-9 0-9,.,- 30 - *I Vikt/flodes-varde: 4, 5 eller 7 siffror

39,2E,2D och ev. decimalpunkt. (Férsta siffran kan
vara ett minustecken).

Sista 0D Sluttecken (CR).
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Definition av vikt/flédes-varde till fjarrdisplay med 6 tecken.

Tecken Alfanumeriskt |Hex- Funktion
nummer varde varde
1 02 Starttecken (STX).
2 H, M, blank 48, 4D, 20 | Detta tecken forekommer endast om
6 (tecken) valts i ‘Fjarrdisp.format’.
H = bruttovikt 6verfors.
M = nettovikt 6verfors.
blank = flode, eller
ingen giltig vikt éverfors.
3till 8 0-9,.,- 30 - *I Vikt/flodes-varde: 6 siffror och
eller9 39,2E,2D en ev. decimalpunkt. (Den forsta siffran
kan vara ett minustecken).
Sista 0D Sluttecken (CR).

OBS: */ Antalet siffror i vardet (inklusive eventuellt minustecken) blir lika med det antal
tecken som valts i ‘Fjarrdisp.format’. Inledande nollor Iaggs till for att fylla det valda
antalet tecken. Decimalpunkten upptar inte nagon teckenposition.

Fjarrdisplay MTL 643

Denna fjarrdisplay kan hantera bade siffror och bokstaver och har darfoér vissa
extrafunktioner. Vardet visas alltid med den valda matenheten och nar ett fel upptrader
visar displayen ‘error’ istallet for bara ‘- - - -’. Felmeddelandet visas

nar det finns ett internt fel i TAD 3 eller nar antalet tecken i det dverforda vardet
Overstiger omradet for displayen.

En tids6vervakning i MTL 643 ar installd pa 10 sekunder, vilket innebar att vid
exempelvis ett kommunikationsfel kommer ‘TIMEOUT’ att blinka pa MTL 643
nar 6vervakningstiden har gatt.

Exempel pa vikt som visas av MTL 643.

1123.43 kg
Netto Ostabil

‘Brutto’ och ‘Netto’ kommer att ersatta varandra.

‘Ostabil’ och ‘God nolla’ kommer att ersatta varandra.

Nar ett flodesvarde visas ersatts dessa texter med ‘Flode’.
Knapp 1 pa MTL ar avsedd for: TARERA

Knapp 2 pa MTL ar avsedd for: Brutto/Netto

Knapp 3 pa MTL ar avsedd for; UTSKRIFT
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Utskrift

Utskriftsfunktionen ar avsedd att arbeta bast med skrivare for 40-tecken.

Utskriftstyper

Foljande utskriftstyper kan erhallas:

Utskrift av visad vikt (flode).

Utskrift av ackumulerad vikt.

Utskrift av fast taravarde.

Utskrift av gransvardesnivaer och borvarden.
Utskrift av uppsattningslista.
Doseringsutskrifter.

Skrivaruppsattning
COMXx:Funktion: Skrivare eller Skrivare 850

Skrivare: ASClII-tecken (1-127 dec.). med internationella teckenkoder enligt
nedanstaende tabell.
Skrivare 850:  Flersprakig teckenuppsattning, kand som ‘Code Page 850’ (1-255 dec.)

Skrivare anvander olika teckenkoder for de internationella tecken som anvands i
svenska, tyska och franska. Beroende pa om ‘Printer’ eller ‘Printer 850’ har valts, och
beroende pa vilket sprak som valts i instrumentet, kommer olika teckenkoder att
anvandas.

Nar ‘Printer’ ar valt skall skrivaren om mgjligt stallas in pa samma sprak som anvands i
TAD 3.

Tabellen visar teckenkoder som anvands for olika installningar pa
‘COMx:Funktion’ och ‘Sprak’ i TAD 3.

Alla nummer angivna i decimalform

Tecken i Funktion: Funktion: Funktion: Funktion:
TAD 3 Printer Printer Printer Printer 850
Sprak: Sprak: Sprak:
Sve./Eng./Suo. Deut./Ned. Fra./Esp.
a 125 (}) 97 (a) 97 (a) 134
a 123 ({) 123 ({) 97 (a) 132
o] 124 (]) 124 (|) 111 (o) 148
u 126 (~) 125 (}) 117 (u) 129
A 93 () 65 (A) 65 (A) 143
A 91 () 91 () 65 (A) 142
0 92 (\) 92 (\) 79 (O) 153
U 85 (U) 93 () 85 (U) 154

(fortsattning)
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(fortsattning)

Tecken i Funktion: Funktion: Funktion: Funktion:
TAD 3 Printer Printer Printer Printer 850
Sprak: Sprak: Sprak:
Sve./Eng./Suo. | Deut./Ned. Fra./Esp.
8 111 (o) 111 (0) 111 (0) 147
¢ 99 © 99 © 92 (\) 135
¢ 99 © 99 © 92 (\) 128
a 97 (a) 97 (a) 97 (a) 133
é 101 (e) 101 (e) 125 (}) 138
é 96 () 101 (e) 123 ({) 130
é 101 (e) 101 (e) 96 () 136
115 (s) 126 (~) 115 (s) 225

COMx:Overf.hast.:
COMx:Dataformat:
Skrivare pos.1 —4:

Skrivare radmatn:

6-22

Samma som valts pa skrivaren.

Samma som valts pa skrivaren.

For att ge flexibilitet ar det mgjligt att valja fyra olika

falt pa utskriften med 20 tecken i varje.

Falten kan vara: ‘Anvands ej’, ‘Visad vikt’, ‘Datum/Tid’,
‘Instr.namn’ eller ‘Fast tara’.

Denna form av utskrift anvands endast nar den visade vikten
skrivs ut via tangent ‘UTSKRIFT’.

Skrivare pos.1 Skrivare pos.2

Skrivare pos.3 Skrivare pos.4

Placering av falten pa utskriften.

Om bada positionerna pa en rad ar ‘Anvands ej’
kommer den raden inte att skrivas ut.

Efter varje utskrift av visad vikt, som gjorts via
tangent UTSKRIFT, lagger skrivaren till det antal
radmatningar som anges av denna parameter.



Utskriftsexempel

Viktindikator TAD 3

Utskrift av visad vikt/flode (via tangent UTSKRIFT)

Skrivare pos.1 = Datum/Tid
Skrivare pos.3 = Anvands egj

Skrivare radmatn =0

Skrivare pos.2 = Instr. namn
Skrivare pos.4 = Visad vikt

Instrumentnamn= Glass

2002-12-02 02:45

2002-12-02 02:46

2002-12-02 02:47

Glass
N 078.3 kg
Glass
B 088.7 kg
Glass

286.0 kg/min

Utskrift av ackumulerad vikt

2002-12-02 02:49 Glass

Ackumulerad vikt

Utskriven 90.3 kg
Utskrift av fast tara

2002-12-02 02:49 Glass

Fast tara 23.0 kg

2002-12-02 02:49 Glass
Gransvarde 1 100.0 kg
Gransvarde 2 150.0 kg
Gransvarde 3 168.0 kg
Borvarde 1 198.5 kg
Utskrift av uppsattningslista
2002-12-02 02:47 Glass
TAD 3 (T002A240) 12-2183
Sprak Svenska
Startfunktion Auto
Displayinfo Datum/Tid
Displaykontrast 4
Bakgrundsbelysn. 5
Datumformat AAAA-MM-DD
Brutto/Nettotang Till
Tareringstangent Till
Utskriftstangent Till
Nollstalln.tang. Till

(nettovikt visas)
(bruttovikt visas)
(flode visas)
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Utskrift av DOSERINGSDATA

2002-12-02 10:09 Glass

Dosering

Antal satser 2
Satsstorlek 100 %
Al:Gradde 60.0 kg
A2:0mrorare 3.0 s
A3:Vanilj 20.0 kg

2002-12-02 10:10 Glass

Doseringsrapport
Antal satser 2
Satsstorlek 100 %

- - - - SATS NUMMER: 000001 - - -
10:10 Al:** BORVARDESLARM **
10:10 Al:ATERSTART
10:10 Al:Gradde

BV: 60.0 kg V:
10:10 A2:Omrorare

60.5 kg

BV: 3.0 s Tidsfunk. klar
10:11 A3: Vanilj

BV: 20.0 kg V: 21.0 kg
10:11 SUBTOTAL: 81.500 kg

- - - - SATS NUMMER: 000002 - - -

10:11 Al:Gradde

BV: 60.0 kg V: 61.0 kg
10:11 A2:Omrdrare

BV: 3.0 s Tisfunk. klar

10:11 A3:STOPP
10:11 A3:ATERSTART
10:12 A3:Vanilj

BV: 20.0 kg V:
10:12 SUBTOTAL: 81.000 kg
10:12 DOSERING KLAR

20.0 kg

Utskrift av BEGR.RAPPORT

2002-12-02 10:10 Glass

Doseringsrapport
Antal satser 2
Satsstorlek 100 %

- - - - SATS NUMMER: 000001 - - -
10:10 Al:** BORVARDESLARM **
10:10 Al:Gradde

BV: 60.0 kg V:
10:11 A3: Vanilj

BV: 20.0 kg V: 21.0 kg
10:11 SUBTOTAL: 81.500 kg

- - - - SATSNUMMER: 000002 - -

10:11 Al:Gradde

BV: 60.0 kg V: 61.0 kg
11:12 A3:Vanilj

BV: 20.0 kg V: 20.0 kg
10:12 SUBTOTAL: 81.000 kg
10:12 DOSERING KLAR

60.5 kg

2002-12-02 Glass SATS:000001
10:10 Al:** BORVARDESLARM **
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7. Dosering (programoption)

Innehall:  Doseringsprinciper sid. 7-1
Aktivitetsbeskrivningar sid. 7-4
Doseringsparametrar sid. 7-11
Dosering sid. 7-25
Doseringslarm sid. 7-29
Seriekommunikation sid. 7-30

Allmant

Fran och med programnamn TO01A120 innehaller Viktindikator TAD 3 en option for
dosering. Optionen kan aktiveras med en individuell kod for varje instrument. Koden
kan bestallas fran Nobel Weighing Systems och skall skrivas in via meny
‘Programoptioner’ i ‘Andra uppséttning’ under instrumentets Huvudmeny.

Se instruktioner pa sidan 3-34 i denna handbok.

Vid dosering kan antalet ingangar och utgangar behéva utdkas. Inkoppling av
en eller tva tillsatsenheter DIO 3 gor att TAD 3 far maximalt 18 digitala ingangar
och 18 digitala utgangar. Se kapitel 9.

Frontpanel

Nar ‘Dosering’ ar aktiverad visas texten ‘DOSERA’ vid den vanstra funktionstangenten
da TAD 3 ar normal drift.
Tva av paneltangenterna far sarskilda doseringsfunktioner:

tangent — (minus, med en gron start-symbol): starta dosering.

tangent . (punkt, med en réd stopp-symbol): stoppa dosering.

Doseringsprinciper
Att dosera med TAD 3 innebar att utféra upp till sex aktiviteter i nummerordning som en
sekvens. Doseringssekvensen kan upprepas ett onskat antal gadnger. Medan

doseringen pagar dvervakas instrumentets funktion och eventuella larm kommer att
visas. Utskrift av larm och doserade vikter kan erhallas pa en ansluten skrivare.
Under doseringen kommer signalerna ‘Dos. pagar’ (dosering pagar), ‘Dos. stoppad’
(dosering stoppad) och ‘Dos. larm’ (doseringslarm) att paverka digitala utgangar
fran TAD 3, enligt instéllningen i meny ‘Andra uppsattning’ / ‘Utgangar’.

Utgangen ‘Dos. pagar’ kommer att vara aktiv under hela doseringen.
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Doseringsaktiviteter
Foljande typer av aktiviteter kan inga i doseringssekvensen:

Invdagning anvands for att dosera en komponent till ett vagt karl (indosering).

Utvagning anvands for att dosera en komponent fran ett vagt karl (utdosering).
Visad vikt vid Utvagning ar alltid negativ.

Tomning anvands for att tomma det karl som komponenter har doserats i.

Fyllning anvands for att fylla ett karl upp till en bestamd niva.

Tidsfunktion  anvands for att gbéra en paus i doseringen under en bestamd tid.

Tidsf.m.utg. anvands for att aktivera en utgang under en bestamd tid.

Tillfunktion anvands for att sla till en utgang.

Franfunktion anvands for att sla fran en utgang.

Manuell avbryter doseringen sa att en speciell komponent kan laggas till

manuellt. Darefter maste doseringen aterstartas manuelit.
Pulsdosering anvands for dosering med hjalp av pulser fran en flddesmatare.

Borvarden

Aktiviteter av typ Invagning, Utvagning, Tidsfunktion, Tidsf.m.utg., Manuell och
Pulsdosering kraver borvarden.

Alla borvarden kan visas och andras i menyn ‘Dosering’ under instrumentets
Huvudmeny.

Invagning och Borvardet bestammer mangden fér en komponent,
Utvagning uttryckt i matvardesenheten.
Tidsfunktion och Borvardet bestammer hur lange aktiviteten skall paga,
Tidsf.m.utg. uttryckt i sekunder med hogst en decimal.
Omradet ar 0.0 till 999999.0 sekunder.
Manuell Borvardet bestdmmer normalt en liten mangd av en
komponent som skall 1aggas till manuellt.
Pulsdosering Borvardet bestdmmer komponentmangden,

uttryckt i enheten for pulsdosering.

Aktiviteter av typ Tomning, Fyllning, Tillfunktion och Franfunktion
kraver inga borvarden.

7-2



[ SKRIV UT RAPPORTHUVUD)|
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Viktindikator TAD 3

v
[ valforsta aktivitet |
v
'@ AKTIVITETSTYP
lln-/Utvégning Tomning Fylining Tidsfunktion | Tidsf.m.utg. Tillfunktion Franfunktion | Manuell Pulsdosering
Bérvérdeskontroll
A4 v v v v v
Forreglings- Forreglings- | | Férreglings- | | Forreglings- | | Forreglings- Forreglings- Férreglings- Forreglings-
kontroll kontroll kontroll kontroll kontroll kontroll kontroll kontroll
v 3
Autotarering | Autotarering | | Autotarering |
Fin+Grov? ' }Fin+Grov?
NEJ Utgang till NEJ
JA . , v ) JA
Grovdosering‘ Tomning H Fyllning HTidsfunktion HTidsfunktion ’ ‘ Utgang till ‘ ‘ Utgang fran H Manuell ‘ ’Grovdosering‘
v
; Utgang fran
v A A4 A4 v
NEJ Alla aktiviteter klara?
] Vélj nasta aktivitet |
JA
| SKRIV UT SUBTOTAL
Alla satser klara?
Oka satsnummer | NEJ
JA

Viktvisning efter dosering?

INGEN ANDRING \l{RUTTo l NETTO
| BRUTTOMOD || NETTOMOD |
: |
:Q:

Figur 16. Principer for hur dosering utférs. Doseringssekvensen
kan innehélla upp till sex aktiviteter.
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Teknisk handbok

Aktivitetsbeskrivning

Invagning
Nar en invagningsaktivitet startas, kontrolleras borvardet for att faststalla om den
mottagande behallaren har tillracklig kapacitet for den installda mangden material.

Inneborden av denna kontroll ar att aktuell Bruttovikt + Borvarde maste vara mindre an
vagens Kapacitet.

Om den tillgangliga vagkapaciteten inte skulle vara tillracklig kommer ett larm-
meddelande att visas och skrivas ut, doseringssekvensen kommer att stoppas och alla
doseringsutgangar kommer att brytas. Nar orsaken till larmet har atgardats kan larmet
aterstallas och doseringen aterstartas.

Nar Borvardet har blivit kontrollerat och accepterat kommer forreglingen att kontrolleras
(utom nar Férreglingsfunk. ar Ingen test).

En felaktig signal kommer att utlésa ett larm (om Férreglingsfunk. arvid start
eller Kontinuerlig), och om Férreglingsfunk. ar Vanta eller Vainta+kont. kommer
instrumentet att vanta (utan att ge larm) tills korrekt forreglingssignal har mottagits.

Nar forreglingssignalen ar korrekt fortsatter doseringssekvensen.

Instrumentet vantar tills vikten ar stabil innan Autotarering utférs (om Stab.kontroll
ar Till). Larm initieras aldrig av ostabil vikt i samband med start av doseringsaktivitet.
Nar instrumentet ar tarerat kopplas det om till nettovikt och visar viktvardet noll.

Om Doseringssatt ar Fin+Grov aktiveras nu grovutgangen (och aven finutgangen
omF. till under G. ar Ja). Instrumentet visar 6kande vikt. Nar vikten nar ‘grovniva’
deaktiveras grovutgangen (‘grovnivd’ = Borvarde — Finvirde — Efterrinning).

Finutgangen, eller om Doseringssatt 8r En fas, den utgang som definieras av
parameter Utgang nr, aktiveras darefter (om den inte har aktiverats tidigare).

Nar den dkande vikten nar ‘efterrinningsniva’ deaktiveras utgangen (‘efterrinnings-niva’ =
Borvarde — Efterrinning). Vardet Efterrinning justeras automatiskt efter varje
doseringssekvens om parametern Efterrinn. komp. ar stalld hdgre an noll.

Instrumentet vantar motsvarande installd vantetid. Denna maste stéllas in sa att allt
material verkligen ar stabilt pa vagen innan vantetiden har gatt ut.

Foljande funktioner utférs ocksa:
Kontroll av stabilitet och tolerans.
Utskrift av doserad vikt.
Addition av doserad vikt till registret for ackumulerad vikt.

Grovdosering

!

| Grovutgang Till |
NEJ

F. till under G.?

4_< >4_
—
>

Finutgang till ‘

I

‘Vénta pa Borvarde - Finvarde - Efterrinn.varde |

‘ Grovutgang fran ‘

SLUT

I«

Figur 17. Flbdesschema fér "Grovdosering”.
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Viktindikator TAD 3

Den totala doseringstiden for aktiviteten dvervakas och ett larm utldses om tiden
Overstiger den instéllda Max .doseringstid. Tidrékningen kommer att borja nar
forreglingssignalen tas emot och stoppas under eventuella avbrott i doseringen.

Tidrakningen borjar om fran bérjan igen nar ett tidslarm har aterstallts och doseringen
har aterstartats.

Stabilitet och toleranskontroll

Efter avslutad dosering med aktivitet Invagning (eller Utvagning), (och Vantetid), utférs
en stabilitetskontroll om Stab.kontroll ar Till (stabilitetskontroll utférs aldrig vid
aktivitet Pulsdosering).

Ostabil vikt utloser ett larm. Ytterligare en stabilitetskontroll utférs vid aterstart,

vilket innebér att vikten MASTE vara stabil for att instrumentet ska fortsatta
doseringssekvensen. Om stabil vikt inte kan uppnas maste doseringen avbrytas

eller ocksa maste den pagaende aktiviteten lamnas.

Den doserade vikten kontrolleras alltid mot de installda toleransgranserna.

En parameter definierar Minustolerans (vikt under Bérvardet) och den andra definierar
Plustolerans (vikt dver Borvardet).

Instaliningsomradet ar 0.00 — 100.00 %

100.00 % betyder att toleranskontroll inte utfors (alla vikter godkanda).

5.00 % betyder att den doserade vikten far avvika fran Borvardet med 5.00 % av Borvardet.

Dosering Fin / En fas
1 ?

| Fin /Utgang till | | Fin /Utgang till |
! v

| Pulsningstid | |Invénta Borvarde - Efterrinning |

| Fin/Ugangfran | | Fin/Utgangfran |

' .

| Vanta under Vantetid |

| Berakna JA Pulsningstid > 0 5.?
Efterrinningsvarde NEJ

JA Vikt < Borvarde -
NEJ Efterrinningsvérde?

| Berakna Efterrinningsvérde |

ATERSTART Toleransfel?

NEJ

| ACKUMULERA VIKT |

SLUT

Figur 18. Flédesschema for "Findosering” och "Enfasdosering”.
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Teknisk handbok

Om vikten ar under gransen Minustolerans och Pulsningstid ar stalld hogre an
noll kommer finutgangen att aktiveras igen under den tid som definieras av parameter
Pulsningstid. Efter vantetid utfors en ny toleranskontroll.

Om viktvardet fortfarande ar under gransen Minustolerans kommer pulsning med
finutgangen att utféras gang pa gang tills viktvardet ar éver gransen Minustolerans.
Val av en Pulsningstid skild fran noll gor det mojligt att férsakra sig om att de
erhallna satsvikterna aldrig kommer att vara under gransen Minustolerans.

Om Pulsningstid ar noll och viktvardet ar under gransen Minustolerans kommer
doseringen att bérja om i finfas om aterstaende vikten upp till Borvardet ar storre an
vardet Efterrinning.

I annat fall utléses ett larm. Ett larm utléses alltid om vikten dverstiger gransen
Plustolerans.

Operatoren kan kringga dessa toleranslarm genom att aterstalla larmet och aterstarta
doseringssekvensen. Antingen kan den felaktiga vikten accepteras eller sa kan andra
manuella justeringar goéras innan doseringen aterstartas. Vid aterstart efter ett
toleranslarm kommer inte nagon ny toleranskontroll att utféras, utan den aktuella vikten
anvands vid ackumulering och utskrift.

C Berakna ny Efterrinning )

Efterrinn. komp. > 0 OCH
Efterrinning EJ berdknad?
Plustolerans >

l Minustolerans?

Maxkorr. = Minustolerans Maxkorr. = Plustolerans

Abs.(Vikt - Borvérde)
>= Maxkorr ?

| Maxkorr. = Abs. (Vlkt Bérvarde)

:

Korr. = Efterrinn. komp. * Maxkorr.

—<} Korr > 10 % av Borvardet?

Korr. =10 % av Borvardet

NEJ
Vikt > Borvarde?
Efterrinning = Efterrinning =
Efterrinn - Korr. Efterrinning + Korr.
=U P

SLUT

Figur 19. Automatisk justering av vérdet pa Efterrinning.
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Automatisk efterrinningskompensation

Automatisk efterrinningskompensation ar i funktion ndr Efterrinn. komp. har ett
varde stérre an noll. Den anvands for att justera vardet av Efterrinning efter varje
aktivitet sa att den doserade vikten blir s& nara Bérvarde som mdjligt.

Automatisk efterrinningskompensation for en aktivitet utfors enligt:

Nytt virde Efterrinning = féregaende varde pa Efterrinning +

(doserad vikt — Borvarde) x Efterrinn. komp.

Omréadet for Efterrinn. komp ar0- 100 % (0 % ger ingen kompensation).
En Efterrinn. komp pa 50 % justerar vardet Efterrinning med 50 % av skillnaden
mellan doserad vikt och Boérvarde.

Figur 18 visar var i sekvensen vardet Efterrinning berdknas.
(Observera att berakningen utfors fére eventuell pulsning).

Figur 19 visar hur vardet Efterrinning justeras. Normalt ar skillnaden mellan
doserad vikt och Bérvarde utgangspunkten for andringarna.

Skillnaden mellan doserad vikt och Borvarde ar begransad till det storsta vardet av
Borvarde x Plustolerans och Borvarde x Minustolerans. Begransningen gor att
korrigeringen (till exempel vid toleransfel) inte kommer att bli helt orimlig. Korrigeringen
av vardet Efterrinning ar alltid begransad till 10 % av Boérvardet.

Utvagning

Utvagning ar mycket lik Invagning, men doseringen gors fran en fylld behallare.
Den enda skillnaden ar att Borvardet kontrolleras for att faststalla att tillracklig
mangd material finns i behallaren. Kravet ar att bruttovikten maste vara storre an
Borvardet + 20 x Upplésning. Om detta krav inte uppfylls utléses larm.

Viktvisningen under denna typ av dosering ar alltid negativ.

Pulsdosering

Aktiviteten Pulsdosering ar mycket lik aktiviteterna Invagning och Utvagning, men
vid Pulsdosering anvands inte det uppmatta viktvardet fér doseringen. Istallet raknas
pulser (normalt fran en flddesmatare) vilka skalas till vikt, volym eller nadgon annan
matenhet. En annan skillnad ar att inga stabilitets- och borvardeskontroller ingar i
sekvensen vid Pulsdosering.

Det finns ytterligare fyra parametrar i denna aktivitet, vilka definierar ingangen for
pulserna (Pulsingang nr), antalet decimaler vid pulsdosering (Antal decimaler),
enheten for pulsdosering (Enhet) och antalet pulser/enhet (Skalfaktor).

OBS! Vid aktiviteten pulsdosering skall ordet vikt i denna handbok lasas som:
Antal pulser x ‘Skalfaktor’
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Teknisk handbok

Tomning

Med denna aktivitet utfors endast tdmning av den behallare som komponenterna har
doserats i.

Foérreglingssignalen kommer att kontrolleras (utom nar Férreglingsfunk. ar
Ingen test). En felaktig signal kommer att utldsa ett larm (om Férreglingsfunk.
arvid start eller Kontinuerlig), och om Férreglingsfunk. ar Vanta eller
Vanta+kont. kommer instrumentet att vanta (utan att ge larm) tills korrekt
forreglingssignal har mottagits. Nar ett larm har blivit utlost kravs Larmaterstallning
och Aterstart. Nar férreglingssignalen ar korrekt évergar instrumentet till att visa
bruttovikt.

Témningsutgangen (definierad av parameter Utgang nr) aktiveras. Nar bruttovikten
har sjunkit till LAgniva startar en Vantetid. Lagniva ar ett lagt viktvarde som
anvands for att ha ett varde nara noll som kan lasas av.

Efter att tiden vantetid har gatt deaktiveras tdmningsutgangen. vantetid maste
valjas tillrackligt lang for att allt material som ar kvar vid Lagniva skall hinna lamna
behallaren.

Den totala tomningstiden 6vervakas och ett larm utldses om tiden 6verskrider installd
vantetid. Tidrakningen startar nar forreglingssignalen tas emot och kommer att
stoppa vid eventuella uppehall i témningen.

Tidrakningen bdrjar om fran borjan igen nar ett tidslarm har aterstallts och tdmningen
har aterstartats.

Fylining

Denna aktivitet anvands for att fylla en behallare med material.

Forreglingssignalen kommer att kontrolleras (utom nér Férreglingsfunk. ar

Ingen test). En felaktig signal kommer att utldsa ett larm (om Férreglingsfunk. ar

Vid start eller Kontinuerlig), och om Férreglingsfunk. ar Vanta eller

Vanta+kont. kommer instrumentet att vanta (utan att ge larm) tills korrekt forreglingssignal

har mottagits. Nar ett larm har blivit utlést kravs Larmaterstélining och Aterstart.
Nar forreglingssignalen ar korrekt kontrolleras bruttovikten.

Fylining

| NEJ

| V] bruttolage <> Bruttovikt < "Lagniva"?
JA

| Tbmningiutgéng il | | Valj bruttolage |

| vantapa'lagniva' | | FyIIningsttgéng il |

| Vér#etid | | vantapa "Hogniva" |

| Témningsttgéng fran | [ Fylningsutgang fran |

| Vantetid |
O

SLUT

Figur 20. Flédesschemor fér "Témning” och “Fyllning”.
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Om bruttovikten ar lagre an Lagniva kopplar instrumentet om till visning av bruttovikt
och aktiverar Fyllningsutgangen (definierad av parameter Utgang nr).
| annat fall hander inget mer i aktiviteten.

Nar bruttovikten har stigit till Hdgniva deaktiveras utgangen.

Instrumentet vantar under en Vantetid. Vantetiden maste stéllas in s att allt material
verkligen finns pa vagen innan vantetiden har gatt ut.

Den totala fyllningstiden dvervakas och ett larm utléses om tiden Overskrider installd
vantetid. Tidrakningen startar nar férreglingssignalen tas emot och kommer att
stoppa vid eventuella uppehall i fyliningen.

Tidrakningen borjar om fran bérjan igen nar ett tidslarm har aterstallts och fyliningen
har aterstartats.

Tidsfunktion och Tidsf.m.utg.

Tidsfunktioner anvands for att ge en utsignal under den instéllda tiden eller for att ge en
‘paus’ (utan nagon utsignal).

Forreglingssignalen kommer att kontrolleras (utom nér Férreglingsfunk. ar

Ingen test). En felaktig signal kommer att utlésa ett larm (om Férreglingsfunk.
arvid start eller Kontinuerlig), och om Férreglingsfunk. ar Vanta eller
vanta+kont. kommer instrumentet att vanta (utan att ge larm) tills korrekt forreglings-signal
har mottagits. Nar ett larm har blivit utldst krévs Larméterstallning och Aterstart.

Nar forreglingssignalen ar korrekt aktiveras tidsfunktionens utgang (definierad av
parameter Utgang nr) om Aktivitetstyp ar Tidsf.m.utg.

Instrumentet raknar ned tiden som motsvarar Borvardet (nedrakningen kan iakttas pa
displayen). Om doseringen aterstartas efter ett tillfalligt uppehall (till exempel pa grund av
ett larm) fortsatter tidrakningen dar den stoppades.

Nar tiden ar slut deaktiveras utgangen (om den var aktiverad).

Tillfunktion

Tillfunktion anvands for att aktivera en utgangssignal.

Forreglingssignalen kommer att kontrolleras (utom nar Férreglingsfunk. ar

Ingen test). En felaktig signal kommer att utldsa ett larm (om Férreglingsfunk.
arvid start eller Kontinuerlig), och om Férreglingsfunk. ar Vanta eller
Vanta+kont. kommer instrumentet att vanta (utan att ge larm) tills korrekt forreglings-signal
har mottagits. Nar ett larm har blivit utlést krévs Larmaterstalining

och Aterstart.

( Tidsfunktion ) Tidsfunk.m.utg.

| Utgang till |

A
| Vanta bérvardestiden | | Vanta borvardestiden |

v

| Utgang frén |

( SLUT ) SLUT

Figur 21. Flédesschemor fér aktiviteterna Tidsfunktion och
Tidsfunktion med utgéang.
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Nar férreglingssignalen ar korrekt aktiveras utgangen.

Parametern Aktiv under stop bestdmmer om utgangen skall stdngas av under
tillfalliga stopp, eller inte.

Franfunktion
Franfunktionen anvands for att deaktivera en utgangssignal.

Forreglingssignalen kommer att kontrolleras (utom nar Férreglingsfunk. ar
Ingen test). En felaktig signal kommer att utldsa ett larm (om Férreglingsfunk.
arvid start eller Kontinuerlig), och om Férreglingsfunk. ar Vanta eller
Vanta+kont. kommer instrumentet att vanta (utan att ge larm) tills korrekt
forreglingssignal har mottagits. Nar ett larm har blivit utlost kravs Larmaterstallning
och Aterstart.

Nar forreglingssignalen ar korrekt deaktiveras utgangen.

Manuell aktivitet

Aktiviteten Manuell stoppar doseringen for att speciella atgarder som maste utféras
manuellt skall kunna utféras. (Exempelvis att tillsatta sma mangder material.) Innan
doseringen stoppas utférs autotarering, vilket betyder att nettovikten noll visas nar den
manuella aktiviteten borjar.

Doseringen maste aterstartas manuellt med funktionstangent A.START.

Om viktutskrift ar Ja kommer viktvardet (vagt pa vagen eller manuellt inmatat) att
adderas till de ackumulerande registren och skrivas ut.

Parametern viktinmatning definierar om operatdren skall ha méjlighet att mata in
viktvardet for det tillagda materialet manuellt, eller inte.

Om parametern Viktinmatning ar Ja men operatoren inte matar in viktvardet
manuellt s kommer viktvardet fran vagen att anvandas.

| STOPPADOSERING ]
v
Vanta pa kommandot

ATERSTART
(Manuell atgard utféres)

ATERSTART Stabil vikt?

Viktutskrift?

| ACKUMULERA VIKT

»
P

SLUT

Figur 22. Flédesschema for "Manuell”.
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Doseringsparametrar

Andring och lagring

Uppgifter som matas in fér doseringsparametrarna lagras permanent i instrumentets
minne. Lagrade uppgifter kommer inte att ga forlorade om instrumentet stéangs av.

Vissa aktivitetsparametrar ar villkorliga, d.v.s. de visas endast om nagon annan
parameter har ett visst varde. Sadana villkor anges i den férklarande texten for
parametrarna.

Parameterandringar kan utforas i meny ‘Doseringsparametrar’, via tangenter
pa panelen eller via seriekommunikation. Menyn &r tillgénglig under ‘Andra
uppsattning’, forutsatt att den normala matfunktionen har blivit stoppad.
Menyn ‘Doseringsparametrar’ ar ocksa tillganglig vid normal matfunktion i

instrumentets Huvudmeny.

Parametrar som ar markta * kan andras ocksa vid pagaende dosering.
Utskrift av parametrar kan utféras om en skrivare ar ansluten.

Utskrift eller anteckning fér hand av alla parameterinstaliningar efter andringar
rekommenderas. Anteckningarna ar av stort varde om instrumentet maste bytas.

Numren for alla parametrars Modbusregister anges pa sidan 7-24.

[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Meny ‘Doseringsparametrar’
Visa antal sats.

[0]
[1]

Nej
Ja
<Nej>

Visa satsstorlek

[0]
[1]
[2]

Nej
Procent
Vikt
<Nej>

Doseringsutskr.

[0]
[1]
2]
[3]

Nej
Full.rapport
Begr.rapport
Bara larm
<Nej>

Visn. efter dos.

[0]
[1]
[2]

Ingen andr.
Brutto
Netto
<Brutto>

Bestammer om det skall vara majligt att valja flera
satser.

Nej: Inte mjligt att vélja ett antal satser

(alltid en sats).

Ja: Mojligt att vélja ett antal satser.

Bestammer om det skall vara mgjligt att valja.
satsstorlek.

Nej: Inte méjligt att vélja satsstorlek
(storleken &r alltid 100%).

Procent: Mgjligt att vélja satsstorlek i procent.
Vikt: Mojligt att vélja satsstorlek i viktsenheter.

Definierar typ av doseringsrapport.

Nej: Ingen doseringsrapport skrivs ut.
Full.rapport: Doserade vikter, larm och annan
information skrivs ut.

Begr.rapport: Endast doserade vikter och larm
Skrivs ut.

Bara larm: Endast doseringslarm skrivs ut.

Val av viktvisningslage efter avslutad dosering.
Ingen éndr.: Ingen &ndring av visningsléage.
Brutto: Ga till visning av bruttovikt.

Netto.: Ga till visning av nettovikt.
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[index] Omréade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Nedanstaende doseringsparametrar finns i sex uppsattningar, en for varje

aktivitet i instrumentet.

Aktivitetstyp

[0]
[1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
9]
[10]

Anvands ej
Invagning
Utvagning
Toémning
Fylining
Tidsfunktion
Tidsf.m.utg.
Tillfunktion
Franfunktion
Manuell

Pulsdosering
<Anvands ej>

Aktivitetsnamn

Definierar aktivitetstypen.

Anvénds ej: Aktiviteten anvands ej.
Invédgning: Aktivitet Invdgning.
Utvégning: Aktivitet Utvdgning.
Toémning: Aktivitet T6mning.
Fyllning: Aktivitet Fyllning.
Tidsfunktion: Aktivitet Tidsfunktion.
Tidsf.m.utg.: Aktivitet Tidsfunktion med utgang.
Tillfunktion: Aktivitet Tillfunktion.
Franfunktion: Aktivitet Franfunktion.
Manuell: Manuell aktivitet.
Pulsdosering: Aktivitet Pulsdosering.

Aktivitetsnamn (stréng med 12 tecken).
Aktivitetsnamnet anvands for att identifiera aktiviteten i
instrumentet och i utskrifter.

Invagning eller Utvagning (Aktivitetstyp = Invagning eller Utvagning)

Doseringssitt

[0]
(1]

En fas
Fin+Grov

< Fin+Grov >

Utgang nr

[0]
(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]

7-12

01
02
11
12
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24
25
26
27
28
<01>

Definierar om det géller dosering i en fas eller
dosering i Finfas och Grovfas.

En fas: Dosering i en fas (bara en utgéng).
Fin+Grov: Dosering fin och grov (tva utgangar anv.).

Definierar vilken utgang som anvands fér dosering

i en fas.

Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.

OBS: Denna parameter visas endast om
Doseringssidtt arEn fas.



Viktindikator TAD 3

[index] Omréade/Alternativ. Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.

Grovutgang nr. Anger vilken utgang som anvands for grovdosering.
[0] 01 Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
1 02 i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.

2] " OBS: Denna parameter visas endast om
Ez} 1% Doseringssiatt ar Fin+Grov.
[5] 14

[6] 15

[7 16

[8] 17

[9] 18

[10] 21

[11] 22

[12] 23

[13] 24

[14] 25

[15] 26

[16] 27

[17] 28

<01>

Finutgang nr Anger vilken utgang som anvands for findosering.
[0] 01 Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
1 02 i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.

[2] " OBS: Denna parameter visas endast om
Ei% 1% Doseringsséatt ar Fin+Grov.
[5] 14

[6] 15

[7 16

[8] 17

[9] 18

[10] 21

[11] 22

[12] 23

[13] 24

[14] 25

[15] 26

[16] 27

[17] 28

<01>
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[index] Omréade/Alternativ

Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.
F. till under G. Anger om finutgangen skall vara till under
[0] Nej grovdoseringsfasen.
1 Ja ) OBS: Denna parameter visas endast om
<Nej> Doseringssitt ar Fin+Grov.
Nej: Endast grovutgéangen &r aktiverad under
grovdoseringsfasen.
Ja: Bade finutgdngen och grovutgangen é&r aktiverade
under grovdoseringsfasen.
Finvarde * Mangden material som skall doseras
Omrade: +/-999999 i findoseringsfasen.
Erlhet: OBS: Denna parameter visas endast om
Méatenhet . e s
<0.0> Doseringssatt ar Fin+Grov.

Minustolerans *
Omrade:
0.00 - 100.00
Enhet: %.
<100.00>

Plustolerans *
Omrade:
0.00 - 100.00
Enhet: %.
<100.00>

Efterrinn. komp. *
Omrade: 0 - 100
Enhet: %.
<0>

Efterrinning *
Omrade:
0 - 999999
Enhet:
Matenhet
<0.0>

Vantetid *
Omrade:
0.1-999.9
Enhet: s.
<5.0>
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Vardet for minustoleransen.

100 % = Ingen kontroll av toleransen.

Vardet for plustoleransen.

100 % = Ingen kontroll av toleransen.

Automatisk efterrinningskompensation utférs med
denna faktor. "Efterrinningen” korrigeras med det
resulterande doseringsfelet, multiplicerat med
denna faktor.

0 = Ingen automatisk efterrinningskompensation.

Doseringen avslutas (utgangen deaktiveras) nar detta
varde aterstar att dosera.

Om automatisk efterrinningskompensation anvands sa
justeras vardet efter varje sats.

Tid fran att doseringen avslutas (utgangar fran)
till stabilitetskontroll och toleranskontroll.



Viktindikator TAD 3

[index] Omréade/Alternativ. Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.

Pulsningstid * Tid for en puls pa utgangen Fin/Utgang nar borvardet
Omrade: inte har uppnatts vid den ordinarie doseringen
0.1-999.9 (minustoleransfel).

Enhet: s. 0 = Ingen pulsning.
<0.0>

Max.doseringstid * Den langsta tillatna tiden for fardig dosering av
Omrade: 0-9999  komponenten (aktiviteten).

Enhet: s. 0 = Ingen kontroll av doseringstiden.
<0>
Forreglingsfunk. Definierar vilken typ av forreglingsfunktion som ska

[0] Ingen test anvandas fére/vid doseringen.

[1 Vid start Ingen test: Ingen férreglingskontroll utfors.

[2] Vanta Vid start: Férreglingskontroll utférs da aktiviteten skall

[3] Kontinuerlig starta.

[4] Vanta+kont. Vénta: Instrumentet invéntar korrekt férreglingssignal
<Ingen test> innan aktiviteten startar.

Kontinuerlig: Férreglingskontroll utférs kontinuerligt.
Véntatkont.: Instrumentet invantar korrekt
férreglingssignal innan aktiviteten startar och sedan utférs
férreglingskontroll kontinuerligt.

Forreglingsing. Definierar vilken ingang som anvands till férreglingen.
[0] 01 Ingadngen maste vara definierad som D.aktivitet
[11 02 i uppsattningsmenyn ‘Ingangar’.

[2] " OBS: Denna parameter visas INTE om
Ei} 1% Fdérreglingsfunk. ar satt till Ingen test.
[5] 14

[6] 15

[7] 16

[8] 17

[9] 18

[10] 21

[11] 22

[12] 23

[13] 24

[14] 25

[15] 26

[16] 27

[17] 28

<01>
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[index] Omrade/Alternativ. Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.

TOomning (Aktivitetstyp = Témning)

Utgang nr Definierar vilken utgang som anvands for témning.
[0] 01 Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
E;% ?? i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.

[3] 12
[4] 13
[5] 14
[6] 15
[7] 16
[8] 17
[9] 18
[10] 21
[11] 22
[12] 23
[13] 24
[14] 25
[15] 26
[16] 27
[17] 28
<01>
Lagniva * Anger den niva for bruttovikten dar ‘Vantetid’ startar.
Omrade: +/-999999
Enhet:
Matenhet.
<0.0>
Vantetid * Anger tiden fran att ‘Lagniva’ uppnas till att
Omrade: tdmningsutgangen deaktiveras.
0.1-999.9
Enhet: s.
<5.0>
Max.doseringstid * Anger den langsta tillatna tiden for fardig tomning.
Omrade: 0 - 9999 _ . .
Enhet: s. 0 = Ingen kontroll av tdmningstiden.
<0>
Forreglingsfunk. Se under ‘Invagning eller Utvagning’.
Forreglingsing. Se under ‘Invagning eller Utvagning’.
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Viktindikator TAD 3

[index] Omréade/Alternativ. Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.

Fyllning (Aktivitetstyp = Fyllning)

Utgang nr Definierar vilken utgang som anvands for fyllning.
[0] 01 Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
E;% (1)? i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.

[3] 12
[4] 13
[5] 14
[6] 15
7 16
[8] 17
[9] 18
[10] 21
[11] 22
[12] 23
[13] 24
[14] 25
[15] 26
[16] 27
[17] 28
<01>
Lagniva * Fyllningen startar om bruttovikten ar lagre an denna
Omrade: +/-999999 niva, annars utfors ingen fylining.
Enhet:
Méatenhet.
<0.0>
Hogniva * Anger den bruttoviktsniva dar fyllningsutgangen
Omréade: +/-999999 deaktiveras.
Enhet:
Matenhet.
<0.0>
Viantetid * Anger tiden fran att ‘Hogniva’ uppnas till att
Omrade: fyliningen anses avslutad.
0.1-999.9
Enhet: s.
<5.0>
Max.doseringstid * Anger den langsta tillatna tiden for fardig fylining.
Omrade: 0 - 9999 _ . .
Enhet: s. 0 = Ingen kontroll av fyllningstiden.
<0>
Forreglingsfunk. Se under ‘Invagning eller Utvagning’.
Forreglingsing. Se under ‘Invagning eller Utvagning’.
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[index] Omrade/Alternativ. Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.

Tidsfunktion eller Tidsfunktion med utgang
(Aktivitetstyp = Tidsfunktion eller Tidsfunk.m.utg.)

Utgang nr Definierar vilken utgang som anvands for
0] o1 tidsfunktionen.
[1] 02 Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
[2] " i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.
[3] 12 ] .
[4] 13 OBS.. Qenna pararpeter visas .endast om
[5] 14 Aktivitetstyp ar satt till Tidsfunk.m.utg.
[6] 15
7 16
[8] 17
[9] 18
[10] 21
[11] 22
[12] 23
[13] 24
[14] 25
[15] 26
[16] 27
[17] 28
<01>
Forreglingsfunk. Se under ‘Invagning eller Utvagning’.
Forreglingsing. Se under ‘Invagning eller Utvagning’.
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Viktindikator TAD 3

[index] Omréade/Alternativ. Forklaring och
<grundvarde> resultat av alternativ.

Tillfunktion eller Franfunktion
(Aktivitetstyp = Tillfunktion eller Franfunktion)

Utgang nr Definierar vilken utgadng som anvands for funktionen.
[0] 01 Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
E% (1)? i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.

[3] 12
[4] 13
[5] 14
[6] 15
7 16
[8] 17
[9] 18
[10] 21
[11] 22
[12] 23
[13] 24
[14] 25
[15] 26
[16] 27
[17] 28
<01>

Aktiv under stop Definierar om funktionens utgang ska vara aktiverad
[0] Nej under avbrott i doseringssekvensen.

1 Ja OBS: Denna parameter visas endast om
<Nej> Aktivitetstyp ar Tillfunktion.

Nej: Utgangen deaktiveras vid avbrott.
Ja: Utgangen forblir aktiv vid avbrott.

Forreglingsfunk. Se under ‘Invagning eller Utvagning’.

Forreglingsing. Se under ‘Invagning eller Utvagning’.

Manuell (Aktivitetstyp = Manuell)

Viktutskrift Definierar om viktvardet (avlast fran vagen eller
[0] Nej inmatat manuellt) skrivs ut och ackumuleras.
[1] Ja Nej: Ingen utskrift eller ackumulering.
<Nej> Ja: Viktvérdet skrivs ut och ackumuleras.
Viktinmatning Definierar om operatdren skall ha méjlighet att mata
[0] Nej in viktvardet manuellt.
[1 Ja Nej: Inte méjligt att mata in viktvardet manuellt.
<Nej> Ja: Mojligt att mata in viktvédrdet manuellt.
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[index] Omrade/Alternativ. Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.
Pulsdosering (Aktivitetstyp = Pulsdosering)
Doseringssitt Definierar om det galler dosering i en fas eller
[0] En fas dosering i Finfas och Grovfas.
[ Fin+Grov En fas: Dosering i en fas (endast en utgang).
<Fin+Grov> Fin+Grov: Dosering fin och grov (tva utgéngar anv.).
Utgang nr Definierar vilken utgang som anvands fér dosering
[0] 01 i en fas.
[11 02 Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
% 1; i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.
[4] 13 OBS: Denna parameter visas endast om
[5] 14 Doseringssatt ar En fas.
6] 15
[71 16
8] 17
@[] 18
[10] 21
[11] 22
[12] 23
[13] 24
[14] 25
[15] 26
[16] 27
[17] 28
<01>
Grovutgang nr Anger vilken utgang som anvands fér grovdosering.
[0] 01 Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
[11 02 i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.
(2] " OBS: Denna parameter visas endast om
[3] 12 Doseringssatt ar Fin+Grov.
[4] 13
[5] 14
[6] 15
[7] 16
[8] 17
[9] 18
[10] 21
[11] 22
[12] 23
[13] 24
[14] 25
[15] 26
[16] 27
[17] 28
<01>
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[index] Omréade/Alternativ

<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Finutgang nr

[0]
[1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]

01
02
1
12
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24
25
26
27
28
<01>

F. till under G.

[0]
(1]

Nej
Ja
<Nej>

Finvarde *

Omrade: +/-999999
Enhet: Puls-
doseringsenhet
<0.0>

Anger vilken utgang som anvands for findosering.
Utgangen maste vara definierad som D.aktivitet
i uppsattningsmenyn ‘Utgangar’.

OBS: Denna parameter visas endast om
Doseringssiatt ar Fin+Grov.

Anger om finutgangen skall vara till under
grovdoseringsfasen.

OBS: Denna parameter visas endast om
Doseringssatt ar Fin+Grov.

Nej: Endast grovutgéangen é&r aktiverad under
grovdoseringsfasen.

Ja: Bade finutgdngen och grovutgangen é&r aktiverade
under grovdoseringsfasen.

Mangden material som skall doseras
i findoseringsfasen.

OBS: Denna parameter visas endast om
Doseringssidtt ar Fin+Grov.
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[index] Omrade/Alternativ
<grundvarde>

Forklaring och
resultat av alternativ.

Minustolerans *
Omrade:
0.00 - 100.00
Enhet: %.
<100.00>

Plustolerans *
Omrade:
0.00 - 100.00
Enhet: %.
<100.00>

Efterrinn. komp. *
Omrade: 0 - 100
Enhet: %.
<0>

Efterrinning *
Omréade:
0 - 999999
Enhet: Puls-
doseringsenhet
<0.0>

Vantetid *
Omrade:
0.1-999.9
Enhet: s.
<5.0>

Pulsningstid *
Omrade:
0.1-999.9
Enhet: s.
<0.0>

Max.doseringstid *
Omrade: 0 - 9999
Enhet: s.
<0>

Forreglingsfunk.

Forreglingsing.

7-22

Vardet for minustoleransen.

100 % = Ingen kontroll av toleransen.

Vardet for plustoleransen.

100 % = Ingen kontroll av toleransen.

Automatisk efterrinningskompensation utférs med
denna faktor. "Efterrinningen” korrigeras med det
resulterande doseringsfelet, multiplicerat med
denna faktor.

0 = Ingen automatisk efterrinningskompensation.

Doseringen avslutas (utgangen deaktiveras) nar detta
varde aterstar att dosera.

Om automatisk efterrinningskompensation anvands sa
justeras vardet efter varje sats.

Tid fran att doseringen avslutas (utgangar fran)
till stabilitetskontroll och toleranskontroll.

Tid for en puls pa utgangen Fin/Utgang nar boérvardet
inte har uppnatts vid den ordinarie doseringen
(minustoleransfel).

0 =Ingen pulsning.

Den langsta tillatna tiden fér fardig dosering av
komponenten (aktiviteten).

0 = Ingen kontroll av doseringstiden.

Se under ‘Invagning eller Utvagning’.

Se under ‘Invagning eller Utvagning’.



Viktindikator TAD 3

[index] Omrade/Alternativ

Forklaring och
resultat av alternativ.

<grundvarde>
Pulsingang nr
[0] 01
[1] 02
<01>

Antal decimaler

0] O

M 1

2] 2

8] 3
<0>

Enhet

[0] NONE

Ml g

2] kg

[3] t

[4] Ib

[5] N

[6] kN

[7] oz

8] psi

[9] kPa

[10] MPa

[11]  bar

[12] |

[13]  Ibf

[14] kdf

[15] PLI

[16] N/m

[17] kN/m

[18] Nm

[19] daN

[20] mV/V

[21] pls
<kg>

Skalfaktor

Omrade:
0.001 - 999.999
Enhet: —
<1.000>

Definierar vilken ingang som anvands for pulsrakning.

Ingdngen maste vara definierad som D.aktivitet
i uppsattningsmenyn ‘Ingangar’.

Definierar vilket antal decimaler som anvands for
for pulsdoseringsvardet.

Definierar vilken teknisk enhet som skall anvandas
for pulsdoseringen.

NONE = Ingen.

Anger antalet raknade pulser/Enhet.
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Modbusregister som anvands for doseringsparametrar.
Nedanstaende Modbusregister anvands for att Iasa och skriva parametrarna

i "Flyttals”-format. For att anvanda format "Modicon flyttal” skall registernumren 6kas
med 5000. Se kapitel Kommunikation fér en forklaring av dataformaten.

Visa antal sats. 41400 Doseringsutskr. 41404

Visa satsstorlek 41402 Visn. efter dos. 41406

Parameter Akt. 1 Akt. 2 Akt. 3 Akt. 4 Akt. 5 Akt. 6
Aktivitetstyp 41408 41458 41508 41558 41608 41658
Aktivitetsnamn 44600* | 44606* | 44612* | 44618* | 44624* | 44630*
Doseringssatt 41410 41460 41510 41560 41610 41660
Utgang nr 41412 41462 41512 41562 41612 41662
Grovutgang nr 41414 41464 41514 41564 41614 41664
Fin utgang nr 41416 41466 41516 41566 41616 41666
F. till under G. 41418 41468 41518 41568 41618 41668
Finvarde 41420 41470 41520 41570 41620 41670
Minustolerans 41422 41472 41522 41572 41622 41672
Plustolerans 41424 41444 41524 41544 41624 41644
Efterrinn. komp 41426 41476 41526 41576 41626 41676
Efterrinning 41428 41478 41528 41578 41628 41678
Vantetid 41430 41480 41530 41580 41630 41680
Pulsningstid 41432 41482 41532 41582 41632 41682
Max.doseringstid 41434 41484 41534 41584 41634 41684
Forreglingsfunk. 41436 41486 41536 41586 41636 41686
Forreglingsing. 41438 41488 41538 41588 41638 41688
Lagniva 41440 41490 41540 41590 41640 41690
Hogniva 41442 41492 41542 41592 41642 41692
Aktiv under stop 41444 41494 41544 41594 41644 41694
Viktutskrift 41446 41496 41546 41596 41646 41696
Viktinmatning 41448 41498 41548 41598 41648 41698
Pulsingang nr 41450 41500 41550 41600 41650 41700
Antal decimaler 41452 41502 41552 41602 41652 41702
Enhet 41454 41504 41554 41604 41654 41704
Skalfaktor 41456 41506 41556 41606 41656 41706
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Uppsattningsparameter for strang (12 tecken -> 6 register).
Se kapitel Kommunikation foér forklaring av dataformatet fér

strang.




Viktindikator TAD 3

Drift

Nar TAD 3 ar i normal drift, visar viktvardet och har doseringsoptionen aktiverad
indikeras detta av att texten DOSERA visas vid den vanstra funktionstangenten.

Da tangent DOSERA trycks in 6ppnas menyn Dosering.
Menyn Dosering

Netto
TAD 3 visar viktvardet 3768 kg
och doseringsoptionen
ar aktiverad. 2002-12-02 12:08
DOSERA | \
DOSERA .Dosering - <I> for start
> {| »Antal satser 3
T-"sats storlek 100 %
Al:VATTEN 40.0 kg
BAKAT | UPP | NED | ANDRA

Menyn Dosering visar aktuella doseringsdata i en rullande lista dar en markér kan
placeras med hjalp av funktionstangenterna UPP och NED.

| denna lista kan andring av antalet satser, satsstorleken och Bérvarden for
aktiviteterna utféras med tangent ANDRA och siffertangenterna.

Antal satser (om den ar aktiverad) visar hur manga satser som skall utforas.
Om denna rad inte ar aktiverad kan bara en sats at gangen utféras.
(Antal satser kan @andras inom omradet 1 till 999999.)

Sats storlek (om den ar aktiverad) visar storleken for en sats, i procent eller i vikt.
Om denna rad inte ar aktiverad ar satsstorleken lika med summan av alla
Borvarden utan skalning, for aktivitetstyperna ‘Invagning’, ‘Utvagning’,
‘Manuell’ och ‘Pulsdosering’.

Om ett procenttal visas kommer alla Bérvarden (utom for tidsfunktioner)
att skalas med detta procenttal.

(Procenttalet for en sats kan andras inom omradet 1 till 999999 %.)
Om ett viktvarde visas kommer alla Bérvarden (utom for tidsfunktioner)
att skalas sa att satsen far den angivna vikten.

(Satsvikten kan @ndras inom omradet 0,001 till 999999 enheter.)

OBS! Underliga fenomen kan uppsta om ‘Enhet’ for en Pulsdoserings-

aktivitet skiljer sig fran instrumentets ‘Matenhet’, eller om Invagnings-

och Utvagningsaktiviteter anvands i samma doseringssekvens.

A1:, A2: etc. Alla anvanda aktiviteter ingar i listan. Varje rad visar aktivitetens
nummer (A1: etc.), aktivitetsnamnet (om ett namn har skrivits in i menyn
‘Doseringsparametrar’), och aktuellt Bérvarde.

(Bérvarden kan andras inom omradet 0 till 999999 enheter eller sekunder.)
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Doseringskommandon

Nedan beskrivs hur doseringskommandon avges fran frontpanelen pa
Viktindikator TAD 3.

Dessa doseringskommandon kan ocksa avges fran en styrdator via
seriekommunikation eller fran yttre knappar, definierade i meny

‘Andra uppsattning’ / ‘Ingangar’.

Starta dosering

Dosering kan startas nar meny ‘Dosering — <I> for start’ visas.

Tryck pa start-tangenten, d.v.s. tangent - (minus) som har en gron start-symbol.
Doseringsvyn dppnas och visar aktuellt viktvarde i det dvre faltet.

Nasta rad visar aktivitetens nummer (och eventuellt namn), samt dess Bérvarde,
eventuellt skalat fér den begarda satsstorleken.

Den nedersta raden visar aktuellt doseringssteg och satsnummer (SATS:).

(START) 003.8 kg Netto

>

Al:VATTEN B: 40.0 kg
Grovdosering SATS: 1

| | |

Doseringen kan ocksa startas fran nagon digitalingang eller via seriekommunikation,
antingen vid normal viktvisning, da menyn Dosering ar 6ppen eller ndr menyn
Dosering klar visas.

Aterstall larm
Om ett larm uppstar stoppas doseringen och orsaken till larmet visas pa displayen.
Larmet kan aterstallas fran frontpanelen med funktionstangent A.LARM.

012.0 kg Netto

LARM >
Al:VATTEN B: 40.0 kg
** OSTABII, VIKT LARM **
A.LARM | \ \

Efter att larmet har aterstallts kan doseringen aterstartas, eller ocksa kan den avslutas
pa olika satt. Se nasta sida.

Stoppa dosering
Doseringen kan nar som helst stoppas fran instrumentets panel.

Tryck pa stopp-tangenten, d.v.s. tangent . (punkt) som har en réd stopp-symbol.
\STOR®) 012.0 kg Netto

>

Al:VATTEN B: 40.0 kg
STOPP SATS: 3
A.START |SLUTFOR|NASTA A| AVBRYT

Nar doseringen ar stoppad kan den aterstartas, eller ocksa kan den avslutas pa olika
satt. Se nasta sida.
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Aterstarta doseringen

Da doseringen har blivit stoppad (och eventuellt larm har aterstallts) kan den
aterstartas fran det l1age dér den stoppades med tangent A.START pa
instrumentets frontpanel.

Slutfér doseringen

Tangentfunktionen SLUTFOR visas endast om en dosering med flera satser har
blivit stoppad (och eventuellt larm har aterstallts).

Om SLUTFOR trycks in kommer de aterstaende aktiviteterna i den aktuella satsen
att utforas. Darefter ar doseringen Klar.

Ga till nasta aktivitet

Da doseringen har blivit stoppad (och eventuellt larm har aterstallts) kan man lamna
den aktuella aktiviteten och ga till nésta med funktionstangent NASTA A. Detta innebar
att vikten av det material som eventuellt har doserats ackumuleras och skrivas ut.
Sedan fortsatter doseringen med nasta aktivitet i sekvensen.

Avbryt doseringen

Da doseringen har blivit stoppad (och eventuellt larm har aterstallts) kan doseringen
avbrytas med funktionstangent AVBRYT. Vikten av det material som eventuellt har
doserats ackumuleras och skrivas ut. Darefter ar doseringen klar.

Manuell aktivitet

Aktivitetstyp Manuell stoppar doseringen for att tillata manuella atgarder, exempelvis
att tillsatta sma mangder material.

Autotarering utfors, sa nettovikt noll visas da aktiviteten borjar.

Instrumentet kan vara installt for vagning av manuellt tillsatt material.
Tillsatt material sa att viktvisningen blir lika med det visade Borvardet.
Tryck darefter pa tangent A.START for att fortsatta doseringen.

000.0 kg Netto

Manuell ———p

A3:MAN B: 2.0 kg
STOPP, MANUELL  SATS: 1
A.START | INASTA A| AVBRYT

Alternativt kan instrumentet vara installt for att tillata inmatning av det tillsatta
materialets viktvarde manuellt via siffertangenterna.
Tillsatt manuellt den mangd material som anges av Borvardet.
Tryck pa tangent MANANDR for att kunna dndra ‘Manuellt varde:
Anvand siffertangenterna for att mata in det tillsatta materialets viktvarde
vid ‘Manuellt varde: ‘ och avsluta inmatningen med tangent ..
Tryck sedan pa tangent A.START for att fortsatta doseringen.
(Om inget viktvarde matas in kommer det uppmatta viktvardet att anvandas.)

Manuell > Manuellg Qfg)r(.ieoz kg Netto

A3 :MAN B: 2.0 kg
STOPP, MANUELL  SATS: 1
A.START |MANANDR|NASTA A| AVBRYT
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Ackumulerade vikter

Ett ackumulerat viktvarde kommer att skapas for varje doseringsaktivitet av typ
Invagning, Utvagning, Manuell (om Viktutskrift ar Ja) och Pulsdosering.

Ett ackumulerat viktvarde (Aktivitet totalt) kommer dessutom att skapas fér summan av
ovanstaende aktiviteter.

(Pulsdoseringsvikter kommer att ingd i ‘Aktivitet totalt’ endast om ‘Enhet’ for
Pulsdosering ar samma som instrumentets ‘Matenhet’.)

Se sidorna 5-8 och 5-9 for ytterligare information om ackumulerade vikter.

Utskrift

Utskrift av doseringsrapporter sker automatiskt enligt instaliningen av

parameter ‘Doseringsutskr.” i meny ‘Doseringsparametrar’:

Nej inga rapporter skrivs ut.

Full.rapport rapporter skrivs ut med rapporthuvud, satshummer,
doserade viktvarden, larm som har upptratt och
annan information (som Tillfunktion TILL, STOPP etc.).

Begr.rapport rapporter skrivs ut med rapporthuvud, satsnummer,
doserade viktvarden och de larm som har upptratt
under doseringen.

Bara larm rapporter skrivs ut med datum och tid angiven for alla
larm som har upptratt under doseringen.

Utskrift av samtliga doseringsdata (antal satser, satsstorlek, bérvarden) som anvands
vid doseringen kan startas genom att tangent UTSKRIFT trycks in dé@ meny ‘Dosering’
visas.

Utskrift av de doseringsparametrar som anvands kan startas fran meny ‘Huvudmeny’ /
‘Doseringsparametrar’ genom att tangent UTSKRIFT trycks in.
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Doseringslarm

Allmant

Da ett doseringslarm upptrader far det féljande konsekvenser:

Doseringen stoppas och alla doseringsutgangar deaktiveras.

Utgangarna for ‘Dos. larm’ och ‘Dos. stoppad’ aktiveras.

Ett larmmeddelande visas.

En larmrapport skrivs ut.
Varje gang ett larm upptrader kravs aterstallning av larmet, och aterstart
(genom tryck pa tangent A.LARM respektive A.START). Om doseringen inte kan
aterstartas sa maste doseringen avslutas (via tangent AVBRYT) eller ocksa maste
aktiviteten lamnas (via tangent NASTA A). Efter aterstart kommer instrumentet att
fortsatta doseringssekvensen.

Doseringslarm

** BORVARDESLARM **

Invagning: Doseringskarlet har inte tillracklig volym fér att ta emot den 6nskade
materialmangden (bruttovikten kommer att éverstiga Kapaciteten).

Utvagning: Innehallet i karlet (bruttovikten) ar inte tillrackligt for att dosera ut den
onskade materialmangden.

** FORREGLINGSLARM **

Larmet orsakas av att forreglingssignalen saknas.
Resultatet beror pa den valda férreglingsfunktionen (Férreglingsfunk. ):
Ingen test: Larm erhalls aldrig i detta fall.
Vvid start: Forreglingssignalen saknades vid start av aktivitet.
Vanta: Larm erhalls aldrig i detta fall.

OBS! Instrumentet vantar pa korrekt forreglingssignal

hur ldnge som helst och visar texten ‘Kontrollerar férregling’.
Kontinuerlig: Forreglingssignalen blev felaktig under aktiviteten eller var felaktig
redan vid start.
vanta+Kont. : Identisk med vanta tills aktiviteten har startat, darefter identisk med
Kontinuerlig.

** TIDSLARM **

Aktiviteten var inte avslutad inom den maximala tiden, specificerad av
parameter Max .doseringstid.

** MINUSTOLERANSLARM **
Doserad vikt under minustoleransgrans.

** PLUSTOLERANSLARM **
Doserad vikt éver plustoleransgrans.

** OSTABIL VIKT LARM **
Ostabil vikt efter Vantetid (endast om Stab.kontroll ar Till).

** VIKTFELSLARM **
Felaktig vikt (t.ex. fel pa givare eller viktomvandling).

7-29



Teknisk handbok

Seriekommunikation

Allmant

Se kapitel 6. Kommunikation i denna handbok for att fa en detaljerad beskrivning av

kommunikationens granssnitt och éverféringsprinciper.

Allt som kan utféras fran frontpanelen kan ocksa utféras fran en styrdator via
seriekommunikation, utom att styra aktiviteten Manuell.

Modbusregister
Detta avsnitt behandlar endast de register som anvands vid dosering.
Registren visas i tabeller, och vis detaljinformation lamnas ocksa.

Register for senaste aktivitet

Datatyp: Datatyp: Datatyp: Forklaring R(las)/
Heltal Flyttal Modicon flyttal W(skriv)
(2 reg./varde) |(2 reg./varde)

40100 (1 reqg) 40300 45300 Raknare (I6pande) |[R

40101 (3 reqg) 40302 45302 Antal satser R

40104 (1 reqg) 40304 45304 Aktivitetsnummer R

40105 (3 reg) 40306 45306 Boérvarde R

40108 (3 reg) 40308 45308 Doserad mangd R

Alla dessa register uppdateras varje gang en aktivitet av typ ‘Invagning’, ‘Utvagning’,
‘Manuell’ och ‘Pulsdosering’ ar klar.

Registret ‘Raknare’ gar fram ett steg for varje uppdatering och

kan anvandas for att fa reda pa nar aktiviteten ar klar.

7-30




Viktindikator TAD 3

Register for senaste sats

Datatyp: Datatyp: Datatyp: Forklaring R(las)/
Heltal Flyttal Modicon flyttal W(skriv)
(2 reg./varde) |(2 reg./varde)

40114 (1 reg) 40314 45314 Raknare (I6pande) R
40115 (1 reqg) 40316 45316 Skapad, timma R
40116 (1 reqg) 40318 45318 Skapad, minut R
40117 (3 reg) 40320 45320 Satsnummer R
40120 (3 reg) 40322 45322 Subtotal R
40123 (3 reg) 40324 45324 Aktivitet 1 borvarde R
40126 (3 reqg) 40326 45326 Akt. 1 doserad mangd R
40129 (3 reg) 40328 45328 Akivitet 2 borvarde R
40132 (3 reg) 40330 45330 Akt. 2 doserad mangd R
40135 (3reg) 40332 45332 Aktivitet 3 borvarde R
40138 (3 reqg) 40334 45334 Akt. 3 doserad mangd R
40141 (3 reg) 40336 45336 Aktivitet 4 borvarde R
40144 (3 reqg) 40338 45338 Akt. 4 doserad mangd R
40147 (3 reqg) 40340 45340 Activity 5 boérvarde R
40150 (3 reqg) 40342 45342 Akt. 5 doserad mangd R
40153 (3 reg) 40344 45344 Activity 6 borvarde R
40156 (3 reg) 40346 45346 Akt. 6 doserad mangd R

Alla dessa register uppdateras varje gang en sats ar klar.

Registret ‘Raknare’ gar fram ett steg for varje uppdatering och
kan anvandas for att fa reda pa nar satsen ar klar.
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Register for aktuell doseringsstatus

Datatyp: Datatyp: Datatyp: Forklaring R(las)/
Heltal Flyttal Modicon flyttal W(skriv)
(2 reg./vdarde) |(2 reg./varde)

40162 (1 reqg) 40350 45350 Doseringsstatus R
40163 (1 reqg) 40352 45352 Doseringssteg R
40164 (1 reqg) 40354 45354 Doseringslarm R
40165 (3 reg) 40356 45356 Satsnummer R
40168 (1reg) 40358 45358 Aktuell aktivitet R
40169 (3 reg) 40360 45360 Aktuellt borvarde R
40172 (3 reg) 40362 45362 Aktuell mangd * R

| registren Doseringsstatus, Doseringssteg och Doseringslarm beskriv statusen av
koder som forklaras pa sidorna 7-34 och 7-35.

* —Visad nettovikt for aktivitet Invagning, Utvagning eller Tomning.
— Visad bruttovikt for aktivitet Fyllning eller Témning.
— Beraknad vikt (antal pulser/skalfaktor) for aktivitet Pulsdosering.

— Aterstaende tid for aktivitet Tidsfunktion eller Tidsfunktion med utgang.

— Noll fér alla andra aktiviteter (Tillfunktion, Franfunktion).

Register for doseringsdata

Datatyp: Datatyp: Datatyp: Forklaring R(las)/
Heltal Flyttal Modicon flyttal W(skriv)
(2 reg./varde) |(2 reg./varde)

44072 (3 reqg) 41848 46848 Antal satser R/W
44075 (3 reqg) 41850 46850 Satsstorlek R/W
44078 (3 reg) 41852 46852 Akt. 1 borvarde R/W
44081 (3 reg) 41854 46854 Akt. 2 borvarde R/W
44084 (3 reg) 41856 46856 Akt. 3 borvarde R/W
44087 (3 reg) 41858 46858 Akt. 4 borvarde R/W
44090 (3reg) 41860 46860 Akt. 5 borvarde R/W
44093 (3 reg) 41862 46862 Akt. 6 borvarde R/W
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Register for ackumulerade doseringsvikter

Datatyp: Datatyp: Datatyp: Forklaring R(las)/
Heltal Flyttal Modicon flyttal W(skriv)
(2 reg./varde) |(2 reg./varde)

40766 (3 reqg) 40604 45604 Aktivitet 1 R/W
ack. vikt LAG

40769 (3 reqg) 40606 45606 Aktivitet 1 ) R/W
ack. vikt HOG

40772 (3 req) 40608 45608 Aktivitet 2 R/W
ack. vikt LAG

40775 (3 reg) 40610 45610 Aktivitet 2 R/W
ack. vikt HOG

40778 (3 req) 40612 45612 Aktivitet 3 R/W
ack. vikt LAG

40781 (3 reqg) 40614 45614 Aktivitet 3 R/W
ack. vikt HOG

40784 (3 req) 40616 45616 Aktivitet 4 R/W
ack. vikt LAG

40787 (3 reg) 40618 45618 Aktivitet 4 R/W
ack. vikt HOG

40790 (3 req) 40620 45620 Aktivitet 5 R/W
ack. vikt LAG

40793 (3 req) 40622 45622 Aktivitet 5 R/W
ack. vikt HOG

40796 (3 reg) 40624 45624 Aktivitet 6 R/W
ack. vikt LAG

40799 (3 reqg) 40626 45626 Aktivitet 6 R/W
ack. vikt HOG

40802 (3 reg) 40628 45628 Aktivitet totalt RIW
ack. vikt LAG

40805 (3 req) 40630 45630 Aktivitet totalt R/W
ack. vikt HOG

Den ackumulerade vikten representeras av tva varden (HOG, LAG).
For att rakna fram viktvardet skall HOG multipliceras med 10000
varefter LAG skall adderas.
LAG &r ett tal mellan £9999.999 med 3 decimaler.
HOG &r ett tal utan decimaler mellan +999999.
For att nollstalla det ackumulerade vardet skall 0 séandas till bAde HOG och LAG.
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Doseringsstatus
Detta register innehaller doseringsstatus.

Kod |Beskrivning

00 |Doseringen ej aktiv

01 |Doseringen i drift

02 |Doseringen stoppad

03 |Doseringslarm

04 | Doseringen stoppad fér manuell aktivitet

Doseringssteg
Detta register innehaller doseringssteg.

Kod |Beskrivning

00 |Doseringen ej aktiv

01 [Initierar dosering

02 | Startar dosering

03 Initierar aktivitet

04 |Kontrollerar forreglingen

05 | Kontrollerar borvardet

06 |Autotarering

07 | Grovdosering

08 |Findosering

09 |Enfasdosering

10 | Pulsdosering, grov

11 Pulsdosering, fin

12 | Pulsdosering, enfas

13 | Vantar efter dosering

14 | Kontrollerar tolerans

15 | Pulsning

16 | Témning

17 | Vantar efter tdmning

18 | Fyllning av material

19 | Vantar efter fylining

(fortsattning)

7-34




(fortsattning)

Viktindikator TAD 3

20 | Tidsfunktion

21 | Tidsfunktion med utgang
22 | Tillfunktion

23 | Franfunktion

24 | Manuell aktivitet

25 | Avslutar manuell aktivitet
26 |Avslutar aktivitet

27 | Avslutar dosering

28 | Avbryter dosering

29 | Lamnar aktivitet

Doseringslarm

Detta register innehaller aktuella doseringslarmar.

Kod |Beskrivning
00 [Ingetlarm
01 |Bdrvardeslarm
02 |Forreglingslarm
03 |Tidslarm
04 | Minustoleranslarm
05 |Plustoleranslarm
06 |Ostabil vikt larm
07 | Viktfelslarm
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Doseringskommandon
Endast de kommandon som anvéands vid dosering visas i nedanstaende tabell.
Kommandobeskrivning

Kommando | Handelse som aktiveras i TAD 3

50 Starta dosering

51 Stoppa dosering

52 Avbryt dosering

53 Aterstarta dosering

54 Aterstall doseringslarm
55 Lamna doseringsaktivitet
56 Slutfér dosering

57 Visa vikt efter dosering
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8. Flode (programoption)

Allmant

Fran och med programnamn T002A200 innehaller Viktindikator TAD 3 en option for
flodesmatning. Optionen kan aktiveras med en individuell kod fér varje instrument.
Koden bestalls fran Nobel Weighing Systems och skall skrivas in via meny
‘Programoptioner’ i ‘Andra uppséttning’ under instrumentets Huvudmeny.

Se sidan 3-34 i denna handbok.

Nar optionen ‘Fléde’ ar aktiverad visas texten ‘F/V’ under normal drift vid den hogra
funktionstangenten pa frontpanelen.

Flédesvardet kan visas pa displayen, kopplas till nivadvervakningen, sandas
till en analogutgang eller extern display och det kan aven hamtas via serie-
kommunikationen.

Drift

Nar option ‘Flode’ ar aktiverad beraknar TAD 3 flodet genom att mata upp
viktforandringen under en vald deriveringstid och dividera med tiden. Flédesvardet kan
visas som viktférandring per sekund, per minut eller per timma.

Instrumentet visar antingen viktvarde eller flédesvarde och omkoppling mellan vikt och
flode gors med funktionstangenten ‘F/V’ eller med siffertangent 4, vilken ocksa ar markt
‘F4’. Omkopplingen kan dven goras med hjalp av en digital ingang.

Medan flodesvardet visas i det normala visningslaget kan viktvardet visas pa
displayens informationsrad, och vice versa, férutsatt att uppsattningsparametern
‘Display info’ i Andra uppséattning/Allman &r installd pa ‘Fran’.

{ ————— ™

3645 i
. Fléde
V: 031.7 kg —
F/V
- 4 4 e R
i F1 F2 F3 F4 02
0 1 ABC2 DEF 3 GHI 4 =
v/
KD mno 6 PQrs 7 Tuv 8 wxyz9 . TAD 3
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Flodesparametrar
Andring och lagring

Uppgifter som matas in for flodesparametrarna lagras permanent i instrumentets minne.
Lagrade uppgifter kommer inte att ga férlorade om instrumentet stangs av.

Parameterandringar kan utféras i meny ‘Flode’, via tangenter pa panelen eller via
serieckommunikation. Menyn ar tillganglig under ‘Andra uppsattning’, férutsatt att den
normala matfunktionen har blivit stoppad.

[index] Omrade/Alternativ. Foérklaring och
<grundvérde> resultat av alternativ.

Meny ‘Flode’ (Programoption)
Flodesupplosning Modbus: 41312 (46312)

[0] 0.001 Definierar decimalpunktens placering och
1 0.002 upplésningen for det visade flédesvardet.
[2] 0.005 Alla uppsattningsparametrar som anvander
[3] 0.01 matenheten for flode kommer att skrivas ut med
[4] 0.02 den decimalpunktsplacering som valjs via denna
[5] 0.05 parameter.
[6] 0.1 Om de sista siffrorna i flddesvardet ar ostabila
[7] 0.2 kan en grévre upplésning valjas fér att man
[8] 0.5 skall fa en mera stabil Iasning.
[9] 1
[10] 2
[11] 5
[12] 10
[13] 20
[14] 50
<0.02>

Flodesenhet Modbus: 41314 (46314)

[0] Enhet/s Definierar vilken matenhet som skall anvandas
[1 Enhet/min for flddesvarden och for tillhérande uppsattnings-
[2] Enhet/h parametrar.
[3]  Enhet*1000/m Enhet/s: Méatenhet per sekund.
[4]  Enhet*™1000/h Enhet/min: Matenhet per minut.

<Enhet/s> Enhet/h: Matenhet per timma.

Enhet*1000/m: Métenhet *1000 per minut.
Enhet*1000/t: Matenhet *1000 per timma.

Om enheten for flode bestar av mer an 4 tecken kommer
den i uppsattningsmenyerna att skrivas

som ”/s”, ”Imin”, ”/h”, "*/mi” eller "*/h”.

Om "Enhet*1000/m” eller "Enhet*1000/h” valjs kommer
vissa flddesenheter att féregas av ett "’k” medan andra
kommer att bytas, t.ex. "kg” till "t”.
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[index] Omrade/Alternativ.  Forklaring och

<grundvarde> resultat av alternativ.
Auto deriv.tid Modbus: 41310 (46310)
[0] Fran Deriveringstiden kan matas in manuellt eller beraknas
1 Till automatiskt av instrumentet.
<Till> Frén: Manuell inmatning av deriveringstiden.

Till: Automatisk berékning av deriveringstiden.

Deriveringstid Modbus: 41316 (46316)
Omrade: Flédesvardet utgors av viktférandringen under den
0.20 — 3600.00 senaste "Deriveringstiden”, dividerad med denna tid.
Enhet: s Vid kalibrering justeras deriveringstiden alltid av
<0.64> instrumentet till det ndrmaste majliga vardet (beroende

pa filtertiden).

Installning av ‘Flodesupplosning’

Parametern ‘Flédesupplésning’ definierar decimalpunktens placering och upplésningen
for flodesvardet. Alla uppsattningsparametrar som anvander flédesvarden kommer att
visas med den decimalpunktsplacering som valjs i denna meny. Om de sista siffrorna i
flédesvardet inte ar stabila kan en grévre uppldsning valjas for att ge stabil avlasning.
En grévre upplésning kommer ocksa att ge kortare deriveringstid (om ‘Auto deriv.tid’
ar ‘Tilr).

Installning av ‘Flodesenhet’

Parametern ‘Flodesenhet’ definierar vilkken matenhet som skall anvandas for
flédesvardet och for tillhérande uppsattningsparametrar.

Om enheten for flode bestar av mer an 4 tecken kommer den i uppsattningsmenyerna
att skrivas som ”/s”, "/min”, ”/h”, ”*/mi” eller "*/h”.
Om "Enhet*1000/m” eller "Enhet*1000/h” valjs kommer vissa flddesenheter att foregas

av ett ’k”.
Andra flédesenheter kommer att bytas enligt nedanstaende tabell.

Matenhet Flodesenhet * 1000
kg t

kN MN
kPa Mpa
MPa GPa
I m3
kgf Mgf

KN/m MN/m
mV/V VIV
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Installning av deriveringstid for flode

For att instrumentet skall ge korrekta varden vid flédesmatning méaste en deriveringstid
valjas som ger den dnskade noggrannheten.

Om ‘Auto deriv.tid” &r ‘Till' s& kommer instrumentet att berakna en deriveringstid
baserad pa den aktuella kalibreringen (inklusive filterparametrar), parametrarna
‘Flédesuppldsning’ och ‘Flddesenhet’. Instrumentet forsdker berdkna en deriveringstid
som ger ett stabilt och noggrant flédesvarde med de aktuella installningarna (férutsatt
att viktvardet ar stabilt).

En langre filtertid och/eller en grovre ‘Flédesupplésning’ kommer att ge kortare
deriveringstider. Den automatiskt beraknade deriveringstiden ar begransad inom sina
definierade max- och minvarden.

Om ‘Auto deriv.tid’ &r ‘Fran’ s& maste deriveringstiden matas in manuellt.

Instrumentet accepterar vilken deriveringstid som helst (inom de definierade max- och
mingranserna) och det ar installatéren som valjer |amplig deriveringstid for den aktuella
tilldmpningen.

Vid kalibrering justeras deriveringstiden alltid av instrumentet till det narmast mdjliga
vardet (beroende pa filtertiden).

Uppdateringstid for flodesvardet

Flédesvardet uppdateras vid varje viktberakning om antalet viktberakningar ar
farre an 64 under deriveringstiden. | andra fall uppdateras flédet 64 ganger under
deriveringstiden. Vid uppstart uppnar flodesvardet inte full noggrannhet férran
efter en hel deriveringsperiod.

Flodesvarde till analogutgang

Flédesvardet kan presenteras pa en ansluten analogutgang.
Instaliningarna for analogutgangen visas vid meny ‘Analogutgangar’ i
kapitel 3. Uppsattning i denna handbok.

Nivaovervakning av flodesvardet

Man kan Overvaka flddesvardets niva och anvanda bérvardesfunktionen for
flodesvardet.

Installningarna fér nivadvervakning och bérvardesfunktion visas vid meny
‘Nivadvervakning’ i kapitel 3. Uppsattning i denna handbok.

Seriekommunikation

Flédesvardet kan lasas fran ett register via serieckommunikation.
Man kan ocksa styra om flodesvarde eller viktvarde skall visas pa displayen.
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Tips och exempel

For att fa hog upplésning och noggrannhet ar det for det forsta viktigt att ha en bra
vagningsanordning dar givarna anvands pa ett bra satt. Lang filtertid i TAD 3 kan
anvandas for att fa hdg upplésning och noggrannhet.

For att undvika brus ar det viktigt att anvanda sa hég signalniva som majligt

fran givarna.

Exempel:

Vi antar att vagen kan kalibreras for att ge stabil viktvisning med upplésning 0,2 kg
(anvand langre filtertid om det behdévs).
Flédesfunktionen mater viktférandringen under en deriveringsperiod och vi antar att vi
kan fa ett viktfel pa mindre an en skaldel.
En deriveringstid pa 10 sekunder ger ett flédesfel pa:

0,2/10 = 0,02 kg/s (72 kg/h)
En deriveringstid pa 100 sekunder ger ett flédesfel pa:

0,2/100 = 0,002 kg/s (7,2 kg/h)
| en applikation dar nominella flédet &r 1500 kg/tim blir felet da:
72 / 1500 = 4,8 % vid en deriveringstid pa 10 sekunder och
7,2 /1500 = 0,48 % vid en deriveringstid pa 100 sekunder i detta exempel.
Om det ar mojligt att kalibrera vagen med hogre upplésning (man maste fortfarande ha
en stabil viktvisning) kan man uppna battre noggrannhet pa flodesvardet och/eller
kortare deriveringstid.
OBS!

Utrakningen av flédesvardet ar inte beroende av den viktupplésning som
slutligen valjs.
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9. Tillsatsenheter

Allmant

Tillsatsenheter kan anslutas till serieport Com 2 pa TAD 3 via I/O-bussen.
Tva typer av tillsatsenheter finns, DIO 3R och ANA 3. Hégst tva DIO 3R-enheter
och tva ANA 3-enheter kan vara anslutna samtidigt.

I/O-bussen ar ett Modbusprotokoll pa RS-485 som kan Overforas pa 2-trad eller
4-trad i en skarmad kabel med tvinnade par. Den totala kabellangden for I/O-bussen
far inte 6verstiga 50 m.

Om ANA 3 ar ansluten till I/O-bussen far 6verforingshastigheten vara hogst 115200
och ‘pull down’-motstand skall monteras enligt nedanstaende scheman.
Avslutningsmotstand for I/O-bussens kabelimpedans skall INTE anvandas.

TAD 3 - - -tra
Com> 1/0-buss RS-485 4-trad —| DIO 3R
TXD- - 2L |4 RXD-
TXD+ XX 22 | - RXD+
RXD- 19 -+ TXD-
RXD+ XX 20 | TXD+
com. R [ 23 [+ com.
- — ——— DIO3R
oI
- RXD-
2% |+ RxD+
TAD 3 - . -tra ] 9
wos, I/O-buss RS-485 2-trad 5 DIO 3R = [+ Tx0-
TXD- XX -+ RXD- -+ TXD+
TXD+ .' 2 |-+ rxp+ 2 |- com.
RXD- — | I:”%‘ -+ TXD- — o
RXD+ -~ -+ TXD+ 9, = —— ANA3
COM. — -+ COM. 21
-+ RXD-
L — =t
- T [*T RXD+
= ERE DIO 3R [T TX0-
c [T RXD- |~ o+
| T RXD+ -+ COM.
I_I_ o |~ TX0- A I
>3 | TXD+ ) lr —— ANA3
|~ com. ﬁ % -+ RxD—
:l_— 2.2k 01_9': T RXD+
= 5 ANA 3 _ -+ TXD-
ﬁ_ | RXD- 2.2k 52 -+ TXD+
51 T RXD+ -+ COM.
|+ o [T TX0- o
3 -1 TXD+
- COM.
lT 5] ANA 3
P>t | T RXD-
P T RXD+
Pt | T TXP-
% b—¢ | - TXD+ * OBS! 'Pull down'-motstand skall
2.2k 23 monteras endast om ANA 3 enheter
:_ COM. ingar i 1/0-bussen.

Figur 23. Maximalt antal DIO 3R- och ANA 3-enheter, anslutna till
TAD 3 via I/O-buss med 4-trad respektive 2-trad.
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Teknisk handbok

DIO 3R. Digital in-/utgangsenhet

DIO 3R anvands till att utéka antalet ingangar och utgangar for TAD 3.

Den har atta digitala ingangar i tva separata grupper och atta separata relautgangar,
var och en med indikator pa frontpanelen, och en serieport

for anslutning av extern utrustning.

Enheten kommunicerar med TAD 3 via en serieport for I/O-bussen.

For tekniska data, se kapitel 1. Inledning i denna handbok.

16 15 1413 1211 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

® ®
€] ® @ @ @ e ® ]
1 2 3 4 5 6 7 8
— Outputs
o Cce
DIO 3R
Inputs
Power 1/0 bus 12 3 4 567 8 Com 3/4
@ @ 0000 0000 ®
® S
L] ZVNQZ N Z0 %0 20020 ZQ00%N
1718 19 2324 28 29 3334 38

Figur 24. Frontpanel och plintblock pé DIO 3R.

Mekanisk installation

DIO 3R ar inbyggd i ett skyddande plasthoélje som kan snappas fast pa en 35 mm
bred DIN-skena eller fastas med skruvar pa en plan yta.

149 [

-
30 ?

110

N

7Q i

Monteringshal,
2 X 4 mm diam.

60

| skruvmejsel.

o
A4

134

Figur 25. Mekaniska dimensioner fér DIO 3R.
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Elektrisk installation

Viktindikator TAD 3

Alla elektriska anslutningar till DIO 3R gors via delbara plintblock. Skarmade kablar

kravs, utom for spanningsmatningen. Alla kablar skall placeras minst 200 mm fran

kraftkablar sa att elektromagnetiska stérningar undviks.

Kabelinkopplingen visas nedan.

Matningsspéanning
Plint 17, 18.
DIO 3R skall matas med 20 — 28 V DC,

se Tekniska data, inkopplad enligt schemat.

Nobel Weighing Systems tillhandahaller ett antal

natmatade spanningsaggregat.

Seriekommunikation, 1/0-buss till TAD 3

Plint 19 till 23.

24 VDC

Enhet DIO 3R skall anslutas till Com 2 pa TAD 3 via I/0O-bussen.

Skarmad kabel med tvinnade par skall anvandas, och den totala kabellangden far
vara hogst 50 m. Avslutningsmotstand for kabelimpedansen skall INTE anslutas.

Kabelskdrmen skall kopplas till jord nara enhet DIO 3R.

Parametern COM2:Funktion i meny ‘Andra uppséattning / Kommunikation’ méaste

sattas till ‘I/O-buss’.

17

18

-&\)Dm?’z - [/O-buss RS-485 4-trad — I DIO3R

TXD— | 12 e ~ 211 1 RxD-

TXD+ -+ | 13 XX 22| L RXD+

RXD- 1+ | 14 19| -+ TxD-

RXD+ -+ 1: XX ;g - TXD+

COM. : > Sre—— é : COM.

§ L {DioR

: 21 | L RxD-

22 |+ RXD+

19 | 4 TxD-

20 | L TXD+

23 |- com.

E%?n?’z - [/O-buss RS-485 2-trad — I DIO3R

TXD= |12 e ~ 21 | L RXD-

TXD+ | 3] XX 22| -1 RxD+

RXD- -+ >1—4ch 19| -+ TxD-

RXD+ 1+ | 154 2011 TxD+

com. |18 S 23| +{-com.
| T ]

? —[DIO 3R

21 | L RxD-

22 | L RXD+

19 | -+ TxD-

20 | | TxD+

23 |-+ com.
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Teknisk handbok

DIO 3R-enhetens nummer

Tva omkopplare mellan plintarna 18 och 19 bestammer DIO 3R-enhetens nummer.

Tva typer av omkopplare kan férekomma.

" . N g 3
DIO3R |Vanster omk. |Hdger omk. +2| g X
.m 1
1 OFF OFF 'L oon 1%
2 OFF ON Lo )lB(A L]
5

(OF
Enhet 1 Enhet 2

For DIO 3R-enhet 1 har digitalingangarna och i i &

digitalutgangarna nummer 11 till 18.

For DIO 3R-enhet 2 har digitalingangarna och
digitalutgangarna nummer 21 till 28.

Digitalingangar

daav

(ON

Ej@ -axl

(OFF)

Enhet 1 Enhet 2

ol

W

Plint 24 till 28.
och 209 till 33.
Atta digitalingangar i tva grupper, varje Y _ qu,?u?sR
grupp med gemensam referenspunkt. 1“ 24 COMA4
De tva grupperna ar galvaniskt isolerade ) ~ 25 IN 1 o
fran varandra. J O 26 IN 2
En ingang aktiveras da +24 V o0 27 IN 3
ansluts till plinten. o 28 IN 4
Ingangarnas funktion maste definieras 24V —
i meny ‘Andra uppsattning / Ingangar’. i{: §§ COM.5-8
0—./0 |N 5
0—./0 :3,’1 |N 6
o0 — IN7
- o * | DIO 3R
Digitalutgangar T3 Outputs
Plint 1 till 16. TR1 —o]
Atta digitalutgéngar (slutande reldkontakter), 15 )~ o
galvaniskt isolerade fran varandra. 14| 5 ~y
En aktiverad utgang har kontakten sluten. 13 HR2_3
Utgangarnas funktion maste definieras 12|~ .y
i meny ‘Andra uppsattning / Utgangar'. V)RS5
10 ||
9 R4 o\.J
8 +
7 | _IR5 o]
6 t
5 |_IR6  ~o]
4 t
3, [ IR7__~o]
2 +
1| IR8 _~el
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Viktindikator TAD 3

Seriekommunikation via Com 3 eller Com 4.

Plint 34 till 38.

Serieport Com 3/4 pa DIO 3R kan definieras som Com 3 eller Com 4 till TAD 3 i
meny ‘Andra uppséttning’ / ‘Kommunikation’. Denna serieport, avsedd for RS-485
pa 2-trad eller 4-trad med gemensam signaljord (COM.), skall anvandas for
anslutning av extern utrustning till TAD 3.

Skarmad kabel med tvinnade par skall anvandas, och kabelskdrmen skall kopplas
till jord nara enhet DIO 3R.

Overféringsledningen maste avslutas korrekt i bada dndarna.

Da DIO 3R utgor ledningens ena andpunkt skall en avslutningsomkopplare
vara i lage ON vid 2-tradskommunikation, bada omkopplarna skall vara

i lage ON vid 4-tradskommunikation.

(Da DIO 3R inte utgér ledningens andpunkt skall bada omkopplarna

vara i lage OFF).

4000
XX XXO
OO0O0OoO=
[
o
Com 3/4_RS-485 4-trad 52| | _DIO3R
Y —+TXD-
39 | - TxD+
Y 23 | RrRxD- |
| T RXO
................... ~++ COM.
T ]

* Bada avslutningsomkopplarna ON
i den sista enheten pa ledningen.

Com 3/4 RS-485 2-trad | | DIO 3R
~+TXD-

—b35 | - TxD+
""""" XX” — 23 -+ RXD- ,

| T RXD+

_______________ il - CoMm.

*En avslutningsomkopplare ON
i den sista enheten pa ledningen.
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Teknisk handbok

ANA 3. Analog utgangsenhet

ANA 3 ar en kraftfull enhet som utgoér en analogutgang for Viktindikatorn TAD 3.
Alla data for utgangen stalls in med parametrar i TAD 3. En eller tva ANA 3-enheter
kan anslutas till TAD 3 och kommunicerar via I/O-bussen och serieport Com 2.

Enheten installeras enkelt pa DIN-skena eller pa plant underlag.
For tekniska data, se kapitel 1. Inledning i denna handbok.

I —

PRECISION
QX crour

23 2425

Figur 26. Frontpanel och plintblock pd ANA 3.

Mekanisk installation

ANA 3 ar inbyggd i ett skyddande plasthélje som kan sndppas fast pa en 35 mm bred

DIN-skena eller fastas med skruvar pa en plan yta.

Monterade moduler skall ha minst 10 mm fritt utrymme péa vardera sidan.

.|

NI

110

Monteringshal,

60 2 x 4 mm diam.

o
O

85

o
O

Snéapplaset for DIN-skena |
kan 6ppnas med en smal
skruvmejsel. |

Figur 27. Mekaniska dimensioner for ANA 3.
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Viktindikator TAD 3

Elektrisk installation

Alla elektriska anslutningar till ANA 3 gors via delbara plintblock. Skarmade kablar
kravs, utom for spanningsmatningen. Alla kablar skall placeras minst 200 mm fran
kraftkablar sa att elektromagnatiska stérningar undviks.

Kabelinkopplingen visas nedan.

Spéadnningsmatning

Plint 17, 18.

ANA 3 skall matas med 20 - 28 V DC, se 7 ANA 3
Tekniska data, inkopplad enligt schemat. 24vDC 18 |: t o—ouv
Nobel Weighing Systems tillhandahaller ett - -

antal natmatade spanningsaggregat.

Seriekommunikation, 1/0-buss till TAD 3

Plint 19 — 23.

ANA 3 skall anslutas till Com 2 pa TAD 3 via I/O-bussen. Bussens negativa ledningar
(RXD-, TXD-) maste kopplas till COM via 2,2 kohms motstand som placeras pa
separata plintar vid den sista enheten enligt nedanstaende schemor.

Skarmad kabel med tvinnade par skall anvandas, och den totala kabellangden far
vara hogst 50 m. Avslutningsmotstand for kabelimpedansen skall INTE anslutas.
Kabelskarmen skall kopplas till jord nara ANA 3.

Parametern COM2:Funktion i meny ‘Andra uppséattning / Kommunikation’ méaste
sattas till ‘I/O-buss’.

Eﬁ?n:sz - I/O-buss RS-485  4-trad — ["ANA3
TXD- —+ A2 0 e 210 L RXD-
TXD+ -+ | 13 XX 22| - RXD+
RXD- —++ 14 19 1 L TXD-
RXD+ -+ 12 XX 22 —| XD+
COM. | S - com.
( )j_— —{ ANA3
. ORal N . =
oo rusn masars ||| | [l o
Max. kabellangd = 50 m. —+— RXD+
19| - TxD-
2.2k * 20 L 1xp+
25 | com.
-(I;%?n32 — I/O-buss RS-485 2-trad — ANA 3
TXD- —+ 12 A 210 - RXD-
TXD+ -+ | 3] XX 122 | 1 RXD+
RXD- —+ >1—4Cﬂ 70& — TXD-
RXD+ -+ | 154 20| XD+
com. | M| 23 | com.
- T E
HI|P = ANA3
* OBS! 'Pull down' motstand 702_1< —++ RXD-
Mox. Kabelangd = 50 m | RXD
“27K P |+ TXD-
20| L TXD+
25 | com.
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Teknisk handbok

ANA 3-enhetens nummer
En bygel i enhet ANA 3 anvands for att definiera enhetens nummer.

‘Analogutgang 1’ bygeln inkopplad i det Idge som visas nedan.
(fabriksinstallning)
‘Analogutgang 2’ bygeln ej inkopplad.

r. 17

i Lyspbiob )
BYGEL

Figur 28. Med bygeln monterad enligt figuren &ar
ANA 3 enheten ‘Analogutgang 1’ fér TAD 3.

Analogutgang

Plint 24, 25.

Ett uppmatt varde kommer att visas som strém-

eller spanningssignal, enligt val i TAD 3, e ~ 124
meny ‘Analogutgangar’. @) 25
Kabelskdarmen skall kopplas till jord nAra ~  — _L
enhet ANA 3. -

Analogutgangens funktion maste definieras
i meny Andra uppsattning / Analogutgangar.
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Viktindikator TAD 3

10. Felsokning

Allmant

Vid installation eller underhall av TAD 3-instrumentet kan Diagnostik, en undermeny
till menyn ‘Andra uppsattning’, vara anvandbar for att [6sa eventuella problem, sarskilt
om yttre enheter anvands.

TAD 3 har en funktion for automatisk felkontroll. Detta underlattar felsékning och
garanterar att instrumentet alltid fungerar pa basta satt.

Nar ett fel upptrader avbryts matfunktionerna, alla utgangar slas fran, analogutgangar
stalls pa 0 V eller 0 mA och en felkod visas.

Diagnostik

‘Diagnostik’-menyn ar anvandbar vid felsokning for att kontrollera instrumentets
funktioner och anslutningarna mellan TAD 3 och externa enheter.

De digitala ingangarnas status kan lasas av, digitala och analoga utgangar kan
stéllas in och instrumentets kalibrering kan kontrolleras.

Nar ‘Diagnostik’ anvands ar menyn ‘Andra uppsattning’ dppen, sa de normala
matfunktionerna ar avbrutna.

| ‘Diagnostik’ kan markoren placeras vid nagot av namnen pa undermenyer.

Genom att trycka pa funktionstangent VALJ éppnas den valda undermenyn.

TAD 3 visar 3545 kg Netto

viktvardet.

2002-12-02 11:18

| | l

JHuvudmeny d

- | » Instrumentnamn
'Operatoérskod’ “Fast tara

kan kravas! Andra nivier
BAKAT | UPP | NED VALJ

v

VARNING!

s Matfunktionen kommer att
- — - » | avbrytas.
Uppsattningskod Vill du forts&tta?
kan kravas! | ‘

JA | NEJ

Andra uppséttning v
Programoptioner
JA NED |- Legalvagning
[ v J—»[ v J(fleragénger)—b{ »Diagnostik
1"AVSLUTA]  UPP | NED | VALJ |

VALJ LQ;agnostik !
—> pi| »Las digitala ingdngar
""" "Styr digitala utgangar
Styr analoga utgangar
BAKAT [ upp | NED | VALJ
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Teknisk handbok

Las digitala ingangar.

| denna meny kan laget 6évervakas for alla digitala ingangar till TAD 3,
bade interna och via tillsatsenheter.

Laget for de digitala ingangarna kan inte andras via denna meny.

Placera markéren vid ‘Las digitala ingangar’ och tryck pa VALJ.

VALJ Las digitala ingangar
0l:P 02:P 11:- 12:- 13:- 14:-

| 15:- 16:— 17:- 18:- 21:- 22:-
23:= 24:- 25:- 26:- 27:- 28:-

BAKAT | \ \

01 och 02 ar interna ingangar i TAD 3,

11 - 18 ar ingangar via tillsatsenhet 1/0 1,

21 - 28 ar ingangar via tillsatsenhet I/0 2.

Ingangar som inte ar tillgangliga (eller inte existerar) markeras med minus ( —).
Tillgangliga ingangar markeras ‘A’ som aktiva, ‘P’ som passiva.

Styr digitala utgangar.
| denna meny kan laget for alla digitala (reld)utgangar fran TAD 3,
bade interna och via tillsatsenheter, 6vervakas och andras.

Placera markéren vid ‘Styr digitala utgangar’ och tryck pa VALJ.
01 och 02 ar interna utgangar i TAD 3,

VALJ Styr digitala utgangar

01wP 02:P 11:- 12:- 13:- 14:-
| 15:- 16:- 17:- 18:= 21:- 22:-
23:= 24:- 25:- 26:- 27:- 28:-
VANSTER | AVBRYT | VAXLA | HOGER

11 - 18 ar utgangar via tillsatsenhet I1/0 1,

21 - 28 ar utgangar via tillsatsenhet 1/0 2.

Utgangar som inte ar tillgangliga (eller inte existerar) markeras med minus ( —).
Tillgangliga utgangar markeras ‘A’ som aktiva, ‘P’ som passiva.

Forst &r alla utgangar mérkta ‘-’ eller ‘P’ eftersom alla utgangar satts passiva da
meny ‘Andra uppsattning’ 6ppnas och de normala matfunktionerna avbryts.

Placera markdren vid en tillganglig utgang, mérkt ‘A’ eller ‘P".
Da tangent VAXLA trycks in kommer den markerade utgangens status att &ndras.
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Viktindikator TAD 3

Styr analoga utgangar.
Placera markoren vid ‘Styr analoga utgangar’ i meny Diagnostik och
tryck pa VALJ.

VALJ Styr analoga utgadngar
» Test analogutg.l 0.00 mA
> Test analogutg.2 0.00 \Y
BAKAT | UPP | NED | ANDRA

Denna meny kan éppnas om atminstone en av parametrarna ‘x:Utgangskalla’

i meny Analogutgangar ar installd pa nagonting annat an ‘Anvands ej’.

Om vardet ‘Test analogutg.’ for en utgang ar ersattav ‘- — — - — — — " betyder det
att analogutgangen inte ar tillganglig och att vardet inte kan andras.

Nar ‘Diagnostik’ anvands ar de normala matfunktionerna for TAD 3 avbrutna och
analogutgangarna instéallda pa noll, sa forst kommer vardet for de tillgangliga
utgangarna att vara 0,00 (V eller mA).

For att andra utsignalen, placera markoren vid den onskade raden och

tryck pa ANDRA.

Markoren flyttar till analogutgangens signalvarde, vilket ersatts av en linje

dar ett nytt varde kan skrivas in via siffertangenterna.
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Teknisk handbok

Kontroll av kalibrering

Vid kontroll av kalibrering ansluts ett internt kalibreringsmotstand till givarna, forutsatt
plint 7 och 8 ar sammankopplade. Ett kalibreringsvarde kommer att visas som skall
vara lika med den installda kapaciteten for vagen.

Foljande krav maste vara uppfyllda for att kalibreringsvardet skall kunna betraktas som
korrekt:

Installationen maste vara komplett och korrekt utférd enligt
separata instruktioner.
Ett varde péa ‘Givarsign. shunt’ maste ha sparats vid kalibrering.

Kalibreringsvardet skall Idsas av med samma last pa vagen som nar
vardet for ‘Givarsign. shunt’ blev sparat (vanligen olastad vag).

Utférande.

Kalibreringskontroll skall géras sa fort man misstanker felfunktion, eller

atminstone en gang om aret. Den innebar en kontroll av hela vagningskretsen
(viktindikator, kablar och givare).

Placera markéren vid ‘Kontroll av kalibrering’ i meny Diagnostik och tryck pa VALJ.

Menyn ‘Kontroll av kalibrering’ 6ppnas och visar aktuell bruttovikt och, inom parentes,
vagens kapacitet.

VALJ Kontroll av kalibrering
00001.2 ( 00500.0)
| T
BAKAT | [ vAxia |
VAXLA Kontroll av kalibrering
00499.9 ( 00500.0)
> | 1.16657 nv/V
Kalibreringsvarde
BAKAT | | VAXLA |

Tryck pa VAXLA fér att genomfdra en kontroll av kalibreringen, dvs. ansluta det interna
shuntmotstandet till givaren (plintarna 7 och 8 maste vara sammankopplade).

Nar kalibreringskontrollen ar fardig visas pa den forsta raden, fore parentesen,
ett kalibreringsvarde (vagens ‘Kapacitet’).

Den procentuella avvikelsen for kalibreringsvardet fran vardet i parentesen kan
betraktas som ett mgjligt felbidrag hos viktvardet.

Avvikelsen for kalibreringsvardet skall vara mindre &n 0,02 % av kapaciteten. Men en
avvikelse pa +/-1 enhet av upplésningen skall alltid accepteras.

Andra raden visar givarsignalens forandring som en foljd av att shuntmotstéandet
ar anslutet till givaren.
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Viktindikator TAD 3

Felkoder

D& ett fel upptécks, eller d& meny ‘Andra uppséttning’ dppnas, deaktiveras alla digitala
utgangar och de analoga utgangarna satts till 0 V eller 0 mA.

Detta avsnitt férklarar hur fel och stoérningar kan avhjalpas.
Vissa fel visas pa TAD 3 med en beskrivning av felet och felkoden.

Felkoderna kan ocksa hamtas via Modbuskommunikation fran registren ‘Instrumentfel’
och ‘Kommandofel’ (se kapitel 6. Kommunikation).

Felkoderna ar indelade i fyra grupper beroende pa felorsakerna:

Viktfel, uppstar nar givarsignaler eller viktvarden gar utanfor
sina angivna omraden.
Uppstart fel, upptrader endast i samband med uppstart.
Allménna fel, upptrader vanligen pa grund av felaktiga inmatningar fran

frontpanelen, alternativt ogiltiga data eller otilldtna kommandon
fran styrenheten.

Uppsattningsfel, kan endast férekomma vid uppsattning av instrumentet
(fréan frontpanelen eller via serieckommunikation).

Pa foljande sidor visas en sammanstallning av alla felkoder (observera att kod 000
alltid betyder ‘inget fel’).

Viktfel
Indikeringen ar antingen tillfallig eller kvarstaende tills felet ar avhjalpt.

Felkod Beskrivning

000 Inget fel.
Instrumentet ar i normal drift och inga fel férekommer.

001 Instrumentet i lage Fjarruppsattning.
Vikten ar ogiltig.

003 Instrumentet ej i normal drift.
Vikten ar ogiltig.

004 Overlast

Overlast betyder att vikten éverstiger den hogsta tillatna grans
som angivits i uppsattningsparametrarna ‘Overlastkontroll’ och
‘Overlastgrans’.

005 Overomrade
Overomrade betyder att insignalen fran givarna ar hogre an
tillatet omrade.

006 Underlast
Underlast betyder att vikten ar lagre an den lagsta tilldtna grans
som angivits i uppsattningsparametrarna ‘Overlastkontroll’ och
‘Overlastgrans’.
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Teknisk handbok

Felkod

Beskrivning

007

010

011

012

013

014

015

019

10-6

Underomrade
Underomrade betyder att insignalen fran givarna ar lagre an
tilldtet omrade.

Kortsluten givarmatning ” Kontrollera givaranslutningar ”
Antingen kortslutning av givarmatningen eller for manga givare anslutna. (Fel
i en givare eller i instrumentet ar ocksa majligt.)

Kontrollera givaranslutningarna. Se kapitel 2. Installation.

Felaktig givarspanning ” Kontrollera givaranslutningar ”
Sense-signalen ar for lag, obalanserad eller har felvand polaritet.
(Fel i givare eller i instrumentet &r ocksa majligt.)

Kontrollera givaranslutningarna. Se kapitel 2. Installation.

Felaktig givarsignal
Insignalen ar for hog, till exempel pa grund av felaktig eller saknad
givaranslutning. (Fel i givare eller i instrumentet ar ocksa mdjligt.)

Kontrollera givaranslutningarna. Se kapitel 2. Installation.

Orimlig givarsignal
Insignalen ar for hog. (Liknande fel som fér 012 ovan ar ocksa méjliga.)

Ogiltig AD-signal

Ogiltig AD-signal rapporteras medan instrumentet vantar pa tillrackliga
omvandlingsuppgifter for att kunna berakna ett giltigt viktvarde.

Denna felkod férekommer under uppstart och vid till- och frankoppling av
shuntkalibreringsmotstandet, eftersom omvandlingen tillfalligt blir opalitlig.

Orimlig givarsignal
Insignalen ar for lag. (Liknande fel som fér 012 ovan ar ocksa majliga.)

Kalibreringsmotstand inkopplat

Kalibreringsmotstandet ar inkopplat.

Registren for bruttovikt och nettovikt innehaller kalibreringsvardet,
se sidan 10-4, Kontroll av kalibrering.




Viktindikator TAD 3

Uppstart-fel
Dessa felkoder kan endast upptrada i samband med uppstart.

Felkod Beskrivning

080 Felaktig uppsattningsver.
Detta fel upptrader vanligen vid forsta uppstart efter en uppgradering av
programmet. Befintliga installningar har ersatts med grundvarden.
Ga in i uppsattningslage, gor erforderliga andringar och spara de nya
parameterinstallningarna.

081 Felaktig uppsattning.
Felaktig checksumma fér uppsattning.
Befintliga installningar har ersatts med grundvarden.
Ga in i uppsattningslage, gor erforderliga andringar och spara de nya
parameterinstallningarna.

082 Felaktiga viktdata.
Denna felkod kan upptrada vid aterstart efter ett matningsfel, etc.
Den tyder pa ett eller flera fel bland lagrade data for autotara, fast tara,
nollstalining och brutto/netto-lage. Den visar ocksa att instrumentet
anvander grundvarden (0 for autotara, fast tara och nollstallning,
och brutto/netto star pa brutto).

Operatéren maste sanda ett reset-kommando fran styrenheten eller koppla
fran och till matningsspanningen for att aterfa normal drift.

083-085 Felaktig grundkalibrering.
Felaktig grundkalibrering ar ett allvarligt fel. Det visar att den omrades-
konstant som lagrats i EEPROM-minnet vid tillverkningen har blivit skadad.
Sarskild servicepersonal maste anlitas.
Kontakta Er distributor.

086 Felaktiga doseringsparametrar.
Fel i checksumman fér doseringsparametrarna. De aktuella installningarna
har ersatts av grundvarden. Ga till uppsattningslage, utfor nédvandiga
andringar och spara de ny parameterinstallningarna.

096 FRAM-fel.
Fel pA FRAM-minnet ar ett allvarligt fel. Det tyder pa fel i utrustningen
som maste atgardas av speciell servicepersonal. Kontakta Er distributor.

097 RAM-fel.
Fel pA RAM-minnet ar ett allvarligt fel. Det tyder pa fel i utrustningen
som maste atgardas av speciell servicepersonal. Kontakta Er distributor.

098 FLASH-fel.
Fel pa FLASH-minnet ar ett allvarligt fel. Det tyder pa fel i utrustningen
som maste atgardas av speciell servicepersonal. Kontakta Er distributor.

099 Watchdog-fel.
Om ett ‘watchdog-fel’ intraffar kommer systemet att startas om.
Operatoren maste sedan sanda ett reset-kommando fran styrenheten,
eller koppla fran matningsspanningen och sedan koppla till den igen,
for att kunna aterga till normal drift.
Programmet sander regelbundet pulser till en speciell ‘watchdog’-krets
for att verifiera att kretsar och program fungerar pa ratt satt. Om dessa
pulser av nagon anledning uteblir resulterar det i watchdog-fel.
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Allmanna fel

Dessa fel upptrader vanligen pa grund av felaktiga inmatningar fran frontpanelen,
alternativt ogiltiga data eller otillatna kommandon fran styrenheten.

Felkod

Beskrivning

100

101

102

103

104

105

106

120

121

122

123

124

Instrumentet i fel lage.
Det sanda kommandot kan inte utforas i aktuellt lage for TAD 3.

For stort varde.
Varde over tillatet omrade. Se begransningarna fér parametern.

For litet varde.
Varde under tillatet omrade. Se begransningarna for parametern.

Felaktig startadress.
Felaktig modbus-startadress vid skrivning av data till TAD 3.

Felaktigt antal register.
Felaktigt antalet modbus-register vid skrivning av data till TAD 3.

Felaktigt varde.
Felaktiga data i modbus-register vid skrivning av data till TAD 3.

Valet ej tillgangligt.
Valet ar ogiltigt i denna programversion for TAD 3.

Ostabil vikt.

Nollstallning kraver alltid stabil vikt pa vagen.

Om ‘Stab.kontroll’ ar Till kraver ocksa tarering och utskrift av viktvarde
stabil vikt pa vagen. Darfor far man denna felkod om man férsdker sénda
kommando for nollstallning, tarering eller utskrift av viktvarde utan att
invanta stabil vikt.

Tarering inte tillaten (negativ bruttovikt). )
Tarering ar inte tillaten vid negativ bruttovikt om parametern ‘Overlastkontroll
ar installd pa Unipolar.

Instrumentet i netto-lage.

Nollstallning kraver att instrumentet ar i bruttolage. Darfér far man denna
felkod om man férsdker sanda kommando for nollstalining medan vagen
ar i netto-lage.

Utanfor granserna for nollstallning.

Justering av nollstaliningen under drift kan ske endast om

den ackumulerade justering som behdvs ar inom -1 % till +3 %
av den installda kapaciteten.

Darfér far man denna felkod om man férsoker sanda kommando for
nollstallning medan justeringen som kravs ar utanfor tillatet omrade.

Borvarde(n) anvands ej.
Aktivering/Deaktivering av borvarde(n) kan inte utféras, eftersom atminstone
en av parametrarna ‘Borv. x kalla’ ar ‘Anvands egj'.

(fortsattning)
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Viktindikator TAD 3

(fortsattning)

Felkod Beskrivning
125 Under min.vikt for utskrift!
Detta felmeddelande visas vid férsoék att skriva ut ett viktvarde som ar
lagre an parametern ‘Min.vikt utskr.’.
126 Netto-lage inte tillatet.
Nettovikt kan inte visas da taravardet ar lika med 0.
127 Fjarrstyrning inte tillaten.
Kommandot att ga till fjarrstyrning ar endast tillatet nar TAD 3 visar viktvarde.
130 Uppsattning/aterladdning inte tillaten.
Det 6verférda kommandot ar ogiltigt med TAD 3 i aktuellt Iage.
131 Inte tillatet att avsluta uppsattning/aterladdning. *
Kommandot ‘Avsluta upps.’ ar tillatet endast da instrumentet ar
i lage ‘Fjarruppsattning’ eller ‘Fjarraterladdning’.
132 Fel port for uppdatering av program.
Uppdatering av program kan endast ske via Com 1.
133 Funktionen otillaten da legal-laset ar till.
Uppdatering av program, grundvardesuppsattning och aterladdning
av uppsattning ar inte tillatet nar legal-laset ar Till.
134 Optionen ej tillganglig.
Kommandot kan inte utféras eftersom den nédvandiga Programoptionen
inte ar tillganglig.
135 Fel doseringslage.
Kommandot kan inte utféras i detta doseringslage.
136 Andring ej tillaten under dosering.
Det ar inte tillatet att byta varde medan doseringen pagar.
137 Kommandot ej tillatet under dosering.
Kommandot &r inte tillatet medan dosering pagar.
138 Skrivaren ej redo.
Skrivaren kan inte anvandas eftersom bufferten ar full.
139 Ingen skrivare konfigurerad.
Utskrift kan inte utforas eftersom ingen skrivare ar konfigurerad vid
nagon av serieportarna.
140 Kommandot ej tillatet for narvarande.

Det begarda kommandot &r inte tillatet for narvarande.
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Uppsattningsfel

Dessa fel forekommer endast vid uppsattning av instrumentet, fran frontpanelen eller
via seriekommunikation.

Vissa fel beror pa mer an en uppsattningsparameter och operatéren maste finna och
korrigera alla felaktiga uppsattningsparametrar.

Felkod Beskrivning
160 Viktfel vid kalibrering.
Viktfel under pagaende kalibrering.
161 Parametern last med legal-las.
Instrumentet ar forseglat med legal-las, och den aktuella parametern
ar sparrad.
162 Tidsfel vid lagring av kal.punkt!
Givarsignalen blev inte stabil inom 10 sekunder vid lagring av
kalibreringspunkten.
163 Ej tillatet att spara uppsattningsvardet.
Vissa uppsattningsparametrar ar beroende av andra parametrar och sparas
automatiskt nar ett nytt varde fér den andra parametern sparas.
Darefter kan man endast titta pa vissa automatsparade parametrar.
Om man forsoker spara ett annat varde fér en sddan parameter ger det
upphov till denna felkod.
164 Ogiltigt uppsattningsregister.
Den begarda uppséattningsparametern finns inte eller ar inte definierad.
165 Kapacitet/Upplosning > 6 siffror!
Vardet pa Kapacitet har mer an de tillatna sex siffrorna.
Valj en kombination av Upplosning och Kapacitet som ger hogst sex siffror
plus decimalpunkt.
166 Vissa parametrar stills in pa grundvarden.
Vissa parametrar som aterladdades anvander speciella val som inte ar tillatna
i detta instrument. Dessa parametrar satts till grundvarde.
167 Otillaten kalibreringsriktning!
Alla viktvarden och motsvarande mV/V-varden maste vara 6kande for
kalibreringspunkter med ékande nummer.
168 Varning - Kalibreringen ej avslutad! (Alla kal.punkter ej sparade).
En dddviktskalibrering har pabdrjats, men alla kalibreringspunkter har inte
blivit sparade.
169 Nollférskjutningen kan inte andras.
Nar en dodviktskalibrering ar pabdrjad maste alla kalibreringspunkter sparas
innan parametrarna Nollstallning och Nollférskjutning. kan andras.
170 Nolistillningen utanfér omrade (legalvagningens granser)

Vid legalvagning ar grénserna for nollstallning +10 % av Kapacitet.

(fortsattning)
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Viktindikator TAD 3

(fortsattning)

Felkod

Beskrivning

171 -176

177

187

188

189

190

191

193 -
198

199

41000 -
41798

In-/Utgang anvand i aktivitet [1-6] ar inte definierad
som D.aktivitet.

En Ingang/Utgang som anvands i doseringsaktivitet 1-6
ar inte satt till D.aktivitet i meny Ingangar/Utgangar.

Varning

Instrumentet har andrat deriveringstiden for flodet.

Eftersom deriveringstiden for flodet beror pa kalibreringen upptrader denna
varning nar den automatiska andringen av deriveringstiden overstiger 10 %.

Nollhallningshastigheten for h6g!
Ej tillatet att 1amna lage Uppséttning/Aterladdning. Hastigheten for nollhalining
ar for hog. Valj en lagre nollhaliningshastighet.

Kapacitet/Upplosning > 6 siffror!

Ej tillatet att 1amna lage Uppséttning/Aterladdning.

Kapacitetsvardet har mer an de tilldtna 6 siffrorna. Valj en kombination av
Uppldsning och Kapacitet som ger hogst 6 siffror plus decimalpunkt..

For hog givarsignal i kalibreringspunkt 2.

E;j tillatet att 1amna lage Uppséattning/Aterladdning.

mV/V-signalen i kalibreringspunkt 2 ar for hdg (ofta pa grund av en tidigare,
konstig databladskalibrering).

For hog givarsignal i kalibreringspunkt 2.

Ej tillatet att 1amna lage Uppséattning/Aterladdning.

mV/V-signalen i kalibreringspunkt 2 ar fér hdg, pa grund av konstig
databladskalibrering.

Omvandl.faktor, Marklast/givare etc. passar inte ihop med varandra.

Otillaten kalibreringsriktning!
Alla vikter och motsvarande mV/V-varden maste vara 6kande for 6kande
nummer pa kalibreringspunkten.

In-/Utgang anvand i aktivitet [1—6] ar inte definierad
som D.aktivitet.

E;j tillatet att 1dmna lage Uppséattning/Aterladdning eftersom
en Ingang/Utgang som anvands i doseringsaktivitet 1-6
inte ar

satt till D.aktivitet i meny Ingangar/Utgangar.

COM3 och COM4 pa samma enhet.
COM3 och COM4 maste placeras pa olika 1/0-enheter.

Ej tillatet att Iamna ldge Uppsittning/Aterladdning.
Det ar nagot fel i den parameter som pekas ut av denna felkod.
Vardet for parametern ar utanfér omradet.
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Uppsattningslista for TAD 3

Placering/Anteckningar:

Viktindikator TAD 3

Adress: ........

Programnamn: .........ccccceeeeeeeeiennnn, Ser.nr. ... Datum: .................
Modbus- Parameter- Grund- Uppsattnings-

nummer namn varde varde

41000 (46000) Sprak Svenska [0] ...l
41002 (46002) Startfunktion Auto [1] i
41004 (46004) Displayinfo Datum/Tid [3] s e
41006 (46006) Displaykontrast AT4] e e ————
41008 (46008) Bakgrundsbelysn 5[5] = s e,
41010 (46010) Datumformat AAAA-MM-DD [0] ....ccooeveeneee.

41012 (46012) Brutto/Nettotang  Till [1] s e
41014 (46014) Tareringstangent  Till [1] s e
41016 (46016) Utskriftstangent Till[1] s
41018 (46018) Nollstélln.tang. Till[1] s
41020 (46020) Operatorslas Fran [0] e
41022 (46022) Operatoérskod 1937 s
41024 (46024) Uppsattningslas Fran [0] e
41026 (46026) Uppsattningskod 1937 L
41028 (46028) Matenhet Kg[2]
41030 (46030) Uppldsning 0.1[6] i e
41032 (46032) Kapacitet 500 i e
41034 (46034) Natfrekvens 50 HZ [0] i e
41036 (46036) Filtertyp Standard [1]
41038 (46038) Filtertid 800 i
41040 (46040) Filterfonster L0 97T ] (011 11 oo RN
41042 (46042) Stabilitetsfonst 17UpplosNiNg s e
41044 (46044) Fordr.stab.vikt 1.0 i s
41046 (46046) Stab.kontroll Fran [0] e
41048 (46048) Min.vikt utskr. 0 e s
41050 (46050) Uppvarmningstid 0 s
41052 (46052) Overlastkontroll Fran [0] e
41054 (46054) Overlastgrans Kap. + 9" Uppl. i .
41056 (46056) Nollhallining Fran [0] i e
41058 (46058) Nollhalln.hast. T i
41060 (46060) Givarmatning DCI0] e,
41062 (46062) Taraberakning Auto [0] s
41064 (46064) Kalibreringstyp Datablad [0] .
41066 (46066) Omvandl.faktor 9.80665 i e
41068 (46068) Antal givare 3 e ——
41070 (46070) Marklast/givare 2000.0 e
41072 (46072) Utsign. givare 1 2.03900 e e
41074 (46074) Utsign. givare 2 2.03900 e
41076 (46076) Utsign. givare 3 2.03900 e e
41078 (46078) Utsign. givare 4 2.03900 e e

Bilaga 1.
Uppsattningslista, sid.1.



Teknisk handbok

Uppsattningslista for TAD 3

Placering/Anteckningar:

Programnamn: .........ccccccoovvininneen. Ser.nr.: e,
Modbus- Parameter- Grund-
nummer namn varde

41080 (46080) Antal kal.p. 2

41082 (46082) Varde kal.p.1 0

41084 (46084) Varde kal.p.2 500

41086 (46086) Varde kal.p.3 0

41088 (46088) Varde kal.p.4 0

41090 (46090) Varde kal.p.5 0

41092 (46092) Varde kal.p.6 0

41094 (46094) Givarsign. p.1 0.00000
41096 (46096) Givarsign. p.2 1.66631
41098 (46098) Givarsign. p.3 2.03900
41100 (46100) Givarsign. p.4 2.03900
41102 (46102) Givarsign. p.5 2.03900
41104 (46104) Givarsign. p.6 2.03900
41106 (46106) Shuntkal.kraft 2138.0

41108 (46108) Givarsign. shunt 2.03900
41110 (46110) Nollstallning

41112 (46112)  Nollférskjutning 0

41114 (46114) Instrum.adress 1

41116 (46116) COM1:Funktion Modbus auto [2]
41118 (46118) COM1:Overf.hast. 9600 [5]
41120 (46120) COM1:Dataformat  8-ingen-1 [5]
41122 (46122) COM2:Funktion I/O-buss [7]
41124 (46124) COM2:Overf.hast 115200 [9]
41126 (46126) COM2:Dataformat  8-ingen-1 [5]
41128 (46128) COMS3:Funktion Anvands ej [0]
41130 (46130) COM3:Overf.hast 9600 [5]
41132 (46132) COM3:Dataformat  8-ingen-1 [5]
41134 (46134) COMS3:Placering Dig.l/O 1 [2]
41136 (46136) COM4:Funktion Anvands ej [0]
41138 (46138) COM4:Overf.hast 9600 [5]
41140 (46140) COM4:Dataformat  8-ingen-1 [5]
41142 (46142) COM4:Placering Dig.l/O 2 [3]
41144 (46144) Fjarrdisp.funk. Bruttovikt [0]
41146 (46146) Fjarrdisp.format 6 [2]

41148 (46148)
41150 (46150)
41152 (46152)
41154 (46154)
41156 (46156)
41158 (46158)
41160 (46160)
41162 (46162)

Bilaga 1.

Skrivare pos.1
Skrivare pos.2
Skrivare pos.3
Skrivare pos.4
Skrivare radmatn
Gransv.1 kalla
Gransv.1 utgang
Gransv.1 hyst.

Uppsattningslista, sid.2.

Visad vikt [1]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
0 [0]

Anvands gj [0]
Aktiv 6ver [0]
0.2

Adress: .......

Uppsattnings-

Datum: .........c.......



Uppsattningslista for TAD 3

Placering/Anteckningar:

Programnamn:
Modbus-

nummer

41164 (46164)
41166 (46166)
41168 (46168)
41170 (46170)
41172 (46172)
41174 (46174)
41176 (46176)
41178 (46178)
41180 (46180)
41182 (46182)
41184 (46184)
41186 (46186)
41188 (46188)
41190 (46190)
41192 (46192)
41194 (46194)
41196 (46196)
41198 (46198)
41200 (46200)
41202 (46202)
41204 (46204)
41206 (46206)
41208 (46208)
41210 (46210)
41212 (46212)
41214 (46214)
41216 (46216)
41218 (46218)
41220 (46220)
41222 (46222)
41224 (46224)
41226 (46226)
41228 (46228)
41230 (46230)
41232 (46232)
41234 (46234)
41236 (46236)
41238 (46238)
41240 (46240)
41242 (46242)
41244 (46244)

Parameter-

namn

Gransv.2 kélla
Gransv.2 utgang
Gransv.2 hyst.
Gransv.3 kélla
Gransv.3 utgang
Gransv.3 hyst.
Gransv.4 kalla
Gransv.4 utgang
Gransv.4 hyst.
Gransv.5 kélla
Gransv.5 utgang
Gransv.5 hyst.
Gransv.6 kalla
Gransv.6 utgang
Gransv.6 hyst.
Gransv.7 kélla
Gransv.7 utgang
Gransv.7 hyst.
Gransv.8 kélla
Gransv.8 utgang
Gransv.8 hyst.
Borv.1 kélla
Borv.2 kalla
Ingang 01 anv.
Ingang 02 anv.
Ingang 11 anv.
Ingang 12 anv.
Ingang 13 anv.
Ingang 14 anv.
Ingang 15 anv.
Ingang 16 anv.
Ingang 17 anv.
Ingang 18 anv.
Ingang 21 anv.
Ingang 22 anv.
Ingang 23 anv.
Ingang 24 anv.
Ingang 25 anv.
Ingang 26 anv.
Ingang 27 anv.
Ingang 28 anv.

varde

Anvands gj [0]
Aktiv 6ver [0]
0.2

Anvands gj [0]
Aktiv 6ver [0]
0.2

Anvands gj [0]
Aktiv 6ver [0]
0.2

Anvands ej [0]
Aktiv 6ver [0]
0.2

Anvands gj [0]
Aktiv 6ver [0]
0.2

Anvands gj [0]
Aktiv 6ver [0]
0.2

Anvands ej [0]
Aktiv 6ver [0]
0.2

Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands ej [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands ej [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands ej [0]
Anvands ej [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]

Viktindikator TAD 3

Adress: ........

Uppsattnings-

Datum: ........c........

Bilaga 1.

Uppsattningslista, sid.3.
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Uppsattningslista for TAD 3

Placering/Anteckningar:

Programnamn: .............cccceecuunnneen. Ser.nr.i oo
Modbus- Parameter- Grund-
nummer namn varde

41246 (46246)
41248 (46248)
41250 (46250)
41252 (46252)
41254 (46254)
41256 (46256)
41258 (46258)
41260 (46260)
41262 (46262)
41264 (46264)
41266 (46266)
41268 (46268)
41270 (46270)
41272 (46272)
41274 (46274)
41276 (46276)
41278 (46278)
41280 (46280)
41282 (46282)
41284 (46284)
41286 (46286)
41288 (46288)
41290 (46290)
41292 (46292)
41294 (46294)
41296 (46296)
41298 (46298)
41300 (46300)
41302 (46302)
41304 (46304)
41306 (46306)
41308 (46308)

41312 (46312)
41314 (46314)
41310 (46310)
41316 (46316)

41400 (46400)
41402 (46402)
41404 (46404)
41406 (46406)

Bilaga 1.
Uppsattningslista, sid.4.

Utgang 01 anv.
Utgang 02 anv.
Utgang 11 anv.
Utgang 12 anv.
Utgang 13 anv.
Utgang 14 anv.
Utgang 15 anv.
Utgang 16 anv.
Utgang 17 anv.
Utgang 18 anv.
Utgang 21 anv.
Utgang 22 anv.
Utgang 23 anv.
Utgang 24 anv.
Utgang 25 anv.
Utgang 26 anv.
Utgang 27 anv.
Utgang 28 anv.
1:Utgangskalla
1:Utgangstyp
1:0mrade lag
1:0mrade hdg
1:Justering lag
1:Justering hog
1:Filterkonstant
2:Utgangskalla
2:Utgangstyp
2:0mrade lag
2:0mrade hdg
2:Justering lag
2:Justering hog
2:Filterkonstant

Flédesuppldsning

Flddesenhet
Auto deriv.tid
Deriveringstid

Visa antal sats

Visa satsstorlek

Doseringsutskr.
Visn. efter dos.

Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands ej [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands ej [0]
Anvands ej [0]
Anvands gj [0]
Anvands ej [0]
Anvands ej [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands ej [0]
Anvands gj [0]
Anvands gj [0]
Anvands ej [0]
Anvands ej [0]
Anvands gj [0]
Anvands ej [0]
4-20mA [3]

0

500

0

0

1 [0]

Anvands ej [0]
4-20mA [3]

0

500

0

0

1 [0]

0.02 [4]
Enhet/s [0]
Till [1]
0.64

Nej [0]
Nej [0]
Nej [0]
Brutto [1]

Adress: .......

Uppsattnings-

Datum: .........c.......



Doseringsparametrar for TAD 3

Placering/Anteckningar: ............ccccccvveveeeennee.

Aktivitet nr.: A ....

Aktivitetstyp:  [0] Anvands ej
[1] Invagning
[2] Utvagning

Invagning / Utvagning (7-12 — 7-15)
Doseringssatt
Utgang nr
Grovutgang nr
Finutgang nr
F. till under G.
Finvarde
Minustolerans
Plustolerans
Efterrinn. komp
Efterrinning
Vantetid
Pulsningstid
Max.doseringstid ...
Forreglingsfunk.
Forreglingsing.
Témning (7-16)
Utgang nr
Lagniva e
Vantetid
Max.doseringstid ...

Forreglingsfunk.
Forreglingsing.
Fyllning (7-17)
Utgang nr
Lagniva
Hognivda e
Vantetid
Max.doseringstid ...
Forreglingsfunk.
Forreglingsing.

[3] Témning
[4] Fyllning
[5] Tidsfunktion [8] Franfunktion

Viktindikator TAD 3

Adress: ..........

.................................. Datum: .................

[6] Tidsf.m.utg.
[7] Tillfunktion

[91 Manuell
[10] Pulsdosering

Tidsfunktion /
Tidsfunktion med utgang (7-18)
Utgang nr
Forreglingsfunk.
Forreglingsing.
Tillfunktion / Franfunktion (7-19)
Utgang nr
Aktivunder stop e
Forreglingsfunk.
Forreglingsing.

Manuell (7-19)

Viktutskrift
Viktinmatning

Pulsdosering (7-20 — 7-23)

Doseringssatt
Utgang nr
Grovutgang nr
Finutgang nr
F. till under G.
Finvarde
Minustolerans
Plustolerans
Efterrinn. komp
Efterrinning
Vantetid
Pulsningstid
Max.doseringstid — ......ooiiiiii,
Forreglingsfunk.
Forreglingsing.
Pulsingang nr
Antal decimaler
Enhet
Skalfaktor

Bilaga 2

Doseringsparametrar.
Manuskriptformular.
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Viktindikator TAD 3

Declaration of Conformity

We Nobel Elektronik AB
Box 423, S-691 27 KARLSKOGA
SWEDEN

declare under our sole responsibility that the product

Weight Processor TAD 3

~ ~de s

wxrliale 4l JFAaTaee
tU WILICIL LILLdS ollarauliull

r T +ha
following standards or other normative documents

Aladtnc 10 131 nnmErnmatder ezt
€1ateS 18 1l COMNIOIrinivy wiuil uilic

EMC:
SS-EN 55011 (1991) / SS EN 50081-2 (1993): Class A, Group 1
SS-ENV 50140 (1993) / SS-EN 50082-2 (1995): 10 V/im
ENV 50141 (1993) / SS-EN 50082-2 (1995): 10V
SS-EN 61000-4-2 (1995) / SS-EN 50082-2 (1995): 4 kV Contact discharge
8 kV Air discharge
SS-EN 61 000-4-4 (1995) /SS-EN 50082-2 (1995): 2 kV AC Mains
2 kV Control
1 kV Signal

The product to which this declaration relates is in conformity with the essential
requirements in the EMC Directive 89/336/EEC
with amend. 92/31/EEC and 93/68/EEC

KARLSKOGA April 13 1999

ngt-Ake Sjogren, Managing Director

Bilaga 3.
Declaration of Conformity.
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